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Kontrola pred rozbalenim

= Kontrola vyrobku

Pfi dodavce vzdy zkontrolujte, ze dodany vyrobek je takovy SYSDRIVE méni¢ 3G3MV, ktery jste si
objednali.

Pokud shledate jakékoliv problémy s vyrobkem, spojte se s Vasim nejbliz§im obchodnim zastupcem.

+ Kontrolni Stitek

Model ménige —— [ OMRON INVERTER 3GE3MV-A2001

Specifikace vstupuy ————| INPUT : AC3PH 200-230V 50/60Hz 1.1A
Specifikace Vystupu ——— | OUTPUT: AC3PH 0-230V 0-400Hz 0.8A 0.3kVA
LOT NO: MASS : 0.6kg
SER NO: PRG :
FILE NO : E179149 INSTALLATION CATEGORY II

IP20 OMRON Comporation ~ MADE IN JAPAN Mg

* Kontrola modelu

A WARNING - Fisof electic shock AR’ - seosrssna.
« Read manual belore installing. s BAMD. BROAICEATRASAEESRI T,
A o« Walt t minute for capacitor discharge after A o EENRUEEENR AUARTOY R -E
disconnecting power supply. HSHNTTEL,
 To conform la€ € requirements, make sure o A00VERA ) (-2 OREIE, SREOMESHERSNT
1o ground the supply neutral for 400V class. W EERERELTTEW. (CER)

/A AVERTISSMENT - £afiie "
glectrique.
+ Lisez manuel avant dinstaller,
A  Attendez 1 minute apres d'stachment délectricite,
juscequ'a les condensateurs sont déchargés.
 Pour répondre aux exigences C€, s'assurer que~
le neutre est & la masse pour |3 série 400V.

Typ instalace
[A | MontaZ na panel

Napétova trida

2 3-fazovy 200 Vstf vstup
(tfida 200 V)

B jednofazovy 200 Vstf vstup
(tfida 200 V)

4 3-fazovy 400 Vstf vstup
(tfida 400 V)




Maximalné pouzitelny vykon motoru

001 [0,1(0,1) kW

002 [0,2(0,25/0,37) KW
004 [0,4(0,55) KW

007 [0,75 (L,1) kW

015 [1,5(1,5) kW

022 [2,2(2,2) kW

030 [3,0(3,0) kW

040 | 4,0 (4,0) kW

Poznamka: Cisla v zavorkach oznaéduiji vykony pro maximalné pouzitelné motory (dle max. proudu).

Volba ¢elniho krytu

B Prazdny kryt
N Bez potenciometru

Volba chladice
[Z  |Bez chladice

Volba software
[ 0001-99999 | Speciélni volba software

» Kontrola poskozeni
Zkontrolujte vSeobecny vzhled a pfipadné poskozeni, které mohlo vzniklo béhem dopravy.



Varovné stitky

Varovné §titky jsou pfipevnény na vyrobek jak je zobrazeno na nasledujicich obrazcich. Zajistéte

dodrzovani instrukci uvedenych zde.

= Varovne Stitky

o :

OMRON
SYSDRIVE

m o y
FREQUENCY
STOP
RESET DU TAL CPEARTCR

3G3MV INVERTER

m——TTTIT

& WARNING — Rigk of electric shock.

RUN[ ]
ALARM{ |

* Read manual before installing.
A * Weait 1 minute for capacitor discharge afier
disconnecting power supply.
& To canform tad € requitements, make sure
1o ground tha supply noutral for 400V class.

/N\ AVERTISSMENT - 5isue te décharge

* Lisez manuel avant diinstaller.
A » Attendez 1 minute apres d'stachment d'&lectricite, -
juscequ'a les condensateurs sont déchargés. Stitek
* Pour répandre 2ux exigences €€, s'assurer que=
le neutre esl 4 la masse pour |a série 400V.

AB i& - oy BEOBENABDET,

Varovny

o BAMD. BEORICEATRRHBEESRD TEL.
A » HRRRUSERME ) SN IO M
HEFNTFE L
O * J00VERA 2 \—FDBER. BROTEAREMENT
VBT EERALT TS, (CENR)
\,

= (QObsah varovani

& WARNlNG — Risk of electric shock.

A= & - 1t mEOBINSBHET,

& Read manual before installing.
& & Wait 1 minute for capacitor discharge after
disconnecting power supply.
@ To conform tof € requirements, make sure
to ground the supply neutral for 400V class.

A\ AVERTISSMENT - fisdiue "

* EZA. EIROHICIIH TRERAEE BN FEL.
A o EERE UERERE ) SRR D0 R &
HEHNTTFEL,
* AQOVERA ) i—2 OIREE. BROMERGUERSNT
LD EFREELTTEL. (CE

* Lisez manuel avant d'installer.
A * Attendez 1 minute apres d'stachment d'électricite,
juscequ'a les condensateurs sont déchargeés.
& Pour répondre aux exigences C€, s'assufer que~
le neutre est & la masse pour la série 400V.

& VAROVANI - Nebezpeéi trazu el. proudem

¢ Pred montazi si prectéte navod
& * Po vypnuti napajeni vy¢kejte 1 minutu na vybiti
kondenzétoru
» Pro spInéni pozadavk(i CE zajistéte uzemnéni
nulového vodic¢e pro tfidu 400 V




/\ VAROVANI

AN Upozornéni

AN Upozornéni
N Upozornéni

AN Upozornéni

PiesvédCete se, Ze signal chod je vypnuty pfed zapnutim napajeni, nastavenim
alarmu nebo pfepinanim selektoru mistni/dalkovy. Nedodrzeni, pfi zapnutém
signalu chod, mize mit za nasledek zranéni.

Pred spusténim se presvédcete, Ze dovolené rozsahy motoru a stroju jsou
spravné nastaveny, protoze rychlost ota¢eni mize byt snadno zvy$ena z nizké na
vysokou. Nedodrzeni mize mit za nasledek poskozeni vyrobku.

Pouzijte oddélenou pridrznou brzdu, pokud je to nutné. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni.

Neprovadéjte zmény nastaveni béhem ¢innosti. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni nebo poskozeni vyrobku.

Nemérnte nedbale nastaveni. Nedodrzeni mize mit za nasledek zranéni.

Udrzba a opatfeni pfi prohlidkach

/N VAROVANI

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI
AN Upozornéni

N Upozornéni

AN Upozornéni

AN Upozornéni

N Upozornéni
VAN Upozornéni
N Upozornéni

AN Upozornéni

Nedotykejte se svorek ménice, pokud je méni¢ napajen.

Udrzba nebo prohlidka musi byt provadé&na pouze po vypnuti napajeciho zdroje a
po potvrzeni, ze indikator naboje (nebo indikatory stavu) je vypnuty a po vyckani
po dobu specifikovanou na ¢elnim krytu. Nedodrzeni mdze mit za nasledek Uraz
elektrickym proudem.

Udrzba, prohlidka nebo vyména &asti musi byt provadéna pouze povéfenou
osobou. Nedodrzeni mize mit za nasledek zranéni nebo Uraz elektrickym
proudem.

Nepokouseijte se rozebrat nebo opravit jednotku. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni nebo uraz elektrickym proudem.

Opatrné zachazejte s méniCem, protoze pouziva polovodi¢ové prvky. Neopatrné
zachéazeni mGze zpUsobit poruchu v ¢innosti.

Neprovadéjte zmény v kabelazi, nerozpojujte konektory nebo nevyménujte
ventilator v dobé, kdy je méni¢ napajen. Nedodrzeni mize mit za nasledek
poruchu ginnosti nebo zranéni.

vnéjsi kabelazi. Nedodrzeni mlze zplsobit pozar.

Ujistéte se, Ze jmenovité vstupni napéti ménice je stejné jako napéti stfidavého
napajeciho zdroje. Nespravné napéti mize mit za nasledek pozar, zranéni nebo
poruchu ¢innosti.

Pfipojte brzdny odpor a brzdnou odporovou jednotku, jak je specifikovano v tomto
manualu. Nedodrzeni mlze mit za nasledek pozar.

Provedte kabelaz bez chyb a bezpec¢né. Nedodrzeni miize zpUsobit zranéni nebo
poskodit vyrobek.

Zaijistéte pevné dotazeni Sroubl na bloku svorek. Nedodrzeni mize mit za
nasledek pozar, zranéni nebo poskozeni vyrobku.

Nepfipojujte napajeci stfidavy zdroj na vystup U, V a W. Nedodrzeni mlze
zpUsobit poskozeni vyrobku nebo poruchu ¢innosti.



Cinnost a opatfeni pfi sefizovani

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

/N VAROVANI
/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

/N VAROVANI

Zapnéte vstupni napajeci zdroj pouze po namontovani &elniho krytu svorek,
spodniho krytu operatoru a volitelnych poloZek. Nedodrzeni miize mit za nasledek
Uraz elektrickym proudem.

Neodstranujte ¢elni kryt, kryty svorek, spodni kryt operatoru nebo volitelné
polozky, v dobé, kdy je méni¢ napajen. Nedodrzeni mlze mit za nasledek Uraz
elektrickym proudem.

Neobsluhuijte operator nebo spinate mokryma rukama. Nedodrzeni mize mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem.

Nedotykejte se vnititku ménic¢e. Nedodrzeni mize mit za nasledek Uraz
elektrickym proudem.

Nepriblizuje se ke stroji, kdyz pouzivate funkci znovuobnoveni po chybé, protoze
stroj mize nahle zadit pracovat, kdyz je zastaven alarmem. Nedodrzeni mize mit
za nasledek zranéni.

Nepfiblizuje se ke stroji okamzité po resetovani kratkodobého pferuseni napajeni,
abyste se vyhnuli neo¢ekavanému restartu (pokud je €innost nastavena tak, aby
pokracovala ve funkci vybéru zpracovani poté, kdy je kratkodobé preruseni
napajeni resetovano). Nedodrzeni mize mit za nasledek zranéni.

Instalujte samostatny nouzovy stop, protozZe tlagitko STOP na operatoru je
v ¢innosti, pouze kdyZ je nastaveno provadéni funkce. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni.

Opatreni pri dopravé

N Upozornéni
AN Upozornéni

AN Upozornéni

Pfi dopravé vyrobku jej nedrzte za pfedni kryt nebo panel, ale drzte jej za chladi€.
Nedodrzeni mlize zplsobit zranéni.

Netahejte za pfivodni vodi¢e. Nedodrzeni mlze zpUsobit poSkozeni vyrobku nebo
poruchu v €innosti.

Srouby s okem pouzivejte pouze pro dopravu ménice. Jejich pouZiti pro dopravu
celého soustroji mGze mit za nasledek zranéni nebo poruchu v ¢innosti.

Opatreni pri instalovani

AN Upozornéni

AN Upozornéni

AN Upozornéni

Zajistéte, aby vyrobek byl instalovan ve spravné poloze a zajistéte, aby byla
dodrzena predepsana mezera mezi méni¢em a fidicim panelem nebo ostatnimi
zafizenimi. Nedodrzeni mlze zplsobit pozar nebo poruchu v ¢innosti.

Nedovolte, aby se cizi pfedméty dostaly dovniti vyrobku. Nedodrzeni maze
zpUsobit pozar nebo poruchu v ¢innosti.

Nepouziveijte pfi obsluze nadmérnou silu a nevystavujte vyrobek silnym narazim.
Nedodrzeni mize zplsobit poSkozeni vyrobku nebo poruchu v ¢innosti.



N Upozornéni

N Upozornéni

Pouzivejte na strojni strané vhodné zastavovaci zafizeni pro zajisténi
bezpec&nosti. (Pfidrzna brzda neni vhodné zastavovaci zafizeni pro zajisténi
bezpecénosti). Nedodrzeni mize mit za nasledek zranéni.

Vybavte méni¢ externim nouzovym zastavenim ¢innosti, které dovoluje okamzité
zastaveni ¢innosti a preruseni napajeni. Nedodrzeni mize mit za nasledek
zranéni.

Opatreni pri kabelazi

/\ VAROVANI
/N VAROVANI
/\ VAROVANI

/N VAROVANI

Kabelaz mlze byt provadéna pouze po zkontrolovani, Ze napajeci zdroj byl
vypnut. Nedodrzeni mlze zpUsobit Graz elektrickym proudem.

Kabelaz musi byt provadéna povérenou osobou. Nedodrzeni mize mit za
nasledek uraz elektrickym proudem nebo poZar.

Zajistéte, abyste provadéli ¢innost az po zapojeni obvodu nouzového STOP.
Nedodrzeni mlize zplsobit zranéni.

Vzdy pfipojujte zemnici svorky na zem s odporem 100Q nebo mensim pro tfidu
200 Vsti nebo 10Q nebo mensim pro tfidu 400 Vstf. Nedodrzeni spravného
zemniho odporu mUize zpUsobit Uraz elektrickym proudem.

VSeobecna opatreni

Pri pouzivani ménicl a perifernich zafizeni typu SYSDRIVE dodrzujte nasledujici opatfeni.

Tento manual obsahuje obrazky vyrobku s odmontovanymi ochrannymi kryty pro detailni
popis komponentd vyrobku. Presvédcete se, Ze tyto kryty jsou na vyrobku pied jeho
pouzivanim.

Spojte se a poradte se, pokud pouzivate vyrobek po dlouhé dobé skladovani, s naSim

zastupcem.

/\ VAROVANI

/N VAROVANI

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

/N VAROVANI

Nedotykejte se vnitfnich ¢asti méni¢e. Nedodrzeni mize zplsobit Uraz
elektrickym proudem.

Cinnost, udrzba a prohlidka musi byt provadény az po vypnuti napajeni,
potvrzeni, Ze indikator naboje (CHARGE) (nebo indikator stavu) jsou vypnuty a po
vyckani po dobu, ktera je uvedena na ¢elnim krytu. Nedodrzeni mize mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem.

Neposkodte, netahejte, neplsobte silou, nedavejte tézké predméty na privodni
kabely nebo je neprestifihnéte. Nedodrzeni mize mit za nasledek Uraz elektrickym
proudem.

Nedotykejte se rotujicich ¢asti motoru pfi ¢innosti. Nedodrzeni mlze mit za
nasledek zranéni.

Neupravujte vyrobek. Nedodrzeni mlize mit za nasledek zranéni nebo poskozeni
vyrobku.



/N Upozornéni  Neskladujte, neinstalujte nebo neprovozujte vyrobek v nasledujicich mistech.
Nedodrzeni mlize mit za nasledek Uraz elektrickym proudem, pozar nebo
poskozeni vyrobku

— Mista vystavena pfimému sluneénimu svitu.

- Mista vystavena teplotdm nebo vlhkosti mimo rozsahy stanovené ve
specifikaci.

— Mista vystavena kondenzovani par jako vysledek prudké zmény v teploté.

- Mista vystavena korozivnim nebo hoflavym plyndm.

- Mista vystavena moznosti pozaru.

- Mista vystavena prachu (zejména s obsahem zeleza) nebo solim.

— Mista vystavena vlivu vody, oleje nebo chemikalii.

- Mista vystavena narazdm a vibraci.

/N Upozornéni  Nedotykejte se chladiCe ménice, brzdného odporu nebo motoru, kdyz je napajeni
pripojeno nebo kratce poté, kdy je napajeni zapnuto. Nedodrzeni mlze mit za
nasledek Uraz.

/N Upozornéni  Neprovadéjte zkousku dielektrické izolace na kterékoliv Casti menice. Nedodrzeni
muze mit za nasledek poskozeni vyrobku nebo poruchu ¢innosti.

/N Upozornéni  Provedte vhodna a dostatecna protiopatfeni, kdyz instalujete systéem
v nasledujicich mistech. Nedodrzeni mize mit za nasledek poskozeni vybaveni.

Mista vystavena statické elektfiné nebo jinému druhu rudeni.
Mista se silnym elektromagnetickym nebo magnetickym polem.
Mista vystavena moznému ozareni.

Mista v blizkosti napajecich zdroju.

Poznamka:

Vyrobky firmy OMRON jsou vyrobeny pro pouziti podle pfedepsanych postupu kvalifikovanymi
osobami a pouze pro Ucely popsané v tomto manualu.

Nasledujici konvence jsou pouzity pro identifikaci a rozliSeni opatfeni v tomto manudlu.
Vzdy dbejte informaci, které jsou jimi vybaveny. Nedodrzeni pozornosti na tato opatfeni mize
mit za nasledek zranéni osob nebo poskozeni vyrobku.

/\ NEBEZPECI Znamena obzvlasté nebezpecnou situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete, bude
mit za nasledek vazné zranéni.

/N VAROVANI Znamena potencialné nebezpecnou situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete, by
mohla mit za nasledek vazné poranéni.

/N Upozornéni Znamend potencialné nebezpecnou situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete,
mlZze mit za nasledek mensi nebo mirné poranéni nebo poskozeni vyrobku.



Reference vyrobku OMRON

VSechny vyrobky OMRON jsou uvedeny v tomto manualu. Slovo ,Unit* (,Jednotka“) je také
vyuzito, kdyz se odvolava na vyrobek OMRON bez ohledu na to, zda se objevi nebo ne ve
spravném nézvu vyrobku.

Zkratka ,Ch“, ktera se objevuje na nékterych zobrazenich a na nékterych vyrobcich OMRON
¢asto znamena ,WORD" (,Slovo“) a jeho zkratka ,wd“ v dokumentaci v tomto smyslu.

Zkratka ,,PC* znamena Programovatelny automat a neni pouzita jako zkratka pro nic jiného.

Vizualni pomicky

Nasledujici nadpisy, které se objevuji v levém sloupci manualu, Vam pomohou najit riizné
typy informaci.

Poznamka: Znamena informace obzvlastniho vyznamu pro G¢innou a vhodnou &innost vyrobku.

© OMRON, 1999

Vsechna prava vyhrazena. Zadna &ast této publikace nesmi byt reprodukovéna, ukladana do systémi
vyhledavani informaci, vydavangakékoliv formé nebo jakymkoliv prostifedkem mechanickym,
elektronickym, fotokopirovacim, zaznamovym ¢i jinym bez piedchoziho pisemného souhlasu firmy
OMRON.

Pti pouziti informaci zde obsazenych se nepiebiraji zadné patentové zavazky. Navic, protoze firma
OMRON se neustale snazi zlepSovat své vyrobky Spickové kvality, informace obsazené v této pfirucce
mohou byt zménény bez upozornéni. Piiprave této prirucky byla vénovana veskera péce. Nicméné,
firma OMRON nepiebira odpovédnost za chyby nebo omyly a neni také odpovédna za skody, které
vzniknou nespravnym pouzitim informaci obsazenych v této ptirucce.
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Prehled

Kapitola 1

1-1 Funkce

Kompaktni méni¢ série SYSDRIVE 3G3MV s mnoha funkcemi je prvni kompaktni
ménic s vektorovym fizenim s otevienou smyc¢kou.
Méni¢ 3G3MV spliiuje smérnice EC a pozadavky norem UL/cUL pro vSestranné

pouziti.

Navic, ménice série 3G3MV zajidtuji variabilnost vhodnych fizeni, siti a
vstupnich/vystupni funkci, a tim jsou mnohostranné a snadno pouzitelné.

B Modely méni€e SYSDRIVE 3G3MV

* Jsou dostupné nasledujici modely 3G3MV ménicu tridy 200 V (tfi- a jednofazové typy 200 Vst) a

tiidy 400 V (tfifazové typy 400 Vstf).

Jmenovité napéti Struktura ochrany 1\_/Iax_|marln| vykon Model
pfipojeného motoru

3fazové 200 Vstf Uzavieny, 0,1 (0,1) kW 3G3MV-A2001

nasténny typ 0,2 (0,25) kW 3G3MV-A2002

(odpovida kryti IP20) 0,4 (0,55) kw 3G3MV-A2004

0,75 (1,1) kW 3G3MV-A2007

1,5 (1,5) kW 3G3MV-A2015

2,2 (2,2) kW 3G3MV-A2022

4,0 (4,0) kW 3G3MV-A2040

jednofazové 200 Vst Uzavieny, 0,1(0,1) kW 3G3MV-AB001

nasténny typ 0,2 (0,25) kW 3G3MV-AB002

(odpovida kryti IP20) 0,4 (0,55) kw 3G3MV-AB004

0,75 (1,1) kW 3G3MV-ABOO7

1,5 (1,5) kW 3G3MV-ABO015

2,2 (2,2) kW 3G3MV-AB022

4,0 (4,0) kw 3G3MV-AB040

3fazové 400 Vstf Uzavieny, 0,2 (0,37) kW 3G3MV-A4002

nasténny typ 0,4 (0,55) kW 3G3MV-A4004

(odpovida kryti IP20) 0,75 (1,1) kw 3G3MV-A4007

1,5 (2,2) kW 3G3MV-A4015

2,2 (3,7 kW 3G3MV-A4022

3,0 (3,0) kW 3G3MV-A4030

4,0 (4,0) kW 3G3MV-A4040

m Idealni to¢ivy moment pro rtiznorodé aplikace

Firma OMRON vyrabi prvni kompaktni méni¢ 3G3MV s vektorovym fizenim s otevienou smy¢&kou,
ktery zajistuje moment, ktery dosahuje 150% jmenovitého momentu motoru pfi vystupni frekvenci
1 Hz.

Zajistuje vykonnéjsi ota€eni pfi nizkych frekvencich nez kterykoliv konvenéni ménic. Dale ménic
3G3MV potlacuje kolisani otacek zplsobené zatézi.
Zahrnuje funkci pIné automatického zvySeni momentu, ktera fidi motor vykonové pfi fizeni U/f.

Zahrnuje funkci rychlého omezeni proudu a tim potlacuje nadproud zpUsobeny vysokym momentem a
zajistuje plynuly b&h motoru.
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Prehled Kapitola 1

B Vhodné, snadno pouzitelné funkce

* Nastavitel FREKVENCE u digitalniho regulatoru dovoluje snadnou ¢innost. Standardni nastaveni
je pro ¢innost podle nastaveni nastavitele FREKVENCE.

* Digitalni regulator ma funkci kopie parametru, ktera zajistuje snadné zmény parametr(.

» Je zajisténa snadna Gdrzba. Chladici ventilator je snadno vyménitelny. Zivotnost chladiciho
ventilatoru mlze byt prodlouzena tim, Zze ventilator bude zapinan pouze v pfipadé, kdy je méni¢
v ¢innosti.

* Obsahuje brzdny tranzistor. Takto méni¢ poskytuje vykonoveé Fizeni pravé pfipojenim brzdného
odporu.

* Obsahuje obvod potlacujici zapinaci proud, ktery zplisobuje nadmérné opotfebeni kontakt(
zapinaciho prvku.

B Mezinarodni normy (smérnice EC a normy UL/cUL)
Méni¢ 3G3MV spliiuje smérnice EC a pozadavky norem UL/cUL pro vSestranné pouziti.

Klasifikace Pouzitelné normy
Smérnice EC Smérnice EMC EN 50081-2 a EN 50082-2
Smérnice nizkonapétové | pr EN 50178
UL/cUL UL508c

B Kompatibilni s CompoBus/D a RS-422/485

¢ Podporuje komunikaci RS-422 a RS-485 a odpovida komunika&nimu protokolu MODBUS a tim
vytvafi moznosti snadno konstruovat sité s pouzitim makroinstrukéniho protokolu nebo jednotky
ASCII namontované do regulatoru OMRON SYSMAC PC. Komunika&ni protokol MODBUS je
obchodni znacka firmy AEG — Schneider Automation.

* Propojuje komunikaéni jednotku CompoBus/D s 3G3MV-PDRT1-SINV. U ménice 3G3MV je
dostupna funkce vstup/vystup (I/0O) s dalkovym ovladanim pro komunikaci CompoBus/D, coz
umoznuje snadnou komunikaci jako je standardni vstup/vystup (1/0) komunikace. Navic,
komunikace CompoBus/D odpovida komunikacnimu protokolu DeviceNet pro oteviené sité a tak
je umoznéno konstruovat sité s vice dodavateli, ve kterych zafizeni ostatnich spoleénosti mohou
existovat vedle sebe.

Poznamka: Komunikace MODBUS a CompoBus/D nemohou byt provadény soucasné. Je nutné zvolit
typ poZzadované komunikace.

B Zpracovani ruznorodych vstupnich/vystupnich signalu
Zpracovani rdznorodych vstupnich/vystupnich signall v Sirokém rozsahu aplikaci je popsano dale.

¢ Vstupni analogové napéti : 0az10V
*  Vstupni analogovy proud : 4 az 20 mA nebo 0 az 20 mA
* Impulzni vstup : 0,1 az 33,0 kHz sada s parametrem

¢ Multifunk&ni analogovy vystup nebo impulzni vystup je mozné vybrat jako monitorovany vystup.

B Potlaéeni harmonickych

Pripojuje ss tlumivky a tim potlacuje harmonické efektivnéji nez konvenéni str. tlumivky.
Dalsi zlepSeni potlaéeni harmonickych je mozné kombinaci pouziti ss a stf. tlumivek.
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1-2 Nazvoslovi

m Panel

Montazni
$roub
¢elniho
panelu

Kryt

svorek

Ctyfi
montéazni
otvory

o)

M

! L
FREQUENCY

016G TeL CPEAATOR
PIVOR 140

L Digitalni
operator

_s

OmMRON RUN
SYSDRIVE %5 [

3G3MY INVERTER ALARM| =11

p— T T

/N WARNING - FRisk of eloctric shock.

* Read manual before installing.
A * Wait 1 minute for capacitor discharge after
disconnecting power supply.
® Ta conform toC € requirements, make sure
to ground the supply neutral for 400V class.

all de déchi
/N AVERTISSMENT - dcdrque. o
= Lisez manuel avant dinstaller.
& & Attendez 1 minute apres d'etachment d dlectricite,
juscequ'a les cordensaleurs sent dechargés.

* Paur répondre aux exigences C€, s'assurer que-
le neutre est 4 la masse pour la série 400V,

-y
A B — 7 BEOBTNGEL ST,
e BAHD. BROM-BHIRASHRESAB TN
A » BRCRUERRME 1 2LME 7O b2
B BT RS,
* ADOVHE+ - SO, BROPEAEETNT
BT s ERRLT RN, (CEHm)

—— Indikator chodu

—— Zobrazeni
alarmu

| Celni kyt

Spodni kryt

Poznamka: Zadny z nasledujicich 200 V model( nema kryt pfivodd nebo montazni otvory. Misto toho
je ¢elni kryt pouzit jako kryt pfivodd a dva vyrezy ve tvaru pismene U jsou uréeny pro

1-4

umisténi montaznich otvora.

3G3MV-A2001 (0,1 kW), 3G3MV-A2002 (0,2 kW), 3G3MV-A2004 (0,4 kW), 3G3MV-
A2007 (0,75 kw), 3G3MV-ABOO1 (0,1 kW), 3G3MV-AB002 (0,2 kW) a 3G3MV-AB004

(0,4 kW)
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m Digitalni operator

Zobrazeni dat

Zjednodusené

S “_ Nastavitel
LED indikatory frekvence
MIN MAX
Funkéni tlagitka FREQUENCY
DIGITAL GPERATOR
PIVOR14D
Vzhled Nazev Funkce

Zobrazeni dat

Zobrazuje odpovidajici polozky dat, jako je referenéni
frekvence, vystupni frekvence a hodnoty
nastavenych parametrd

N

MIN - MAX

FREQUENCY

Nastavitel frekvence

Nastavuje referenéni frekvenci v rozsahu mezi 0 Hz a
maximalni frekvenci

T
sl
m
M

Indikator FREF

Referenc¢ni frekvence muze byt monitorovana nebo
nastavena, kdyz tento indikator sviti.

Indikator FOUT

Vystupni frekvence ménic¢e muize byt monitorovana,

kdy? tento indikator sviti.

Indikator IOUT Vstupni proud ménic¢e mize byt monitorovan, kdyz
tento indikator svit.

Indikator MNTR Hodnoty nastavené v U01 az U10 jsou monitorovany,
kdy? tento indikator sviti.

Indikator F/IR Smér otaceni muze byt zvolen, kdyz tento indikator
sviti v pfipadé, Ze ménic pracuje podle tlacitka chod

(RUN).

Indikator LO/RE Kdyz je tento indikator rozsvicen je mozné zvolit

¢innost ménice bud podle digitalniho operatoru nebo

podle nastavenych parametru.

Poznamka: Stav tohoto indikatoru mize byt
monitorovan pouze kdyz je méni¢
v ¢innosti. Zadani vstupu jakéhokoliv
povelu chod (RUN) je ignorovano,
pokud tento indikétor sviti.

PRGM|

Indikator PRGM

Kdyz sviti tento indikator, pak parametry od n001 do
n179 mohou byt nastaveny nebo monitorovany.

Pozndmka: Kdyz je méni¢ v €innosti, parametry
mohou byt pouze monitorovany a
pouze nékteré parametry mohou byt
ménény. Zadani vstupu jakéhokoliv
povelu chod (RUN) je ignorovano,
pokud tento indikator sviti a pokud
n001 neni 5.

Tlacitko modu

Postupné prepina zjednodusené LED indikatory
polozek nastavovani a monitorovani.

Parametr, ktery ma byt nastaven bude zruSen, pokud
je tlacitko stla¢eno pfed vloZzenim nastaveni.

0

Tlagitko inkrementace

ZvySuje multifunk&ni monitorovand Cisla, €isla
parametr( a hodnoty nastavovanych parametru.
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Prehled Kapitola 1
Vzhled Nazev Funkce
Tlacitko SniZzuje multifunk&ni monitorovana disla, Cisla
hd dekrementace parametrl a hodnoty nastavovanych parametrd.

Tlacitko vkladani

Vklada multifunkéni monitorovana ¢isla, ¢isla
parametrl a hodnoty internich dat poté, co jsou
nastaveny nebo zménény.

Tlacgitko chod (RUN)

Zapina chod ménice, kdyz 3G3MV je v €innosti
prostifednictvim digitalniho operatoru.

STOP
RESET

Tlagitko stop/reset

Zastavuje ménic, pokud parametr n007 neni
nastaven tak, aby zablokoval tlaitko STOP.
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Provedeni Kapitola 2

2-1 Instalovani

2-1-1 Rozméry

* 3G3MV-A2001 az 3G3MV-A2007 (0,1 az 0,75 kW)
3-fazové vstupni napéti 200 Vstr
3G3MV-AB001 az 3G3MV-AB004 (0,1 az 0,4 kW)
jednofazové vstupni napéti 200 Vstr

=+ +H- -

®
¢

118
128
 —  —

s 1
B 56 8.5 D
68
Jmenovité napéti Model 3G3MV Rozméry (mm) Hmotnost (kg)

D t
3-fazové 200 Vstf A2001 76 3 priblizné 0,6
A2002 76 3 priblizné 0,6
A2004 108 5 priblizné 0,9
A2007 128 5 priblizné 1,1
jednofazové ABO001 76 3 priblizné 0,6
200 Vstr AB002 76 3 priblizné 0,7
AB004 131 5 priblizné 1,0
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Provedeni Kapitola 2
* 3G3MV-A2015 az 3G3MV-A2022 (1,5 az 2,2 kW)
3-fazové vstupni napéti 200 Vstr
3G3MV-AB007 az 3G3MV-AB015 (0,75 az 1,5 kW)
jednofazové vstupni napéti 200 Vst
3G3MV-A4002 az 3G3MV-A4022 (0,2 az 2,2 kW)
3-fazové vstupni napéti 400 Vstr
& E -
T
° |
© Bl g | H T
C A
o) LT ]
&, i i B e
l a6 4 otvory, @5 g
108 8.5 D
Jmenovité napéti Model 3G3MV Rozméry (mm) Hmotnost (kg)
D
3-fazové 200 Vstf A2015 131 pfiblizné 1,4
A2022 140 pfiblizné 1,5
jednofazové 200 Vstf | ABOO7 140 pfiblizné 1,5
ABO015 156 pfiblizné 1,5
3-fazové 400 Vst A4002 92 pfiblizné 1,0
A4004 110 pfiblizné 1,1
A4007 140 pfiblizné 1,5
A4015 156 pfiblizné 1,5
A4022 156 pfiblizng 1,5
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Provedeni Kapitola 2
* 3G3MV-A2040 (4,0 kW) 3-fazové vstupni napéti 200 Vstr
3G3MV-AB022 (2,2 kW) jednofazové vstupni napéti 200 Vstr
3G3MV-A4030 az 3G3MV-A4040 (3,0 az 4,0 kW)
3-fazové vstupni napéti 400 Vstr
g w s M
° SRl
“ g [0 |
: L
B DURHARND
==}
. 128 i 4 otvory, &5 5__Lk
140 8.5 D
Jmenovité napéti Model 3G3MV Rozméry (mm) Hmotnost (kg)
D
3-fazové 200 Vstf A2040 143 pfiblizné 2,1
jednofazové 200 Vstf AB022 163 pfiblizné 2,2
3-fazové 400 Vstr A4030 143 pfiblizné 2,1
3-fazové 400 Vstr A4040 143 pfiblizné 2,1

e 3G3MV-AB040 (4,0 kW) jednofazové vstupni napéti 200 Vstr

& 5 1 o -
IS i |
oL [ o
9 8o g AT H
(4 o ] [ H
o [ ] WELRA!
s s m— I s M=
@ 158 4 otvory, @5 5 .
170 B5 e
Jmenovité napéti Model 3G3MV Rozméry (mm) Hmotnost (kg)
D
jednofazové 200 Vstf AB040 180 priblizné 2,9
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2-1-2 Podminky instalovani

AN Upozornéni

AN Upozornéni
AN Upozornéni

VAN Upozornéni

AN Upozornéni

Pfi instalovani zajistéte, aby vyrobek byl ve spravné poloze a byla dodrzena
dana vzdalenost mezi ménicem a fidicim panelem nebo ostatnimi zafizenimi.
Nedodrzeni mlize mit za nasledek nespravnou funkci vyrobku nebo mize
zpUsobit pozar.

Nedovolte, aby do vyrobku spadly nebo vnikly cizi predméty. Nedodrzeni mlize
mit za nasledek nespravnou funkci vyrobku nebo muze zpUlsobit pozar.

Vyhnéte se silnym uderiim do vyrobku. Nedodrzeni mize mit za nasledek
poskozeni vyrobku nebo jeho nespravnou funkci.

Zajistéte, aby pohon mél vhodné zastavovaci zafizeni na strané stroje pro
zajisténi bezpecnosti. (Pfidrzna brzda neni zastavovaci zafizeni pro zajisténi
bezpecénosti). Nedodrzeni mize mit za nasledek poranéni.

Zajistéte, aby pohon mél vnéjsi havarijni zastavovaci zafizeni, které dovoluje

okamzité zastaveni ¢innosti a preruseni napajeni. Nedodrzeni miize mit za
nasledek poranéni.
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Provedeni Kapitola 2

B Pokyny pro instalovani a rozmeéry

¢ Méni€ instalujte za nasledujicich podminek:
Okolni teplota pro ¢innost (panelova montaz) : -10°C az 50°C

Vlhkost : 90% nebo méné (bez kondenzace)

¢ Meénic¢ instalujte na Cistém misté bez olejovych par a prachu. Alternativné jej instalujte do uplné
uzavieného panelu, ktery je zcela chranén od poletujiciho prachu.

* Piiinstalovani nebo pfi Cinnosti ménice dbejte vZdy, aby se kovovy prach, voda nebo ostatni cizi
pifedméty nedostaly do ménice.

* Neinstalujte méni¢ na hoflavé materialy, jako je napf. dfevo.

B Pokyny

* Instalujte méni¢ na vertikalni povrch tak, aby pismena na Stitku byla orientovana spravné.

B Rozméry
¢ Pfiinstalovani ménice vzdy dodrzujte nasledujici odstupy pro zajisténi normalniho rozptylu tepla
z ménice.

T 1
W = min. 30 mm min. 100 mm Vzduch é

L

Bok

I

min. 100 mm Vzduch é

v

B Rizeni okolni teploty

* Pro zvySeni spolehlivosti €innosti by méni¢ mél byt instalovan v prostfedi bez zna&nych zmén
teploty.

¢ Je-li méni¢ instalovan v uzavieném prostfedi jako je skfif, pouZijte chladici ventildtor nebo
klimatizaci pro udrzeni vnitini teploty vzduchu pod 50°C.

teploty.
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Provedeni Kapitola 2

* Teplota povrchu méni¢e muize vzrlst pfiblizné o 30°C vySe nez je okolni teplota. Zajistéte, aby
draty a zafizeni, které mohou byt podkozeny teplem, byly od ménice co nejdale.

B Ochrana ménice pred cizimi predméty béhem instalovani

¢ Bé&hem instalovani zakryjte méni¢ krytem a tim zabranite proniknuti kovového prachu a pilin
vznikajicich pfi vrtani.
Po dokoné&eni instalace vzdy kryt odstrarite, jinak by byla ventilace méni€e ovlivhéna a mohlo by
dojit k jeho prehrati.

2-1-3 Demontaz a montaz krytu

Pfi montazi ménice je nutné odmontovat €elni kryt, kryt svorkovnice (pokud nejde o
model méni¢e 200 V) a digitalni operator. Pro kabeldaZz ménice je nutné odmontovat
Celni kryt, kryt svorkovnice (pokud nejde o model ménice 200 V) a spodni kryt
ménice. Pro odmontovani krytu ménice postupujte podle nasledujicich instrukci.
Pro namontovani krytu postupujte opacné.

B Odmontovani ¢elniho krytu

* Uvolnéte montazni Srouby ¢Celniho krytu Sroubovakem.

e Zatlatte levou a pravou stranu Celniho krytu ve sméru Sipky 1 a zdvihnéte spodek krytu ve sméru
Sipky 2 a tim odstranite Celni kryt, jak je ukazano na nasledujicim obrazku.
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B Odmontovani krytu svorkovnice

Poté, kdy je odmontovan &elni kryt, zatlaéte na levou a pravou stranu krytu svorkovnice ve sméru
Sipky 1 a zdvihnéte kryt svorkovnice ve sméru Sipky 2, jak je ukdzano na nasledujicim obrazku.

Poznamka: Zadny z nasledujicich modelli 200 VV nema kryt svorkovnice. Misto toho je &elni kryt
pouzit jako kryt svorkovnice.
3G3MV-A2001 (0,1 kW), 3G3MV-A2002 (0,2 kW), 3G3MV-A2004 (0,4 kW), 3G3MV-

A2007 (0,75 kW), 3G3MV-AB001 (0,1 kW), 3G3MV-AB002 (0,2 kW) a 3G3MV-AB004
(0,4 kW)

B Vymontovani digitalniho operatoru
* Po odmontovani ¢elniho krytu zdvihnéte horni a spodni pravé strany (pozice A) digitalniho
operatoru ve sméru Sipky 1, jak je ukdzano na nasledujicim obrazku.
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B Odmontovani spodniho krytu

Po odmontovani €elniho krytu a krytu svorkovnice zatlate na spodni kryt ve sméru Sipky 1
ulozené v misté A jako opora.
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2-2 Kabelaz

/N\ VAROVANI Kabelaz mlze byt provadéna pouze po zkontrolovani, Ze napajeci zdroj byl
vypnut. Nedodrzeni mize mit za nasledek Uraz elektrickym proudem.

/N VAROVANI Kabelaz mlze provadét jen odborné zpuisobila osoba. Nedodrzeni mlze mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem.

VAN VAROVANI Neuvadéijte do ¢innosti, pokud neni zapojen obvod havarijniho vypnuti.
Nedodrzeni mize mit za nasledek zranéni.

/N VAROVANI Vzdy pfipojujte zemnici prvky na zem s odporem mensim nez 100 Q pro tfidu
200 Vstf nebo s odporem mensim nez 10 Q pro tfidu 400 Vstf. Nedodrzeni
muze mit za nasledek Uraz elektrickym proudem.

/N Upozornéni Instalujte vnéjSi stykace a provedte dalSi bezpeénostni opatfeni proti zkratu ve
vnéjsi kabelazi. Nedodrzeni miize mit za nasledek pozar.

/N Upozornéni PfesvédcCete se, Ze jmenovité vstupni napéti ménice je stejné jako stfidavé
napéti napajeciho zdroje. Nespravné napéti zdroje mlze zpUsobit pozar,
zranéni nebo nespravnou &innost.

VAN Upozornéni Pripojte brzdici odpor a brzdici odporovou jednotku, jak je specifikovano v tomto
manualu. Nedodrzeni maze zplsobit pozar.

/N Upozornéni Presvédcete se o spravnosti a bezpecnosti kabelaze. Nedodrzeni mlze mit za
nasledek zranéni nebo poskozeni vyrobku.

/N Upozornéni Pfesvédclete se, zda Srouby na svorkovnici jsou pevné dotazeny. Nedodrzeni
muze mit za nasledek pozar, zranéni osob nebo poskozeni vyrobku.

/N Upozornéni Nepfipojujte napajeci stfidavy zdroj na vystupni svorky U, V nebo W.
Nedodrzeni mlize mit za nasledek pozar, zranéni osob nebo poskozeni vyrobku.
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2-2-1 Blok svorek

Pro kabelaz bloku svorek méni¢e odmontujte €elni kryt, kryt svorkovnice (pokud
méni¢ neni model 200 V) a spodni kryt ménice.

Pod ¢elnim krytem je stitek zobrazujici uspofadani hlavnich vyvodu. Zajistéte
odmontovani tohoto &titku pfed kabelaZzi svorek. Vystupni svorky motoru maji
Stitek také. Odmontujte Stitek pfed kabelazi svorek motoru.

B Usporadani svorek fidiciho obvodu

Goevoiee0dd |
= :}—Svorky fidiciho obvodu

. -@"@"@--@--@"@"@--@--f@--@--‘@- I 7 s5]s6]57]P1]P2JR-HR-IFsIFR]FC]
0(‘:’!}("&3 Y Yo X Y XXX
] _ .1 DS SN o e T e e e ] e s s |
|| 56 681 o [0 QO |evvvover02®
] [Ma]mB]mc] [s1]s2]s3][s4]sclPcls+]s—[amlAC]RP]

B Usporadani svorek hlavniho obvodu

* 3G3MV-A2001 az 3G3MV-A2007 (0,1 az 0,75 kW) : 3-fazové vstupni napéti
200 Vstr
3G3MV-AB001 az 3G3MV-AB004 (0,1 az 0,4 kW) : jednofazové vstupni napéti
200 Vstr

Vstup napajeciho napéti j Vystup pro motor

RAT | S/L2 | TLI| +H1 [UM1 VT2 |\W/T3

ZEN | N N | NN SN | 7S
[_ 11 [_J[ T 1
2
00556016
[ 1] J1 TF
D — | +2| 81| B2

Brzdny odpor

Y/

[

1 "
>
S
Y/
&

®

Poznamka: Pro jednofazovy vstup propojte R/L1 a S/L2.
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* 3G3MV-A2015 az 3G3MV-A2022 (1,5 az 2,2 kW) :
3-fazové vstupni napéti 200 Vstr
3G3MV-AB007 az 3G3MV-AB015 (0,75 az 1,5 kW) :
jednofazové vstupni napéti 200 Vstr
3G3MV-A4002 az 3G3MV-A4022 (0,2 az 2,2 kW) :
3-fazové vstupni napéti 400 Vstr

— | +1 ] 42

Uk

]
gleloole
F—I

| Inl EAREA InI L.l

TA3 B1 B2 | U1 | W12 | W/T3

R/L1

Vstup napajeciho napéti |Brzdny odpor il Vystup pro motor

&) &

D D

Poznamka: Pro jednofazovy vstup propojte R/L1 a S/L2.

* 3G3MV-A2040 (4,0 kW): 3-fazové vstupni napéti 200 Vstr
3G3MV-AB022 az 3G3MV-AB040 (2,2 az 4,0 kW): jednofazové vstupni napéti
200 Vstr
3G3MV-A4030 az 3G3MV-A4040 (3,0 az 4,0 kW): 3-fazové vstupni napéti 400
Vstr

SEEEEEE
S/L2

Vstup napajeciho napéti Brzdny Vystup pro motor
odpor

& &)
O @

Poznamka: Pro jednofazovy vstup propojte R/L1 a S/L2.
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m Svorky hlavniho obvodu

Symbol Nazev Popis
R/L1 Vstupni svorky napajeciho 3G3MV-A20 : 3-fazové 200 az 230 Vstr
S/L2 zdroje 3G3MV-ABL : jednofazové 200 az 240 Vstr
(viz poznamka 1)
T/L3 3GMV-A40 : 3-fazove 380 az 460 Vstr
u/iTl Vystupni svorky motoru 3-fazovy vykonovy vystup pro fizeni motor( (viz
V/T2 poznamka 2)
3G3MV-A20 a 3G3MV-ABO : 3-fazové 200 az 230 Vstf
WIT3 3G3MV-A40 : 3-fazové 380 az 460 VstF
Bl Pripojovaci svorky brzdného | Svorky pro pfipojeni externiho brzdného odporu nebo
odporu brzdné odporové jednotky (pfipojte pro zjiStovani prepéti
B2 béhem brzdéni)
+1 Pfipojovaci svorky +1 a +2: Pro potlaeni harmonickych pfipojte ss tlumivku na
" pfipojovaci svorky ss tlumivky | svorky +1 a +2.

+1 a -: pfipojovaci svorky ss
napajeciho zdroje

Pfi napajeni ménice ze stejnosmérného zdroje pfipojte
ss zdroj na svorky +1 a -. (Svorka +1 je kladna svorka).

©

Zemnici svorka

Zajistéte, aby svorka byla uzemnéna za nasledujicich

podminek:

3G3MV-A20 : Uzemnéte s odporem 100Q nebo méné

3G3MV-ABO : Uzemnéte s odporem 100Q nebo méné

3G3MV-A40 : Uzemnéte s odporem 10Q nebo méné

V souladu s pokyny EC pfipojte na nulovy bod

napajeciho zdroje.

Poznamka: Zajistéte spojeni zemni svorky pfimo na
zem motoru.

Poznamka 1. Pripojte jednofazovy vstup k obéma svorkam R/L1 a S/L2.

Poznamka 2. Maximalni napéti na vystupni strané odpovida napéti napajeciho zdroje pro vstup

meénice.

2-13




Provedeni Kapitola 2
B Svorky ridiciho obvodu
Symbol Nazev Specifikace
Vstup |S1 | Multifunkéni vstup 1 (vpred/stop) Optoclen 8 mA pfi 24
S2 | Multifunkéni vstup 2 (vzad/stop) Vss
S3 | Multifunkéni vstup 3 (vnéjsi porucha: v klidu otevieny)
S4 | Multifunkéni vstup 4 (reset poruchy)
S5 | Multifunkéni vstup 5 (multikrokova rychlostni frekvence 1)
S6 | Multifunkéni vstup 6 (multikrokova rychlostni frekvence 2)
S7 | Multifunkéni vstup 7 (frekvenéni povel pro pomalé pootaceni)
SC | Sekvencéni vstup — spoleény
FS | Vstup referenéni frekvence napajeciho zdroje 20 mA pfi12 Vss
FR | Vstup referenéni frekvence 0 az 10 Vss (20 kQ)
FC | Referenéni vstup — spole¢ny
RP | Impulzni vstup(PNP) Odezva frekvence:
0 az 33 kHz
(30% az 70% ED)
log ,1* (H): 3,5 az 13,2V
log ,0“ (L) : max 0,8 V
Vystup | MA | Multifunk&ni kontaktni vystup (v klidu rozepnuty : porucha) Reléovy vystup:
MB | Multifunkéni kontaktni vystup (v klidu sepnuty : porucha) max 1 A pfi 30 Vss
MC | Multifunkéni kontaktni vystup — spoleény max 1 A pfi 250 VstF
P1 | Multifunkéni opto¢lenovy vystup 1 (béhem &innosti) Vystup 50 mA —
P2 | Multifunkéni opto€lenovy vystup 2 (detekce frekvence) otevreny kolektor pfi
PC | Multifunkéni optoclenovy vystup — spoleény max. 48 Vss
AM | Multifunk&ni analogovy vystup max. 2 mA pfi 0 az 10
AC | Multifunk&ni analogovy vystup — spoleény Vss
Komu- | R+ | Pfijimaci strana Odpovida RS-422/485
nikace |R-
S+ | Vysilaci strana
S-

Poznamka: Funkce v zavorkach jsou standardni nastaveni.
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B Vybér vstupni metody

* Prepinace SW1 a SW2, oba jsou umistény nad svorkami fidiciho obvodu, jsou pouzity pro vybér
vstupni metody.
Po odmontovani ¢elniho krytu a krytu volby miizete pouzit tyto prepinace.

Swi B ]| SW2

| -+— Pfepinaé
SIS

-4— Blok svorek

2806586608858 Fidiciho obvodu

* Vybér metody vstupni sekvence

* Pouzitim pfepinate SW1 mohou byt vybrany vstupy NPN nebo PNP, jak je uvedeno nize.

— 24V
NPN

@ (Standardni nastavent) p
zem J

. PA

Staz7 a O T ; %’ Kj
Vy

K .

T
S S

az 0.1u
i % ! 7) B 19

18

24V ss
(+/-10%)
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* Vybér zakon€ovaciho odporu u RS-422/485

*  Zakoncovaci odpor mize byt vybran nastavenim koliku 1 pfepinace SW2 do polohy ON.
Standardni nastaveni pro tento kolik je OFF.

orF [T ] on ... vybira zakon&ovaci odpor u RS-422/485
» viZ i ... vybira metodu reference vstupni frekvence
sw2
Metoda komunikace Nastaveni koliku 1
RS-422 Nastaveno na ON
RS-485 Nastaveno na ON pouze, kdyZ jednotka je koncovy slave.
S+
- <
R+
= >
G~0—

120-Q zakoncéovaci odpor (1/2 W)
Kolik 1

* Vybér metody referenéni frekvence na vstupu

¢ Pouzitim koliku 2 pfepinace SW2 mohou byt vybrany proudovy nebo napétovy vstup jako metoda
pro vstupni referenéni frekvenci. Standardni nastaveni je nastaveni na proudovy vstup.
Nastaveni parametrl jsou pozadovany dohromady s vybérem metody vstupu referenéni

frekvence.
Metoda vstupu referenéni fekvence Nastaveni Vybér referencni fekvence
koliku 2 (parametr n004)
Napétovy vstup (standardni nastaveni) |V (OFF) Nastavena hodnota 2
Proudovy vstup | (ON) Nastavena hodnota 3 nebo 4

Poznamka: Nenastavuijte kolik 2 do polohy ON pro proudovy vstup, kdyz napétovy vstup je ve stavu
ON, protoze mize shoret odpor ve vstupnim obvodu.
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2-2-2 Standardni nastaveni

ss civka
(volitelng)

Odrudovaci
filtr

+1 42 - B1 B2
O R/L1 um G
O siL2 VT2
T3 w3 ©

Brzdny odpor
(volitelng)

3-fazovy 200 / 400 Vsti
jednofazovy 200 Vst

(viz poznamka)

fﬁ

Multifunkéni vstup 1 ——
O

o
L8

O 51
Multifunkéni vst _—
|Vlul Tfunkcnl vstup 2 5o o
t Eni vst _—
|Vlul |funkcn| vstup 3 5o 53
ti &ni vsti e
Multffunkc':n! vstup 4 55 s4
ultifunkéni vetu —
P°5 o s5 a
Multifunkéni vst _—
U|uncn|vsup6O o s6 Y
Multifunkéni vstup 7 ——
O ¢ 87 — —
Sekvencni vstup - spolecny P
up - sp Y SC 2,)
Napajeci napéti referenéni )
frekvence 20 mA pfi 12V PC
Nastavitel FS )]
FREKVENCE __ Referencni frekvence - vstup R
{2kQ min1/4 W) Referenéni frekv. - spoleény Fo
» SR |
Generator @
pulsi : Vstup sledu pulsi
=0 R+
Komunikace - R—
RS-422 S+ AC )
(vybér RS-485) l
<l S—
Konektor |
Multifunkéni analogovy napétovy vstup 5 Digitalni operator
1
Multifunkéni analogovy proudovy vstu
govy p Y p ol2 eNg
Analogovy vstup - spolecny ola

Multifunkeni kontaktni v?stup
NO - spinaci

NC - rozpinaci

Spolecny

Multifunkéni
optoclenovy vystup 1

Multifunkéni
optoclenovy vystup 2

Multifunk&ni
optoclenovy vystup
- spoleény

Multifunkéni analogovy
vystup /

Vystup monitorovacich
pulsh

Multifunkéni analogovy
vystup - spolecny

Poznamka: U méni¢e 3G3MV-ABL pfipojte jednofazové napéti 200 Vst ke svorkam R/L1 a S/L2.
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* Priklad zapojeni 3-dratové sekvence

Spinaé Spinaé
STOP RUN
(NO) (NO}
—_—
e e O ©

Spinac sméru

O G

s1 Vstup RUN (Pracuje pfi spinaci RUN sepnutém)

82 Vstup STOP (Zastavuje pfi spinaéi STOP rozepnutém)

383 Sekvenéni vstup - spoleény

SC Sekvenéni vstup - spoleény

Poznamka: Nastavte parametr 052 na povel otaceni vpred/vzad O pro 3-dratovy sekvenéni vstup.

2-2-3 Kabelaz hlavniho obvodu

m Velikost vodicl, Srouby svorek, utahovaci moment Sroubu a
parametry stykacu
* Pro hlavni obvod a zemnici vodiCe vzdy pouzivejte vodic¢e s PVC izolaci.

* Pokud je néktery vodi¢ dlouhy a mohl by vzniknout Ubytek napéti, zvétSete prirez vodice
v zavislosti na jeho délce.

* 3-fazovy model 200 Vst

Model
3G3MV

Symbol svorky

Sroub
svorky

Utahovaci
moment
Sroubu (Nm)

Prurez
vodice
(mm2)

Doporuceny

prurez
vodice
(mm2)

Vypinaci proud
jistice

A2001

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

—
O

M 3,5

0,8az1,0

0,75az2

A2002

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

M 3,5

®

0,8az1,0

0,75az2

A2004

R/L1, S/L2, T/LS,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3

M 3,5

1)

0,8az1,0

0,75az2

A2007

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

M 4

@

0,8az1,0

0,75az2

10

A2015

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

M4

)/
A
®

1,2az1,5

2az5,5

3,5

20
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Model | Symbol svorky | Sroub Utahovaci Prirez Doporuceny | Vypinaci proud
3G3MV svorky moment vodice prurez jistice
Sroubu (Nm) (mm2) vodice
(mm2)
A2022 |R/L1, S/L2,T/L3, |[M4 1,2az1,5 2az5,5 3,5 20
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
J'/
A2040 |R/L1, S/L2,T/L3, |[M4 1,2az1,5 2az5,5 5 30
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
0
* Jednofazovy model 200 Vsti
Model | Symbol svorky |Sroub Utahovaci Prarez Doporucéeny | Vypinaci proud
3G3MV svorky moment vodice prurez jistice
Sroubu (Nm) (mm2) vodice
(mm2)
ABO0O1 R/L1, S/L2, T/L3, |[M 3,5 0,8az1,0 0,75az2 |2 5
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
@
AB002 |R/L1,S/L2,T/L3, M35 [0,8az1,0 0,75az2 |2 5
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
®
AB004 |R/L1,S/L2,T/L3, (M35 [0,8az1,0 0,75az2 |2 10
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
J'/
AB007 |R/L1, S/L2,T/L3, |[M4 1,2az1,5 2az5,5 3,5 20
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
® 2
AB015 |R/L1, S/L2,T/L3, |[M4 1,2az1,5 2az5,5 55 20
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
® 3,5
AB022 |R/L1, S/L2,T/L3, |[M4 1,2az1,5 2az5,5 55 40
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
®
AB040 |R/L1, S/L2,T/L3, |[M5 23az24 55az8 8 50
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3
1) M 4 1,2az1,5 2az8 5,5
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* 3-fazovy model 400 Vstr

Model
3G3MV

Symbol svorky

Sroub
svorky

Utahovaci
moment
Sroubu (Nm)

Prafez
vodice
(mm?2)

Doporuéeny

prafez
vodice
(mm2)

Vypinaci proud
jistice

A4001

R/L1, S/L2, T/LS,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3

©)

M4

1,2az1,5

2az55

A4004

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

®

M4

1,2az1,5

2az55

A4007

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,

U/T1, VIT2, W/T3
©

M4

1,2az1,5

2az5,5

A4015

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, WIT3

©

M4

1,2az1,5

2az55

10

A4022

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

©®

M4

1,2az1,5

2az55

10

A4030

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

O

M4

1,2az1,5

2az55

20

A4040

R/L1, S/L2, T/L3,
B1, B2, -, +1, +2,
U/T1, VIT2, W/T3

D

\E/

M4

1,2az1,5

2az5,5

3,5

20
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B Kabelaz na vstupni strané hlavniho obvodu

* |nstalovani jistice

Vzdy propojujte vstupni vykonové svorky (R/L1, S/L2 a T/L3) a napajeci zdroj prostrednictvim jistiCe

odpovidajici danému ménici.

* \Vyberte jisti¢ s jmenovitou hodnotou 1,5 az 2krat vy$Si nez je jmenovity proud ménice.

* U ¢asovych charakteristik jistice vezmeéte v ivahu ochranu ménice pfed nadproudem (jedna
minuta pfi 150 % jmenovitého vystupniho proudu).

*  Ma-li byt jisti€ s pouzit spole€né s vice ménici nebo ostatnimi zafizenimi, nastavte sekvenci tak, Zze
napdjeci zdroj bude vypnut poruchovym vystupem, jak je zobrazeno v nasledujicim schématu.

Méni¢
Napajeci
o droj Jisti¢ X
3fazovy/ Z - ——
jednofazovy i oi° R
200 Vsti 00 SiL2
O O © T3
3-fazovy s YWY
400 Vst | () 5 MB
Chybovy vystup
OFF ON, (NC)
el e 1_: O— O MC

Poznadmka: Pro model 400 V pouzijte transformator 400/200 V.

® Instalovani proudového chranice

Na vystupu ménice je pouZita vysoka spinaci frekvence a tim je vytvaren vysokofrekvenéni svodovy
proud.

VSeobecné se vytvari v kazdém ménici svodovy proud pfiblizné 100 mA (je-li napajeci vodi¢ dlouhy 1
m) a pfiblizné 5 mA pro kazdy metr napajeciho vodice navic.

Proto v oblasti vstupu napajeciho zdroje pouzijte specialni chrani¢ pro ménice, ktery detekuje svodovy
proud pouze ve frekvenénim rozsahu, ktery je nebezpecny lidem a ktery nereaguje na
vysokofekvenéni svodovy proud.
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Pfi pouziti specialniho chrani¢e pro ménice, vyberte chrani¢ s proudovou citlivosti nejméné 10 mA
na jeden ménic.

* Pfi pouziti obvyklého chraniCe, vyberte chrani¢ s proudovou citlivosti 200 mA na jeden ménic a
s vybavovaci dobou 0,1 sec nebo vice.

* Instalovani stykace

Pokud napdjeci zdroj hlavniho obvodu ma byt vypnut v dlisledku sekvence, pak misto proudového

jistiCe s musi byt pouzit magneticky stykac.

Je-li vS§ak na vstupni strané ménice instalovan stykag, pak pfi jeho rozepnuti dochazi k zastaveni

pohonu volnym dob&hem a nikoliv po nastavené deceleracni kfivce.

o Zatéz mvﬂie byt zapnuta a vypnuta sepnutim a rozepnutim magnetického stykace na primarni
strané. Casté zapinani a vypinani magnetického stykace v§ak muaze zplsobit poruchu ménice.

* Kdyz je ménic fizen digitalnim operatorem, nemuze byt automaticka ¢innost provedena po
obnoveni napajeni.

*  Pri pouziti brzdné odporové jednotky zajistéte, aby byla utvofena sekvence, ve které tepelné relé
jednotky vypina magneticky stykac.

* Pripojeni vstupu napajeciho zdroje k bloku svorek

Napajeci zdroj vstupu mlize byt pfipojen ke kterékoliv svorce, protoze sled fazi vstupniho napajeciho
zdroje je nezavisly na sledu fazi (R/L1, S/L2 a T/L3).

* |Instalovani reaktoru

Je-li ménic pfipojen k vysokovykonovému transformatoru (660 kW nebo vice), nebo je-li pfipojen
kondenzator pro zlepseni Ucinniku, pak mdze vstupnim napajecim obvodem protéct nadmérna
proudova $picka, coz mlze zpUsobit poruchu méni¢ové jednotky.

Pro zabranéni tomuto jevu instalujte reaktor na vstupni strané ménice.

Toto opatieni také zlepSuje ucinnik na napéjeci strané.

* |Instalovani prepét'ového omezovace

VZdy pouZzijte pfepétovy omezovaé nebo diodu pro induktivni zatéZe poblize ménice. Tyto induktivni
zatéze zahrnuji magnetické stykace, elektromagneticka relé, solenoidové ventily, solenoidy a
magnetické brzdy.
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* Instalovani odrusovaciho filtru na napajeci strané
Instalujte odrusovaci filtr pro potlaceni ruseni pfenaSeného mezi napajecim vedenim a ménicem.

Priklad zapojeni 1

Napdjeci
zdroj Jistic  3G3MV-PFI 3G3MV
Odrusovaci
~ SIfe i SYSDRIVE
G O

Jisti¢

i Programovatelny
- automat

Jiné fadiée (automaty)

Poznamka: Pouzijte specialni odruSovaci filtr pro SYSDRIVE 3G3MV.

Priklad zapojeni 2

Napajeci
zdroj

Jisti¢
oF

Odrudovaci-

rogramovatelny

Jiné automaty

3G3MV

SYSDRIVE %

Napajeci
'olle! Odrusovaci

( j iitr pro
ONNS, . .
; Seobecné

pouZiti

Jiné automa

Poznamka: Nepouzivejte odrusovaci filtr pro véeobecné pouziti. Zadny b&zny odrusovaci filtr nemaze
efektivné potlacit ruSeni generované ménicem.
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B Kabelaz na vystupni strané hlavniho obvodu

®* Pripojeni bloku svorek k zatézi
Pripojte vystupni svorky U/T1, V/T2 a W/T3 k pfivodnim vodi¢im motoru U,V a W.

Zkontrolujte, zda se motor otaci vpied pfi povelu vpfed. Pokud se motor otaci vzad pfi povelu vpred,
premérite kterékoliv dvé vystupni svorky mezi sebou a znovu je zapojte.

* Nikdy nepripojujte napajeci zdroj k vystupnim svorkam

Nikdy nepfipojujte napajeci zdroj k vystupnim svorkam U/T1, V/T2 a W/T3.

Pokud je napéti pfivedeno na vystupni svorky, vnitfni obvod ménice bude poskozen.

* Nikdy nezkratujte nebo neuzemnéte vystupni svorky

Pokud se dotknete vystupnich svorek holyma rukama nebo vystupni vodi€e pfijdou do kontaktu
s krytem ménice, mlzete utrpét Uraz elektrickym proudem nebo dojde ke spojeni na zem. Je to
obzvlast nebezpecéné.

Dbeijte také, aby nedoslo ke zkratovani vystupnich vyvodd.

* Nepouzivejte ucinikovy kondenzator nebo odrusovaci filtr

Nikdy nepfipojujte ucinikovy kondenzator nebo LC nebo RC odrudovaci filtr k vystupnimu obvodu.
Nedodrzeni m{ize zpUsobit poSkozeni ménite nebo pozar dalSich ¢asti.

* Nepouzivejte elektromagnetické spinace nebo magnetické stykace

Nepfipojujte elektromagnetické spinace nebo magnetické stykace k vystupnimu obvodu.
Pokud je k bézicimu ménici pfipojena zatéz, pak zapinaci proud spusti nadproudovou ochranu
v ménici.

* |nstalovani tepelného relé

Méni¢ ma funkci elektronické tepelné ochrany pro ochranu motoru pred piehfatim. Pokud je vSak
provozovan vice nez jeden motor s jednim ménic¢em, vzdy instalujte tepelné relé (THR) mezi méni¢ a
motor a nastavte n037 na 2 (tepelna ochrana vyfazena).

V tomto pfipadé programujte sekvenci tak, Ze elektromagneticky stykac na vstupni strané hlavniho
obvodu bude vypnut kontaktem tepelného relé.
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® Instalovani odrusovaciho filtru na vystupni strané

Pripojte odrusovaci filtr na vystupni stranu ménice pro snizeni vysokofrekvenéniho ruseni a
indukovaného ruseni.

Napgjeci st 3G3MV 3G3IV-PLF

zdroj !
| |odns i

Indukované ruseni  VF rugeni

Signalové vedeni

Automat AM radio

Indukované ruseni: Elektromagneticka indukce vytvari ruSeni na signalové lince a
zpUsobuje poruchy v ¢innosti regulatoru.

Vysokofrekvencéni ruseni: Elektromagnetické viny z ménice a privodl zpUsobuiji ruseni pfijmu
radiového pfijimace.

® Opatieni proti indukovanému ruseni

Jak bylo popsano dive, odrusovaci filtr m{ize byt pouzi pro zabranéni indukovaného ruseni, které je
vytvareno na vystupni strané. Alternativné, kabely mohou byt vedeny vnittkem uzemnéné kovové
trubky pro zabranéni indukovanému ruseni. Umisténim kovové trubky nejméné 30 cm od signalové
linky se podstatné sniZuje indukované rudeni.

Napajeci
zdroj

3G3MV Kovova trubka

Jistic

SYSDRIVE @ 1

_l_ min. 30 cm

T

Signéalové vedeni |

Automat
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® Opatreni proti vysokofrekvenénimu ruseni

Vysokofekvené&ni ruSeni je vytvareno v ménici jak na vstupich, tak i vystupnich linkach. Pro snizeni
vysokofrekvenéniho ruseni instalujte odrusovaci filtr jak na vstupni, tak i vystupni strané a také
instalujte ménic€ v Uplné uzaviené kovové skfini.

Kabel mezi méniCem a motorem by mél byt co nejkratsi.

Ocelova krabice

Napajeci zdroj Jistic 3GIMV Kc?'\/f)va tru\bka

Odrusovaci| | Odrugovaci
filtr [ SYSPRIVE 2™ 1

* Délka kabelu mezi ménicéem a motorem

Pokud je kabel mezi ménicem a motorem dlouhy, pak se vytvari vysokofrekvenéni svodovy proud, coz
zplsobuje praveé také vzrist vystupniho proudu ménice. Toto mlze ovlivnit periferni zafizeni.

Pro zabranéni tomuto jevu, nastavte nosnou frekvenci (nastaveno v n080), jak je uvedeno v tabulce
nize. Podrobnosti — viz nastavovani parametrd.

Délka kabelu max. 50 m max. 100 m vice nez 100 m

Nosna frekvence max. 10 kHz max. 5 kHz max 2,5 kHz

* Jednofazovy motor nemuize byt pouzit

Tento méni¢ neni vhodny pro proménné fizeni otacek jednofazovych motord. Jednofazové motory
jsou bud rozbihany pomoci kondenzatoru nebo s pomocnym rozb&éhovym vinutim (metoda pro
stanoveni sméru otaceni pfi rozbéhu je odlisna). Pokud je pouzit rozbéhovy kondenzator, mize byt
tento kondenzator poskozen nahlym elektrickym vybojem zpUsobenym na strané ménice. Pokud je
pouzit motor s rozbéhovou fazi, mize byt pomocné vinuti spaleno, protoze odstredivy spinac
nepracuje.
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B Zemnici kabelaz

* Vzdy pouzijte zemnici svorku ménic¢e 200 V se zemnim odporem 100 Q nebo méné. Obdobné
vzdy pouzijte zemnici svorku ménic¢e 400 V se zemnim odporem 10 Q nebo méné.

* Nepfipojujte na zemni kabelaz ostatni zafizeni jako jsou svafeci automaty nebo vykonové
elektrické stroje.

* Vzdy pouzijte zemnici spoje, které spliuji technické normy pro elektricka zafizeni a minimalizujte
délku zemnicich vodicu.
Svodovy proud tece pifes méni¢. Proto pokud je vzdalenost mezi zemnici elektrodou a zemnici
svorkou pfili§ velka, potencial na zemnici svorce ménice se stane nestabilni.

e P¥i pouzivani vice nez jednoho méni€e dbejte na to, abyste nevytvofili smy&ku na zemnim vedeni.
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B Harmonické

* Definice

Harmonicky prabéh se sklada z elektrického vykonu vytvareného stifidavym zdrojem a ménicich se
frekvenci, které jsou celoCiselnym nasobkem frekvence napajeciho zdroje.

Nasledujici frekvence jsou harmonické 60 Hz nebo 50 Hz komeréniho napajeciho zdroje.
Druhé harmonické: 120 (100) Hz
Treti harmonické: 180 (150) Hz

Druha harmonicka {120 Hz)

Zakladni frekvence (60 Hz) /m/

Tretl harmonicka (180 Hz)

W

Problémy zplsobené generovanim harmonickych

Prabéh napéti komercéniho napajeciho zdroje bude zkreslen, pokud komeréni napajeci zdroj obsahuje
nadmérné harmonickych. Stroje s takovym komerénim napajecim zdrojem budou pracovat nespravné
nebo budou generovat nadmérné teplo.

Zakladni frekvence Treti harmonicka (180 Hz)

ZKkresleny tvar prﬂbéhu
proudu

® Priciny vzniku harmonickych

¢ Obvykle maji elektrické stroje vestavéné obvody, které pfeménuji komeréni stfidavé zdroje na
stejnosmérné zdroje.
Takové stfidavé zdroje vSak obsahuji harmonické nasledkem rozdilu v toku proudu mezi ss a
stfidavym zdrojem.

Ziskani ss ze stridavého proudu pouzitim usmérrovacui a kondenzatort

Stejnosmérné napéti se ziskava pfeménou stfidavého napéti na pulsujici usmérnéné napéti pomoci
usmérnovacl a vyhlazuje se pomoci kondenzator(. Takovy stfidavy proud nicméné obsahuje
harmonické.
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Ménic

Vzhledem k tomu, Ze ménic je na své vstupni strané vybaven usmérnovatem, obsahuje jeho vstupni
proud znacéné harmonické slozky. Protoze ménice velkych vykonU pracuji se zna¢nymi proudy, mize
byt i podil harmonickych sloZzek zna¢né vyssi nez u jinych elektrickych stroji

Proud tece do
kondenzatoru.

Prabéh proudu je odlisny
od prubé&hu napéti.

Napéti
\/ » Cas
‘ Usmérnéno
Napéti
» Cas
‘ Vyhlazeno
Napéti
: /T » Cas
Proud
J » Cas
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* Protiopatieni s civkami proti vzniku harmonickych

Stejnosmérné a stridavé civky

Stejnosmérné a stfidavé civky potlacuji harmonické a proudy, které se méni nahle a znaéné.

Stejnosmérné civky potlacuji harmonické lépe nez stfidavé civky. Stejnosmérné civky, pouzité se
stfidavymi civkami, potlacuji harmonické mnohem efektivnéii.

Uginnost ménide se zlepsi po potladeni harmonickych ve vstupnim proudu ménice.

Pripojeni
Pfipojte ss civku na interni ss napajeci zdroj ménice po vypnuti napajeciho zdroje k ménici a
pfesvédCete se, Ze indikator naboje ménice vypina.

Nedotykejte se vnitinich obvod({ ménice pfi ¢innosti, jinak mize nastat traz elektrickym proudem nebo
popéleni.

Zpusob zapojeni
[se ss civkou]

ss civka

(volitelné)m
+1 +2

3-fazovy 200 Vstf,

M Q)
ViT2 © @
WIT3

jednofazovy
200 Vstf nebo SYSDRIVE @
3-fazovy 400 Vstf 3G3MV h

[se ss a sti civkami]

ss civka

Napajeci zdroj ISt

3-fazovy 200 Vstf, :
Jzegg (\)/fétzvowb stf civka SYSDRIVE

St nebo volitelné ®
3-fazovy 400 Vst ( ) | 3G3MV an n
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Vlivy civek
Harmonické jsou efektivné potlaceny, kdyz je pouzita ss civka zaroven se stf civkou, jak je uvedeno
v nasleduijici tabulce.

Metoda Pomér vzniklych harmonickych (%)
potlaceni 5-t&4 7-ma 11-ta4 13-t4 17-t4 19-ta4 23-ta 25-ta
harmonickych harmonicka | harmonicka | harmonicka | harmonicka | harmonicka | harmonicka | harmonicka | harmonicka
zadna civka |65 41 8,5 7,7 4,3 3,1 2,6 1,8
st civka 38 14,5 7,4 3,4 3,2 1,9 1,7 1,3
ss civka 30 13 8,4 5 4,7 3,2 3,0 2,2
ss a stf civka | 28 9,1 7,2 4,1 3,2 2,4 1,6 1,4

B Pripojeni brzdného odporu a brzdné odporové jednotky

Kdyz je provozovana zatéz s velkou setrvacnosti, nebo zatéz u které je mozny rezim s urychlovacim
momentem, pak se bude rekuperovana energie vracet do ménice. Pokud je béhem decelerace
vytvareno prepéti (OV) znamena to, Ze rekuperovana energie prekracuje kapacitu ménice. V tom
pfipadé pouzijte brzdny odpor nebo brzdnou odporovou jednotku.

* Pfipojte brzdny odpor jak je zobrazeno na nasledujicim schématu.

Poznamka 1. Pfi pouziti brzdného odporu instalujte tepelné relé pro monitorovani teploty odporu.
Poznamka 2. PFi pouziti brzdného odporu nebo brzdné odporové jednotky zajistéte viozeni sekvence

tak, Ze napdjeci zdroj pro méni¢ bude vypnut v pfipadé abnormalniho prehfati.
Opomenuti mize mit za nasledek pozar.

* Brzdny odpor: Pouzijte vystup tepelného relé pouzitého pro monitorovani teploty odporu.
* Brzdna odporova jednotka: Pouzijte chybovy kontaktni vystup brzdné odporové jednotky.
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* P¥i pouziti brzdného odporu zajistéte nastaveni n092 (volby zabranéni ztraty rychlosti pfi brzdéni)
na ,1“ (bez zabranéni ztraty rychlosti).

Ménic

X
o RILA1
o_%:% sz
o o—©O T3

Napajeci
zdroj Jistic

3-fazovy, 200 Vss (jednofazovy W/
200 Vss / 3-fazovy 200 Vss) MM B1 B2
b : Brzdny odpor
X8  OFF ONy R e He® Brzdna odporova
7 (1,572 12Ot

8 88 810 O
‘XA

@@#

Kontaktni misto pro tepelné vypnuti brzdné
odporové jednotky nebo externi tepelné relé.

* Brzdné odpory a brzdné odporové jednotky pro méni¢ tridy 200 V

Méni¢ 3G3MV Brzdny odpor Brzdnéa odporova jednotka Minimalni pripojeny
(3 % pomér ED) (10 % pomér ED) odpor
3G3lIV-
A2001/AB001 PERF150WJ401 (400 Q) | --- 300 Q
A2002/AB002
A2004/AB004 PERF150WJ201 (200 Q) | PLKEB20P7 (200 Q, 70 W) 200 Q
A2007/AB007 120 Q
A2015/AB015 PERF150WJ101 (100 Q) | PLKEB21P5 (100 Q, 260 W) |60 Q
A2022/AB022 PERF150WJ700 (70 Q) |PLKEB22P2 (70 Q, 260 W)
A2040/AB040 PERF150WJ620 (62 Q) | PLKEB23P7 (40 Q, 390 W) 32Q

Poznamka: Nepouzivejte odpory mensi nez minimalni hodnota odporu. Nedodrzeni mize poskodit
ménic.
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®* Brzdné odpory a brzdné odporové jednotky pro ménic tridy 400 V

Méni¢ 3G3MV Brzdny odpor Brzdna odporové jednotka Minimalni pfripojeny
(3 % pomér ED) (10 % pomér ED) odpor
3G3IV-

A4002 PERF150WJ751 (750 Q) | PLKEB40P7 (750 Q, 70 W) 750 Q
A4004

A4007 510 Q
A4015 PERF150WJ401 (400 Q) | PLKEB41P5 (400 Q, 260 W) |240 Q
A4022 PERF150WJ301 (300 Q) | PLKEB42P2 (250 Q, 260 W) | 200 Q
A4030 PERF150WJ401 (400 Q) | PLKEB43P7 (150 Q, 390 W) 100 Q
A2040 PERF150WJ401 (400 Q) | PLKEB43P7 (150 Q, 390 W) | 100 Q

X2

Poznamka: Nepouzivejte odpory mensi nez minimalni hodnota odporu. Nedodrzeni mize poskodit
ménic.

2-2-4 Kabelaz svorek ridiciho obvodu

Ridici signalni linka smi byt maximaln& 50 m dlouha a musi byt oddélena od
vykonovych vedeni.

Referencni frekvence musi byt pfivedena do ménice prostfednictvim stinénych
twistovanych part vodicu.

B Kabelaz ridicich vstupnich/vystupnich svorek
Zapojte kazdou vstupni/vystupni Fidici svorku podle nasledujicich podminek.

* Vodic¢e a dotahovaci moment

Multifunkéni kontaktni vystup (MA, MB a MC)

Velikost Dotahovaci Vodi¢ Prafez vodice | Doporuceny Kabel
Sroubu svorky | moment (Nm) mm2 (AWG) | prirez vodice
mm?2 (AWG)
M3 0,5az0,6 Jednotlivy drat | 0,5 az 1,25 0,75 (18) Kabel s PE
(20 az 16) plastém
Lanko 0,5az1,25
(20 az 16)
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Sekvencni vstup (S1 az S7 a SC), multifunkéni optoclenovy vystup (P1, P2, PC),
komunikace RS-422/485 (R+, R-, S+ ,S-) a multifunkéni analogovy vystup
(AM nebo AC) a vstup fady pulst (RP)

Velikost Dotahovaci Vodic¢ Prirez vodi¢e | Doporuéeny Kabel
Sroubu svorky | moment (Nm) mm2 (AWG) | prarez vodice
mm2 (AWG)
M2 0,22 az 0,25 Jednotlivy drat | 0,5 az 1,25 0,75 (18) Kabel s PE
(20 az 16) plastém
Lanko 0,5az0,75
(20 az 18)
Vstup referencni frekvence (FR, FS a FC)
Velikost Dotahovaci Vodic Prifez vodi¢e | Doporuéeny Kabel
Sroubu svorky | moment (Nm) mm2 (AWG) | prarez vodice
mm2 (AWG)
M2 0,22 az 0,25 Jednotlivy drat | 0,5 az 1,25 0,75 (18) Specialni kabel
(20 az 16) s PE plastém a
Lanko 0,5az0,75 stinénim pro
(20 az 18) méfici ucely

* Nepajivé koncovky pro svorky fidiciho obvodu

Pouziti nepajivych koncovek pro svorky fidiciho obvodu je doporuéeno, protoze jsou snadno a
spolehlivé pripojitelné.

Poznamka: Pri pouziti nasledujici nepajivé koncovky se presvédcete, zda prarez vodice je 0,5 mm2.

wnN e
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Metoda kabelaze

Uvolnéte Sroub svorky tenkym Sroubovakem
Vlozte vodi¢ zespoda do bloku svorek
Dotahnéte Srouby svorek pevné momentem 0,5 Nm.

Model: kontakty Phoenix A1 0.5-8 WH

14

(Velikost: mm)




Provedeni Kapitola 2

Poznamka 1. Vzdy oddélte vedeni Fidicich signall od kabelaze hlavniho obvodu a ostatnich
vykonovych vodic¢u.

Poznamka 2. Nepajejte vodice ke svorkam fidiciho obvodu. Pokud by vodice byly pajeny, vodice by
nemusely mit dobry kontakt se svorkami Fidiciho obvodu.

Poznamka 3. Konec kazdého vodice, ktery ma byt pfipojen ke svorkam fidiciho obvodu musi byt
odizolovéan v délce pfiblizné 5,5 mm.

Uzky Sroubovak

blok svorek
fidiciho obvodu

Poznamka PouZiti dotahovaciho momentu

Odstrante izolaci v délce i vétsiho nez 0.5 N.m miiZe

5,5 mm, nejsou-li \ o N
. gy poskodit blok svorek. Nicmené,
pouzity nepajive svorky o je-li dotahovaci moment
Vodice Nepajivé §vorky ) nedostatecny, mohou se vodice
nebo necinované rozpojit.

vodice

Poznamka 4. PFipojte stinéni na zemnici svorku méni¢e. Neuzemriujte stinéni na fidici strané.

Poznamka 5. Obalte stinéni paskou, aby nepfiSlo do kontaktu s ostatnimi signalnimi nebo silovymi
vodi€i
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m Kabelaz vstupnich svorek referenéni frekvence

Zapoijte vstupni svorky referenc¢ni frekvence FR a FC tak, jak je popsano nize pro zpracovani
referenéni frekvence D/A jednotkou pro pfeménu digitalnich dat na analogova nebo pro externi
napéjeci zdroj.

* Pouzité vodice
Pro kabelaz pouzijte stinéné twistované vodice pro eliminaci ruseni fidicich signall.

Druh vodice Prarez vodice Vodice, které maji byt pouzity
Jednotlivy drét 0,5 a7 1,25 mm* PE stinény kabel pro ucely méreni
Lanko 0,5 a7 0,75 mm’

* Nepajivé koncovky pro vstupni svorky referenéni frekvence

Pouziti nepajivych svorek pro svorky fidiciho obvodu je doporuéeno, protoze nepajivé svorky jsou
snadno a spolehlivé pfipojitelné.

Poznadmka: Pri pouziti nasledujici nepajivé koncovky se presvédcete, zda prirez vodice je 0,5 mm2.

pramér 1.0

Model: kontakty Phoenix A1 0.5-8 WH

pramér 2.6 (Velikost: mm)

®* Metoda kabelaze

* Metoda kabelaze pro vstupni svorky referenéni frekvence je stejna jako u vstupnich/vystupnich
svorek fizeni.

* Vzdy oddélte vedeni Fidicich signald od kabelaze hlavniho obvodu a ostatnich vykonovych vodi¢u.

* Pripojte stinéni na zemnici svorku méni¢e. Nepfipojujte stinéni k zatézi.

* Obalte stinéni paskou, aby stinéni nepfislo do kontaktu s ostatnimi signalnimi nebo silovymi
vodici.
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2-2-5 Souhlas se smeérnicemi EC

Nasledujici popis zabezpecuje, aby zplsob kabelaze souhlasil s pozadavky

smérnic EC. Pokud nasledujici poZzadavky nejsou splnény, celé vybaveni véetné
ménice bude potfebovat dalSi potvrzeni.

B Standardni zapojeni

Svorky hlavniho obvodu

oo Brzdny odpor

— LT (volitelny)
@ Prstencové jadro
Sitové Odrusovaci O—&

stykaée filtr B1 B2

Prstencové jadro

um
Ve
WiT3
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® Svorky fidiciho obvodu

., Multifunkéni kontaktni vystup
— wmal{ o

Multifunkéni vstup 1 ———=

O O O -
Muttifunkeni vetup 2 =— MBI NC __
Multifunk&ni vstup Gﬁ | MCI Spolecny -
Multifunk&ni vstup 40“_‘O [\/!ultifurjlkéni optoclenovy
Multifunk&ni vstup 5 ——— P1 vystup
U|uncn|vsup50 O -
Multifunkéni vstup Sﬁ j § <
Multifunkeni vstup 7 ———
ultirunkeni vstup o O i .
Multifunkéni optoclenovy
Sekvencni vstup - spolecny P2 vystup 2
- Lo
Napajeci zdroj referencni ‘{ W Multifunkéni optoclenovy
frekvence 20 mA pfi 12 V PC vystup - spoleény

-

. Referenéni frekvence - vstup
Nastavitel -

FREKVENCE T Referencni frekvence - spole.
(2kQ2 1/4 W min.)

Generator ®
impulsu Vstup sledu pulsh

Multifunkéni analogovy
vystup /

Vystup monitorovacich
AM | pulsh

Komunikace
RS-422
(vybér RS-485)

A

Multifunkéni analogovy
AC vystup - spolecny

g <<\>>J

Poznamka: Vstupni/vystupni signaly mohou byt pfipojeny k jednomu stinénému kabelu.

A

—
! e
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Kapitola 2

B Souhlas se smérnice EC

¢ Kabelaz napajeciho zdroje
PresvédcCete se, zda ménic€ a odrusovaci filtr jsou uzemnény spole¢né.
* Vzdy pfipojujte svorky vstupu napajeni (R/L1, S/L2 a T/L3) a napajeciho zdroje pomoci vhodného

odruSovaciho filtru.

e Zkratte délku zemniho vodice tak, jak je jen mozné.

¢ Umistéte odruSovaci filtr co nejblize ménice. Zajistéte, aby délka kabelu mezi odruSovacim filtrem
a ménic¢em neprekrocCila 40 cm.

* Jsou k dispozici nasledujici odruSovaci filtry (vS8echny patkové typy — ,footprint")

Odrusovaci filtry pro 3-fazové 200 Vstr

Ménic¢ Odrusovaci filtr pro 3-fazové 200 Vstr
Model 3G3MV- Model 3G3MV- Jmenovity proud (A)
A2001/A2002/A2004/A2007 PFI12010-E 10
A2015/A2022 PF12020-E 20
A2040 PFI2030-E 30

Odrusovaci filtry pro jednofazové 200 Vstr

Ménié Odrusovaci filtr pro jednofazové 200 Vstr
Model 3G3MV- Model 3G3MV- Jmenovity proud (A)
ABO001/AB002/AB004 PFI1010-E 10
AB007/AB015 PFI1020-E 20
AB022 PFI1030-E 30
AB040 PFI1050-E 50

Odrusovaci filtry pro 3-fazové 400 Vstr

Ménic Odrusovaci filtr pro 3-fazové 400 Vstr
Model 3G3MV- Model 3G3MV- Jmenovity proud (A)
A4002/A4004 PFI3005-E 5
A4007/A4015/A4022 PFI3010-E 10
A4030/A4040 PFI3020-E 20

* Pripojeni motoru k ménici

*  P¥i pfipojovani motoru k ménici zajistéte, aby pouzity kabel mél splétané stinéni.

* Snizte délku kabelu co nejvice a uzemnéte stinéni na strané ménice i na strané motoru. Zajistéte,
aby délka kabelu mezi méni¢em a motorem nepfekrocila 20 m. Déle se doporuluje, aby
prstencové jadro (clamp filtr) bylo pfipojeno blizko k vystupnim svorkam ménice.

Vyrobek

Model

Vyrobce

clamp filtr

3G3IV-PFO OC2

RASMI
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® Zapojeni fidiciho kabelu

e Zajistéte, aby ke svorkam Fidiciho obvodu byl pfipojen kabel se splétanym stinénim.
Uzemnéte stinéni pouze na strané ménice.

® Uzemnéni stinéni
Aby bylo stinéni uzemnéno bezpetné, doporucuje se, aby svérka kabelu byla pfipojena pfimo na
uzemnovaci desti¢ku, jak je zobrazeno nize.

Zemnici desticka Kabelova
svérka
el Kabel
= | N
el
Stinéni
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B Souhlas s LVD

e VZdy pfipojujte méni¢ a napdjeci zdroj pfes jisti€, vhodnym pro ochranu ménice pfed poskozenim,
které mulze byt zplisobené zkratem.

* Pouzijte jeden jisti¢ (MCCB) na jeden ménic.
* Vyberte vhodny jisti¢ v nasledujici tabulce.

Modely 200 V
Ménic Jisti¢ (MCCB) (Mitsubishi Electric)
Model 3G3MV- Typ Jmenovity proud (A)

A2001 NF30 5

A2002 5

A2004 5

A2007 10

A2015 20

A2022 20

A2037 30

AB001 NF30 5

AB002 5

AB004 10

AB0O7 20

AB015 20

AB022 40

AB040 50

Modely 400 V

Ménié Jisti¢ (MCCB) (Mitsubishi Electric)
Model 3G3MV- Typ Jmenovity proud (A)

A4002 NF30 5

A4004 5

A4007 5

A4015 10

A4022 10

A4030 20

A4040 20
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Poznamka: Pro zajisténi pozadavkl LVD musi byt méni¢ chranén sitovym jisticem v pfipadé, ze
nastane zkrat. Pfi pouziti jednoho sitového jistiCe s dalSimi ménici nebo zafizenimi se
presvédcete, zda méniCe a podobna zafizeni jsou plné chranéna, pokud nastane
jednopolovy zkrat, jinak mohou byt ménice nebo zafizeni poskozena.

Napajeci zdroj referencni frekvence (FS) ménice ma zakladni izolovanou konstrukci. Pfi pfipojeni
meéniCe k perifernim zafizenim zajistéte zvySeni stupné izolace.
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Priprava pro ¢innost a monitorovani Kapitola 3

3-1 Nazvoslovi

3-1-1 Jména ¢€asti a jejich funkce

Zobrazeni dat

Zjednodusené
LED indikatory Nastaveni frekvence
Tlacitka W
FREQUENGY
DIGITAL OPERATOR
PJVOP140
Vzhled Nazev Funkce
Zobrazeni dat Zobrazuje prislusné datové polozky jako je referenéni
frekvence a nastavené parametry hodnot
Nastaveni frekvence | Nastavuje referencni frekvenci uvnitf rozsahu mezi 0 Hz a
FREQ maximalni frekvenci
FREQUENCY
FREF Indikator FREF Referen¢ni frekvence mlze byt monitorovana nebo
nastavena, pokud tento indikator sviti
Indikator FOUT Vystupni frekvence méni¢e mize byt monitorovana, pokud
tento indikator sviti.
Indikator IOUT Vystupni proud ménic¢e mize byt monitorovan, pokud tento
indikator sviti.
Indikator MNTR Hodnoty nastavené v U-01 az U-10 jsou monitorovany,
pokud tento indikator sviti.
FR Indikator F/R Muze byt vybran smér otaceni, pokud tento indikator sviti

v pfipadé, ze ménic je fizen pomoci tlaCitka béh (RUN).

Indikator LO/RE Je mozné zvolit ¢innost ménice prostiednictvim digitalniho
operatoru nebo podle nastavenych parametrd, pokud tento
indikéator sviti.

Poznamka: Kdyz je méni¢ v ¢innosti, mize byt tento stav
tohoto indikatoru pouze monitorovan. Pokud
tento indikator sviti, jakykoliv vstupni povel
béh (RUN) je ignorovan.

Indikator PRGM Parametry n001 aZ n179 mohou byt nastaveny nebo
monitorovany, pokud tento indikator sviti.

Poznamka: Pokud je méni¢ v ¢innosti, parametry mohou
byt pouze monitorovany a pouze nékteré
parametry mohou byt zménény. Vstup povelu
chod je ignorovan, pokud tento indikator sviti.

Tlagitko méd Postupné prepina zjednodusené LED indikatory polozek

(nastaveni a monitorovani).

Nastaveni parametru, které ma byt provedeno, je zruseno,

pokud je toto tlagitko stisknuto pfed vloZzenim nastaveni.
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Priprava pro ¢innost a monitorovani Kapitola 3

Vzhled Nazev Funkce
Tla&itko inkrementace ZvySuje Cisla multifunk&éniho monitoru, Cisla
(pfirGstku) parametrl a nastavené hodnoty parametrd.
Tlacitko dekrementace Snizuje Cisla multifunk&niho monitoru, &isla
(poklesu) parametrl a nastavené hodnoty parametrd.

Tlacitko vkladani

Vklada cisla multifunkéniho monitoru, &isla
parametrl a hodnoty vnitfnich dat poté, kdy jsou
nastaveny nebo zménény.

B[

Tlagitko chod (RUN)

Spousti chod ménice, kdyz je 3G3MV v &innosti
pomoci digitalniho operatoru.

STOP
RESET

Tlagitko stop/reset

Zastavuje ménic, pokud n007 neni nastaven na
zablokovani tlacitka STOP.
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Priprava pro ¢innost a monitorovani

Kapitola 3

3-1-2 Nastin cinnosti

m Vybér indikatort

Pfi kazdém stisknuti tlaCitka méd je rozsvicen indikator v pofadi po€inaje
indikadtorem FREF. Datovy displej indikuje poloZku odpovidajici vybranému

indikatoru.

Indikator FOUT nebo IOUT se rozsviti po opétovném zapnuti ménice, pokud
indikator FOUT nebo IOUT svitil v okamziku vypnuti ménice. Indikator FREF se
rozsviti po opétovném zapnuti ménice, pokud v okamziku vypnuti ménice svitil jiny
indikator nez FOUT nebo IOUT.

[Napajeni zapnuto]

FREF (referencni frekvence)
Monitoruje a nastavuje referenéni frekvenci.

$ =2

FOUT (vystupni frekvence)
Monitoruje vystupni frekvenci.
Poznamka: Tento indikator se rozsviti po opétovném
zapnuti ménice, pokud svitil v okamziku
vypnuti ménice.

=

IOUT (vystupni proud)
Monitoruje vystupni proud.
Poznamka: Tento indikator se rozsviti po opétovném
zapnuti ménice, pokud svitil v okamziku
vypnuti ménice.

=

MNTR (multifunkéni monitorovani)
Monitoruje hodnoty nastavené v U-01 az U-10.

=

F/R (chod vpred / vzad)
Vybira smér otaéeni.

=

LO/RE (mistni / dalkovy)
Vybira ginnost ménice prostrednictvim
digitalniho operatoru nebo podle parametr(.

=

PRGM (Nastaveni parametr()
Monitoruje nebo nastavuje hodnoty v n001 az
nl79.

$ =

Indikator FREF je opét rozsvicen.

Poznamka: Nastavovaci jednotka referenéni frekvence a vystupni frekvence je uréena hodnotou
nastavenou v n035. Standardni jednotka je Hz.
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Priprava pro ¢innost a monitorovani Kapitola 3
m Priklad nastaveni referen¢ni frekvence
[FREF) - = [FREF] - -
Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni
FREF Zapnuto napéjeni
Poznamka: Pokud indikator FREF nesuviti,
stisknéte opakované tlacitko
maod, dokud se indikator
nerozsviti.
FREF Pouzijte tlacitka inkrementace nebo
AT dekrementace pro nastaveni referenéni
frekvence.
SRR Po dobu nastavovani budou zobrazena data
blikat. (viz poznamka 1)
) FREF Stisknéte tlaCitko ENTER, aby nastavena
E SG {_-,' hodnota byla vlozena a zobrazeni dat se
rozsvitilo (viz poznamka 1)

Poznamka 1: Tlacitko ENTER nemusi byt stisknuto, pokud n099 je 1. Referenéni frekvence se zméni,
kdyZ nastavena hodnota je zménéna pomoci tladitek inkrementace a dekrementace,
zatimco zobrazeni dat trvale sviti.

Poznadmka 2: Referenéni hodnota mlze byt nastavena v kterémkoliv z nasledujicich priklad(:

¢ Parametr n004 pro zvoleni referenéni frekvence je nastaven na 1 (ij. referenéni frekvence
je odblokovana a ménic je v médu dalkovy (remote)).

e Parametr n008 pro zvoleni refere¢ni frekvence v mistnim (local) médu je nastaven na 1 (ij.
digitalni operator je odblokovan) a ménic je v médu mistni).

¢ Referencni frekvence 2 az 8 jsou na vstupu pro multikrokovou rychlostni ¢innost.

Poznadmka 3: Referencni frekvence mlize byt ménéna dokonce béhem &innosti (provozu).
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B Priklad multifunkéniho zobrazeni

NINTR —-- v (1 - 5 —---!JI|I wiR [ 28 3]
3 f )

Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tladitek

Zapnuto napajeni

=
ol
:
o
(]
.3

Stisknéte tlacitko méd opakované, dokud se
indikator MNTR nerozsviti. Bude zobrazeno
U-01.

B
=
5
X
-
-
'
-

co

PouZijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro vybér polozky, kterd ma
byt zobrazena.

>
O
=
.
LM

cz
'
(|

Stisknéte tla¢itko ENTER, aby se zobrazila
data vybrané polozky monitoru.

L]
:
5:'

i

L]

L)

PoloZka monitoru se opét objevi stisknutim

0
=
2
S
3
LA

tlaCitka maod.
® Monitorovani stavu
Polozka Zobrazeni Jednotka zobrazeni Funkce
uU-01 Referencni Hz (viz poznamka) Monitoruje referenéni frekvenci. (Stejné jako
frekvence FREF)
uU-02 Vystupni Hz (viz poznamka) Monitoruje vystupni frekvenci. (Stejné jako
frekvence FOUT)
U-03 Vystupni proud |A Monitoruje vystupni proud. (Stejné jako IOUT)
U-04 Vystupni napéti |V Monitoruje interni referenéni hodnotu
vystupniho napéti ménice.
U-05 Ss napéti \% Monitoruje ss napéti interniho hlavniho obvodu
sbérnice ménice.
U-06 Stav vystupni Zobrazuje stav ON / OFF na vstupech.
svorky 1 {
i {:ON {[:OFF
T;— Svorka 1: Multifunk&ni vstup 1
Svorka 2: Multifunk&ni vstup 2
— Svorka 3: Multifunkéni vstup 3
Svorka 4: Multifunkéni vstup 4
Svorka 5: Multifunkéni vstup 5
Neni — Svorka 6: Multifunkéni vstup 6
pouzito ————————— Syorka 7: Multifunkéni vstup 7
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Polozka Zobrazeni Jednotka zobrazeni Funkce
uU-07 Stav vystupni --- Zobrazuje stav ON / OFF na vystupech.
svorky { {
rerennt 1:ON . OFF
¥ Svorka MA: Multifunkéni kontaktni vystup
Svorka P1: Multifunkéni optoclenovy
vystup 1
Neni Svorka P2: Multifunknéi optoélenovy
pouzito vystup 2
U-08 Monitorovani % Zobrazuje moment, ktery je bézné na vystupu
momentu jako procento jmenovitého momentu motoru.
Toto zobrazeni mize byt provadéno pouze pfi
mdodu vektorového Fizeni.
U-09 Chybovy log Mohou byt sledovany Ctyfi posledni chyby.
(posledni chyba) 7 T
Polozka
generované _4 ' Chyba
chyby
Poznamka: ,1“znamena, Ze je zobrazena
posledni chyba. Stisknéte tlagitko
inkrementace pro zobrazeni
druhé posledni chyby. Zobrazeny
mohou byt maximalné Ctyfi
posledni chyby.
U-10 Cislo software Pouze pro potfebu OMRON
U-11 Vystupni vykon  |W Monitoruje vystupni vykon ménice.
U-16 PID zpétna % Monitoruje Fidici zpétnou vazbu PID
vazha (Maximalni frekvence: 100%)
uU-17 PID vstup % Monitoruje Fidici vstup PID (Maximalni
frekvence: 100%)
U-18 PID vystup % Monitoruje vystup PID (Maximalni frekvence:
100%)
Poznamka: Jednotka nastaveni referencni frekvence a vystupni frekvence je uréena nastavenou

hodnotou v n035. Standardni jednotka je Hz.
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Priprava pro ¢innost a monitorovani Kapitola 3
m Priklad vybéru nastaveni vpred / vzad
=
Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni
— Stisknéte opakované tlacitko mod, dokud se
- nerozsviti indikator F/R.
Bude zobrazeno sou€asné nastaveni:
For: vpfed rEv: vzad
Allv Pouzijte tlagitko inkrementace nebo
- dekrementace pro zménu otaceni motoru.
Vybrany smér ota&eni motoru bude
odblokovan, kdyz se displej zméni po
stisknuti tlacitka.

Pozndmka: Smér otaceni motoru mlze byt zménén dokonce béhem ¢innosti.

m Priklad vybéru nastaveni mistni / dalkovy

-
oS

Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni
o LO/RE Stisknéte opakované tla¢itko méd, dokud se
- nerozsviti indikator LO/RE.

Bude zobrazeno souasné nastaveni:
RE: dalkové LO: mistni

LORE L o Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro nastaveni ménice do
mistniho nebo dalkového médu. Vybér bude
odblokovan, kdyz se displej zméni po
stisknuti tlaCitka.

Poznamka 1:

Poznamka 2:

Poznamka 3:

3-8

Vybér mistni nebo délkovy je mozny pouze kdyz méni¢ neni v €innosti. Soucasné
nastaveni muze byt monitorovano, kdyz je ménic¢ v ¢innosti.

Nastaveni mistni nebo dalkovy na multifunkénich vstupnich svorkach muaze byt ménéno
pouze prostfednictvim vstupnich multifunkénich svorek.

Pokud je indikator LO/RE rozsvicen je ignorovan kterykoliv povel pro chod.
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B Priklad nastaveni parametru

-
xct [0 T = 009 2 mm [ O
uF ]
oo

Zruseni FAITITL VY

nastaveni dat ‘
———

Po pfiblizné 1 sec.

Sekvence Indikator Piiklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni

DD Zapnuto napajeni

D Stisknéte opakované tlacitko méd, dokud se
indikator PRGM nerozsviti.

ii
0| [m
= |™m
D
Ca
“"'!l‘.c:

PRGM nn PouZijte tlacitko inkrementace nebo
) E-¥-
- noy L! dekrementace pro nastaveni Cisla parametru.
PRGM Stisknéte tlacitko ENTER. Budou zobrazena
data vybraného Cisla parametru.
FRGM Pouzijte tla¢itko inkrementace nebo

R dekrementace pro nastaveni dat. Displej
pfitom bude blikat.

Stisknéte tlacitko ENTER, aby se nastavena
hodnota ulozila a displej se rozsviti. (viz
poznamka 1)

i
il
H
=
I

)
i)
G)
=

Priblizné po
1 sec.

Bude zobrazeno €&islo parametru.

J

3
C3
£

Poznamka 1: Pro zruseni nastavené hodnoty stisknéte misto toho tlacitko méd. Zobrazi se Cislo
parametru.

Poznamka 2: Existuji parametry, které nemohou byt béhem ¢innosti méni¢e ménény. Podrobnosti —

viz seznam parametr(l. Pfi pokusu zménit takové parametry se pfi stisknuti tlacitka
inkrementace nebo dekrementace zobrazeni dat nezméni.
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3-2 Funkce kopirovani parametru a verifikace

Digitalni operator ménice 3G3MV ma EEPROM, ve které mohou byt ulozeny
nastavené hodnoty véech parametr(l a data o kapacité a verzi softwaru ménice.

Pouzitim EEPROM m(ze byt vétSina hodnot nastavenych parametrd v ménici
zkopirovana do dalsiho ménice.

Poznamka: Ve vyse uvedeném pfipadé vSak musi mit ménice stejnou specifikaci
napajeciho zdroje a stejny méd fizeni (tj. V/f nebo vektorové fizeni). Nékteré typy
hodnot nastavenych parametr(i nemohou byt kopirovany.

3-2-1 Parametr pro kopirovani a verifikovani nastavenych
hodnot

* Pro ¢teni, kopirovani a verifikaci nastavenych hodnot pouzijte nasledujici parametr.

Parametr | Registr Nazev Popis Rozsah Jednotka | Standardni | Zmény
nastaveni | nastaveni | nastaveni | bé&éhem
Cinnosti
nl76 01BO Vybér funkce | Na vybér jsou nasledujici polozky: rdy az Sno | --- rdy OK
kopirovani a | rdy: Pfipraven pfijmout dalSi povel
verifikace rEd: ¢te parametr
parametru CPy: kopiruje parametr
vFy: verifikuje parametr
VA: zobrazuje kapacitu ménice
Sno: zobrazuje verzi softwaru

Poznamka: Pokud je méni¢ v ¢innosti, nemUize byt Zadna hodnota kopirovana nebo zapsana.
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Kapitola 3

B Sekvence zobrazeni

~00 1 i :ﬂ I76] —
xF
~ b~ ]

Cteni

y

Dokoncené
éteni

—_—

| rEJ|— | End|

B[]

27V UAAN

H 2o D,ok.onc":eny
i ZaPs = nebo[ |
[ LPY—[ LPY —~[ End] -
700 LUV DOKOI’]éené
“ Verifikace ifik
verifikace nebo
[ oFY - [End
== Vikon
ménice &5
— — -

i? Verze
software nebo
-~ —

Poznamka: Nasledujici zobrazeni je pfiklad zobrazené kapacity.

Napétova tiida

2. 3-fazovy 200 V 0.1: 0.1 kW

b: Jednofazovy 200 V 0.4: 0.55 kW

4: 3-fazovy 400V 1.5: 1.5 kW
4.0: 4.0 kW
7.5: 7.5 kW
15: 15 kW

3-2-2 Procedura kopirovani parametru

T —EMax. pouZitelny vykon motoru

0.2: 0.25 kW/0.37 kW
0.7: 1.1 kW

2.2: 2.2 kW

5.5: 5.5 kW

11: 11 kW

*  Pro kopirovani hodnot parametri do dalSiho ménice udélejte nasledujici kroky:

1. Nastavte n001 pro vybér zakazu zapisu parametru/inicializace parametru na 4.

2. Nastavte n177 pro vybér zakazu Cteni parametru na 1, takZze parametry mohou byt pfecteny.

3. Prectéte nastavenou hodnotu parametru z paméti EEPROM digitalniho operéatoru s vybranou
polozkou rED.

4. Vypnéte méni¢ a vyjméte digitalni operator.

5. Namontujte digitalni operator do ménice, do kterého maji byt parametry zkopirovany. Potom
zapnéte ménic.

6. Zkopirujte data z EEPROM do ménice s vybranou polozkou Cpy.

7. Zkontrolujte, zda jsou data zapsana spravné s vybranou polozkou vFy.

¢ VysSe uvedena procedura je mozna, pokud méni¢ ma stejnou specifikaci napajeciho zdroje a
stejny maod fizeni (tj. V/f nebo vektorové Fizeni). Neni mozné napfiklad kopirovat parametry
z modelu 200 V do modelu 400 V, nebo z ménice, ktery ma fidici mod V/f do druhého, ktery ma

mod vektorového fizeni.
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Poznamka 1: Nemohou byt zkopirovany nasledujici nastavené hodnoty parametrl nebo vystupni
frekvence, ktera ma byt dodrzena.

n176: vybér funkce kopirovani parametru
n177: vybér zakazu Cteni parametru
n178: chybovy log

nl79: verze software

Poznamka 2: Nasledujici nastavené hodnoty parametr(i nemohou byt zkopirovany, pokud se ménice
navzajem liSi v kapacité (vykonu).

n011 az n017: nastaveni V/f

n036: jmenovity proud motoru

n080: nosna fekvence

n105: moment kompenzace ztrat v jadfe
n106: jmenovity skluz motoru

n107: odpor vodi¢ll motoru

n108: svodovéa indukénost motoru

n109: omezeni kompenzace momentu
n110: proud motoru naprazdno

n140: koeficient K2 energeticky usporného fizeni
n158: kéd motoru
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Kapitola 3

m Nastaveni n001 pro vybér zakazu zapisu parametru / inicializace
parametru

¢ Dokud neni zménéno standardni nastaveni, nemohou byt Zadna data zapsana do n176 pro vybér
funkce kopirovani parametru. Pro zapis dat do tohoto parametru nastavte n001 pro vybér zakazu
z4pisu parametru / inicializaci parametru na 4.

Parametr | Registr Nazev Popis Rozsah Jednotka | Standardni | Zmény
nastaveni | nastaveni | nastaveni | bé&éhem
cinnosti
n001 0101 Vybér zékazu | PouZito pro ochranu parametrd 0az9 1 1 ne
zapisu proti zapisu, nastaveni parametr(i
parametru / nebo zmény rozsahu monitorovani
inicializace parametrdi.
parametru Pouzito pro inicializaci parametr(i

na standardni nastaveni.

0: Nastaveni nebo monitorovani
parametru n001. Parametry

uvnitf rozsahu n002 az n179 mohou
byt pouze monitorovany.

1: Nastaveni nebo monitorovani
parametr( uvnitf rozsahu n001 az
n049.

(tj. nastaveni skupiny funkci 1)

2: Nastaveni nebo monitorovani
parametr( uvnitf rozsahu n001 az
n079.

(tj. nastaveni skupiny funkci 1 a 2)

3: Nastaveni nebo monitorovani
parametr( uvnitf rozsahu n001 az
n119.

(tj. nastaveni skupiny funkci 1 az 3)

4: Nastaveni nebo monitorovani
parametrQ uvnitf rozsahu n001 az
nl79.

(tj. nastaveni skupiny funkci 1 az 4)
5: Stejna ¢Cinnost jako 4, ale povel
chod je vyjmut z modu program.

6: Vymazani chybového logu

8: Inicializace parametrd na
standardni nastaveni ve 2-dratové
sekvenci

9: Inicializace parametr( ve
3-dratové sekvenci

10: Pro USA: Inicializace parametru
ve 2-dratové sekvenci

11: Pro USA: Inicializace parametrd
ve 3-dratové sekvenci
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® Nastaveni parametru v n001
Sekvence Indikéator Priklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni
FREF GE Zapnuto napajeni
- PRGM nn i Stisknéte opakované tlacitko méd, dokud se
nerozsviti indikator PRGM. Zkontrolujte, zda
je zobrazeno ,n001".
PRGM [ Stisknéte tlacitko ENTER. Jsou zobrazena
data Cislem specifikovaného parametru.
- FRGM - Stisknéte opakované tlagitko inkrementace
m pro zobrazeni &islice 4. Displej pfitom blika.
-‘_, PRGM Stisknéte tlaCitko ENTER, aby se nastavena
‘—i] hodnota uloZila a zobrazeni dat bude svitit.
Pfiblizné po PRGM nn i Pfiblizné po jedné sekundé se opét zobrazi
anou ! .
1 sec. Cislo parametru.

m Cteni nastavené hodnoty parametru (rEd)

* Pro &teni nastavené hodnoty parametru v ménici v paméti EEPROM digitalniho operatoru,
nastavte n176 pro vybér funkce kopirovani parametru na rgd.

* Postup ¢teni nastavenych hodnot parametrt

Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni
FREF nn ¢ Zkontrolujte, zda indikator PRGM suviti.
Pokud PRGM nesviti, stisknéte opakované
tlacitko mod, dokud se indikator PRGM
nerozsviti.
PR q 5 Pouzijte tlagitko inkrementace nebo
dekrementace pro zobrazeni n176.
PRGM pa d .'3' Stisknéte tlacitko ENTER. Poté bude
zobrazeno ,rdy".
u E d Pouzijte tlagitko inkrementace pro zobrazeni
JED".
= E d Stisknéte tlacitko ENTER, aby nastavené
YTV RRTEREERY hodnoty parametr(i v ménici byly nacteny do
EEPROM digitalniho operatoru. Béhem toho
displej blika.
Dokon&ovani Po pfecteni vech nastavenych hodnot se
zobrazi ,End".
PRGM Stisknéte tlacitko méd nebo ENTER. Zobrazi

nebo

ni{76

se opét Cislo parametru (n176).

Poznadmka: Zaijistéte, aby n177 pro vybér zakazu ¢teni parametru byl nastaven na 1, aby parametry
mohly byt ¢teny.
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Kapitola 3

m Kopirovani dat v EEPROM digitalniho operéatoru do jiného
meénice (Cpy)

*  Pro kopirovani nastavenych hodnot parametrd do jiného méni¢e z paméti EEPROM digitalniho
operatoru, nastavte n176 pro vybér funkce kopirovani parametru na CPy.

* Po precteni nastavenych hodnot parametri vypnéte méni¢ a vyjméte digitalni operator.

Podrobnosti — viz 2-1-3 Demontaz a montaz kryt.

¢ Namontujte digitalni operator do ménice, do kterého jsou parametry kopirovany. Pak méni¢

zapnéte.

e Zkontrolujte, zda je v ménici nastaven n001 pro vybér zakazu zapisu parametru / inicializaci
parametru na 4 (tj. mohou byt nastaveny hodnoty n001 az n179). Pokud n001 neni nastaveno na
4, provedte kroky uvedené vySe a nastavte n001 na 4.

Poznamka: VySe uvedena procedura je mozna za pfedpokladu, ze invertory maji stejnou specifikaci
napajeciho zdroje a médu fizeni (tj. V/f Fizeni nebo vektorové fizeni).

® Postup pro ¢teni nastavené hodnoty parametru

Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlacditek zobrazeni
FREF GG Zapnuto napajeni
- PRGM nn ¢ Stisknéte opakované tla¢itko méd, dokud se
indikator PRGM nerozsviti.
PRGM A tn 5 Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
t ! dekrementace pro zobrazeni ,n176".
PRGM d .'3' Stisknéte tlacitko ENTER. Poté se zobrazi
r LAy
FRGM rp y Pouzijte tlacitko inkrementace pro zobrazeni
L p
ol
-‘_, [FAGM -r Stisknéte tlaCitko ENTER, aby se nastavené
m'ﬁ i \!':,\ hodnoty parametr(i zkopirovaly z paméti
EEPROM digitalniho operatoru do ménice.
Bé&hem toho displej blika.
Dokoncovani PRGM Po precteni vSech nastavenych hodnot se
zob?azi LEnd"“. !
nebo FRGM n 'l r"l Stisknéte tlaCitko méd nebo ENTER. Zobrazi

se opét Cislo parametru.

Poznamka 1. Zkontrolujte a provérte rozsahy nastaveni a nastavené hodnoty parametrl zapsanych
do ménice. Pokud je jako vysledek nalezena jakakoliv chyba, budou vSechny nastavené
hodnoty parametrl zakazany a budou obnoveny piedchozi hodnoty.
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Pokud nastane chyba rozsahu nastaveni, pak odpovidajici Cislo parametru bude blikat.
V pripadé chyby verifikace bude blikat ,oP" (I je Cislice).

Poznadmka 2. Nasledujici nastavené hodnoty parametrd nebo vystupni frekvence, ktera ma byt
dodrzena, nemohou byt kopirovany.

n176: vybér funkce kopirovani parametru
n177: vybér zakazu Cteni parametru
n178: chybovy log

nl79: verze software

Poznamka 3. Nasledujici nastavené hodnoty parametrl nemohou byt zkopirovany, pokud se ménice
navzajem liSi v kapacité (vykonu).

n011 az n017: nastaveni V/f

n036: jmenovity proud motoru

n080: nosné fekvence

n105: moment kompenzace ztrat v jadre
n106: jmenovity skluz motoru

n107: odpor vodi¢t motoru

n108: svodova indukénost motoru

n109: omezeni kompenzace momentu
n110: proud motoru napradzdno

n140: koeficient K2 energeticky usporného fizeni
n158: kéd motoru

m Verifikace nastavenych hodnot parametrut (vFy)

* Pro ovéfeni, Zze kopirované nastavené hodnoty parametrd v ménici souhlasi s hodnotami v paméti
EEPROM digitalniho operatoru, nastavte n176 pro vybér funkce kopirovani parametru na VFy.

Poznamka: Nastavené hodnoty parametr( mohou byt ovéreny za predpokladu, Ze jsou zkopirovany
mezi ménici, které maji stejnou specifikaci napajeciho zdroje a modu fizeni (tj. V/f Fizeni
nebo vektorové fizeni).

* Postup pro verifikaci nastavenych hodnot parametrt

Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni
FREF ﬂll_"l Zapnuto napéjeni
[ nn Stisknéte opakované tladitko mad, dokud se
- m indikator PFFQ)GM nerozsviti.
a7 5 Pouzijte tlagitko inkrementace nebo
dekrementace pro zobrazeni ,n176".
d4 Stisknéte tlacitko ENTER. Poté se zobrazi
r Lrady*.
7 PouZzijte tlagitko inkrementace pro zobrazeni
- Pouz
- Stisknéte tlacitko ENTER, aby se nastavené
I#I hodnoty parametrt verifikova?g/. Bé&hem toho
displej blika.
PRGM - g ‘l 't Pokud nastavena hodnota parametru
IS neodpovida, Cislo parametru bude blikat.
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Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlacitek zobrazeni
-,_; PRGM mnrn Stisknéte tlacitko ENTER, takze odpovidajici
nastavena hodnota v ménici bude blikat.
PRGM | n n| Stisknéte tlacitko ENTER, takze odpovidajici
TS nastavena hodnota v paméti EPROM
digitalniho operatoru bude blikat.
FRGM U F !_.’ Stisknéte tlacitko inkrementace, aby
I T o verifikace pokraCovala.
Skonceni PRGM Po zkontr(,)lovén“i vSech nastavenych hodnot
se zobrazi ,End“.
PRGM i & Ci . . i
G Stisknéte tlacitko mod nebo ENTER. Zobrazi

nebo

se opét Cislo parametru (n176).

Poznamka 1. VySe uvedena Cinnost je prerusena, kdyz je stisknuto tla¢itko STOP/RESET ve chuvili,
kdy Cislo parametru nebo nastavena hodnota parametru blika, protoZe nastavena
hodnota parametru nesouhlasi. Zobrazi se ,End®. Stisknutim tlacitka méd nebo ENTER

se opét zobrazi Cislo parametru (n176).

Poznamka 2. P¥i pokusu verifikovat nastavené hodnoty parametri v ménicich, které maji rozdilnou
kapacitu (vykon) blika ,vVAE" jako chyba v kapacité (vykonu). Stisknéte tlacitko ENTER
pro pokracovani verifikace nastavenych hodnot parametr(i. Pro zruseni ¢innosti
stisknéte tlaCitko STOP/RESET.
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3-2-3 Vybér zakazu €teni parametru
(zakaz zapisu dat do EEPROM digitalniho operatoru)

*  Pro uchranéni nastavenych hodnot parametr(i v EEPROM digitalniho operatoru nastavte n177 pro
vybér zakazu ¢teni parametru na 0. Pri pokusu o ¢teni nastavenych hodnot parametrl v ménici
s rED nastavenim bude detekovana chyba ochrany (PrE). To chrani nastavené hodnoty
parametrd v EEPROM pied zménou. Zobrazeni PrE se vypne stisknutim tlac¢itka mod.

Parametr | Registr Nazev Popis Rozsah Jednotka | Standardni | Zmény
nastaveni nastaveni nastaveni béhem
cinnosti
nl77 01B1 Vybér zakazu | PouZito pro ochranu dat Oal 1 1 ne
cteni v EEPROM digitalniho operatoru.
parametru 0: Cteni parametru zakazano. (Do
EEPROM nemohou byt zapsana
z&dna data).
1: Cteni parametru povoleno. (Data
mohou byt zapisovana do
EEPROM).

Poznamka 1. Dokud neni zménéno standardni nastaveni, nemohou byt Zadna data zapsana do n177.
Pro zapis dat do tohoto parametru nastavte n001 pro vybér zakazu zapisu parametru /
inicializaci parametru na 4.

Poznamka 2. Nastaveni parametru ma vliv na digitalni operator. Pokud je digitalni operator

s chranénymi daty v EEPROM namontovan do jiného ménice, pak n177 bude
nastaveno na 0 bez ohledu na nastaveni n177 v ménici.

* Kroky pro nastaveni zakazu ¢teni parametru

Sekvence Indikéator Priklad Vysvéleni
tlacitek zobrazeni
FREF GIE Zapnuto napéjeni
PRGM n B S ! Stisknéte opakované tladitko méd, dokud se

indikator PRGM nerozsviti.

I
i)
G)
=

Pouzijte tlaCitko inkrementace nebo
dekrementace pro zobrazeni ,n177".

Stisknéte tlacitko ENTER. Poté se zobrazi
soucasna nastavena hodnota.

3
0
0
=

PouZijte tlacitko inkrementace nebo
TS dekrementace pro zobrazeni nastavenych
dat. B€hem toho displej blika. 0: Zakaz &teni
parametru (Zadna data nemohou byt
zapsana do EEPROM).

1: Moznost ¢teni parametr (Data mohou byt
zapsana do EEPROM).

:
0
o)
=
u |
~3J
CJ -3

-‘_; PRGM n Stisknéte tlaCitko ENTER pro ulozeni

nastavené hodnoty a displej se rozsviti.
Priblizné po PRGM nn Pfiblizné po jedné sekundé se opét zobrazi
1 sec. Cislo parametru.
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3-2-4 Chyby kopirovani nebo verifikace parametrt

* Nasledujici popis poskytuje informace o chybach, které mohou nastat pfi ¢teni, kopirovani nebo
verifikovani parametrd a o opatfenich, ktera maiji byt pfijata. Pfi zobrazeni téchto chyb displej

blika.
Displej Nazev Pravdépodobna pri¢ina Opatreni
pre Chyba ochrany | Byl proveden pokus o pfecteni Nastavte n177 na 1 a po
nastavenych hodnot parametr(i, | zkontrolovani zkuste znovu &teni
zatimco parametr n177 pro vybér | nastavenych hodnot parametrd.
zdkazu &teni byl nastaven na 0.
rde Chyba &teni Nastavené hodnoty parametru Znovu zkuste po zkontrolovani, Zze
nebyly pfecteny spravné nebo napéti hlavniho obvodu je normalni.
bylo detekovano nizké napéti
hlavniho obvodu pfi ¢teni
nastavenych hodnot parametrd.
cse Chyba Chybny kontrolni soucet Znovu piectéte nastavené hodnoty
kontrolniho nastavenych hodnot parametr( parametr( a ulozte je do EEPROM.
souctu vraceny z EEPROM digitalniho
operatoru.
nde Chyba ,zadna V EEPROM digitalniho operatoru | Pfeltéte nastavené hodnoty
data“ nejsou ulozeny zadné nastavené | parametrl a ulozte je do EEPROM.
hodnoty parametrd.
cpe Chyba Byl proveden pokus kopirovat Zkontrolujte, zda se ménice nelisi
kopirovani nebo verifikovat nastavené v napéti nebo v médu fizeni. Pokud
hodnoty parametr(, zatimco se se ménice liSi, nemohou byt Zadné
ménice od sebe liSi v napéti nastavené hodnoty parametrd
nebo v médu fizeni. kopirovany ani verifikovany. Pokud
se ménice liSi pouze v modu fizeni,
zkuste znovu po zméné modu Fizeni
ménice, do kterého maji byt
nastavené hodnoty parametrd
zapsany.
cye Chyba napéti pfi | Pfi kopirovani nastavenych Zkuste znovu po kontrole, ze napéti
kopirovani hodnot parametrd bylo hlavniho obvodu je normalni.
detekovano nizké napéti.
uae Chyba kapacity | Byl proveden pokus kopirovat Pro pokraovani ve verifikaci
(vykonu) nebo verifikovat nastavené nastavenych hodnot parametr(i
hodnoty parametr(, zatimco se stisknéte tlacitko ENTER. Pro
ménice od sebe li§i v kapacité zru$eni Cinnosti stisknéte tlacitko
(vykonu). STOP/RESET.
ife Chyba Nastala chyba v komunikaci mezi | Zkuste znovu po kontrole spojeni
komunikace ménic¢em a digitalnim mezi méni¢em a digitalnim

operatorem.

operatorem.
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Testovani chodu Kapitola 4

Zapnéte vstupni napajeci zdroj pouze po namontovani ¢elniho krytu svorek,
spodniho krytu, operatoru a volitelnych polozek. Nedodrzeni mize mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem.

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

/N VAROVANI
/\ VAROVANI

/N VAROVANI

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

/\ VAROVANI

VAN Upozornéni

N Upozornéni
AN Upozornéni

AN Upozornéni

4-2

Neodstrariujte Celni kryt, kryty svorek, spodni kryt operatoru nebo volitelné
polozky, zatimco je méni¢ napajen. Nedodrzeni miize mit za nasledek Uraz
elektrickym proudem.

Neobsluhuijte operator nebo spinate mokryma rukama. Nedodrzeni mize mit za
nasledek draz elektrickym proudem.

Nedotykejte se vnittku ménic¢e. Nedodrzeni mlze mit za nasledek uraz
elektrickym proudem.

Nepfiblizuje se ke stroji v pfipadé, Ze pouzivate funkci obnoveni ¢innosti po
chybé, protoze stroj se miize nahle rozebéhnout poté, kdy byl zastaven
alarmem. Nedodrzeni mize mit za nasledek zranéni.

Nepfiblizuje se ke stroji okamzité po resetovani kratkodobého pferuseni
napajeni, tim se vyhnete neotekavanému restartu (pokud je €innost nastavena
tak, aby pokracovala ve funkci poté, kdy je kratkodobé pirerudeni napgjeni
obnoveno). Nedodrzeni mlize mit za nasledek zranéni.

Instalujte samostatny nouzovy stop, protoze tlagitko STOP na operatoru je
v ¢innosti, pouze kdyz je nastaveno provadéni funkce. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni.

Presvédcete se, Ze signal chod je vypnuty pfed zapnutim napajeni, nastavenim
alarmu nebo prepinanim selektoru mistni/dalkovy. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni.

Pred spusténim se presveédcete, Ze dovolené rozsahy motor( a stroju jsou
spravné nastaveny, protoze rychlost ota¢eni mize byt snadno zvy$ena z nizké
na vysokou. Nedodrzeni mize mit za nasledek po$kozeni vyrobku.

Pouzijte oddélenou pridrznou brzdu, pokud je to nutné. Nedodrzeni mlize mit za
nasledek zranéni.

Neprovadéijte kontrolu signalu béhem ¢innosti. Nedodrzeni mlze mit za
nasledek zranéni nebo poskozeni vyrobku.

Neménte nedbale nastaveni. NedodrZzeni mize mit za nasledek zranéni.



Testovani chodu Kapitola 4

4-1 Postup pro testovani chodu

1.

Instalovani a montaz

Instalujte méni€ podle podminek pro instalovani. Podrobnosti — viz strana 2-2. Zajistéte, aby
podminky pro instalovani byly dodrzeny.

Kabelaz a zapojeni
Zapojte napajeci zdroj a periferni zafizeni. Podrobnosti — viz strana 2-10. Vyberte periferni
zafizeni, ktera spliuji podminky specifikace a zapojte je bez chyb.

Pripojeni napajeni

Provedte nasledujici pfipravné kontroly pfed zapnutim napéjeciho zdroje.

e VZdy zajistéte, aby byl pouzit napajeci zdroj o spravném napéti a Ze vstupni svorky (R/L1,
S/L2 a T/L3) budou spravné zapojeny.
3G3MV-A20 : 3-fazové 200 V az 230 Vstf

3G3MV-ABLO : jednofazové 200 V az 240 Vstr (vodi¢e R/L1 a S/L2)
3G3MV-A40 : 3-fazové 380 V az 460 Vstr

* PresvédCete se, zZe vystupni svorky motoru (U/T1, V/T2 a W/T3) jsou k motoru zapojeny
spravne.

e Zaijistéte, Ze svorky fidiciho obvodu a Fidici zafizeni jsou zapojena spravné. Pfesvédcete se,
Ze vsechny Fidici svorky jsou vypnuty.

* Nastavte motor na stav bez zatéze (tj. bez pfipojeni na mechanicky systém).

¢ Po provedeni vySe uvedenych kontrol pfipojte napajeci zdroj.

Zkontrolujte stav displeje

Zkontrolujte, abyste se ujistili, Ze v ménici nejsou zadné chyby.

* Pokud displej v dobé, kdy je pfipojeny zdroj, je normalni, bude zobrazeno nasledujici:
Indikétor chod: blika
Indikator alarm: vypnuty
ZjednoduSené LED (nastaveni / monitorovani) indikatory: FREF, FOUT nebo IOUT sviti
Datovy displej: Zobrazuje data odpovidajici rozsvicenému indikatoru.

* Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V takovém pfipadé provedte
nutna opatfeni — podrobnosti viz Kapitola 8 Udrzba &innosti.

Inicializace parametru
Inicializujte parametry
* Nastavte n001 na 8 pro inicializaci parametr( ve 2 vodi¢ové sekvenci.

Nastaveni parametri
Nastavte parametry poZadované pro testovani chodu.

*  Provedte nastaveni chodu v fidicim moédu V/f. Ridici méd musi byt nastaven na V/f fizeni,
jinak nebude inicializovan. Nastavte jmenovity proud motoru, aby se zabranilo poskozeni
motoru nasledkem pfetizeni.

Cinnost naprazdno
Pomoci digitalniho operatoru rozbéhnéte motor bez zatéZe (naprazdno).

* Nastavte referencni frekvenci pomoci digitalniho operatoru a uvedte motor do chodu pouzitim
sekvence tlacitek.
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Testovani chodu Kapitola 4

8. Cinnost pfi skuteéné zatézi
Pfipojte mechanicky systém a provadéjte ¢innost pomoci digitalniho operatoru.
* Pokud nebyly obtize pfi spousténi motoru naprazdno, pfipojte mechanicky systém (zatéz)
k motoru a pracujte pomoci digitalniho operatoru.

9. Cinnost

Zakladni Cinnost:
Cinnost zalozena na zakladnim nastaveni pozaduje rozbéhnout a zastavit (start/stop) ménic.
Podrobnosti — viz strana 5-1.

Zdokonalena Cinnost:
Cinnost, ktera pouziva fizeni PID nebo ostatni funkce. Podrobnosti — viz strana 6-1.
* Pro Cinnost se standardnimi parametry podrobnosti viz Kapitola 5 — Zakladni ¢innost

*  Pro rzné zdokonalené ¢&innosti jako jsou hospodarné fizeni, PID fizeni, zabranéni stavu
Lstall“ (nechténé zastaveni), nastaveni nosné frekvence, detekce prekroeni momentu,
kompenzace momentu a kompenzace skluzu — podrobnosti viz Kapitola 5 — Zékladni ¢innost
a Kapitola 6 — Zdokonalena ¢innost.
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4-2 Priklad ¢innosti

1 Pfipojeni zdroje

m Kontrolni body pred pfipojenim napajeciho zdroje

Zkontrolujte, zda napajeci zdroj ma spravné napéti a ze vstupni svorky ménice (R/L1, S/L2 a
T/L3) jsou k ménici pfipojeny spravné.

3G3MV-A200: 3-fazové 200 V az 230 Vstf
3G3MV-ABL: jednofazove 200 V az 240 Vstf (vodiCe R/L1 a S/L2)

3G3MV-A4: 3-fazové 380 V az 460 Vstf
PresvédcCete se, Ze vystupni svorky (U/T1, V/T2 a W/T3) jsou k motoru pfipojeny spravné.

Zajistéte, aby svorky fidiciho obvodu a fidici zafizeni byly zapojeny spravné. Pfesvédclete se, ze
vSechny fidici svorky jsou vypnuty.

Nastavte motor na béh naprazdno (ij. bez pfipojeného mechanického systému).

Pfripojeni napajeciho zdroje

Po provedeni vysSe uvedenych kontrol pfipojte napajeci zdroj.

2 Kontrola stavu zobrazeni

Pfi normalnim zobrazeni, kdyZz je pfipojeny zdroj, bude zobrazeno nasleduijici:

Normalni ¢innost

indikator chod: blika

indikator alarm: vypnuty

zjednoduSené LED (nastaveni / monitorovani) indikatory:
FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsviceny

Displej dat: Zobrazuje data odpovidajici rozsvicenému indikatoru.

Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V takovém pfipadé — podrobnosti viz
Kapitola 7 Cinnost pfi udrzbé — provedte nutna opatieni.

Chyba

Indikator chod: blik&

Indikator alarm: rozsviceny (detekce chyby) nebo blika (detekce alarmu)

zjednoduSené LED (nastaveni / monitorovani) indikatory:

FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsviceny

Displej dat: Je zobrazen kéd chyby jako je UV1. Zobrazeni se bude liSit v zavislosti na typu chyby.
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Testovani chodu Kapitola 4
3 Inicializace parametrti
* Inicializujte parametry pouzitim nasledujici procedury.
*  Pro inicializaci parametr( nastavte n001 na 8.
Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacitek

Zapnuto napajeni

Stisknéte tla¢itko méd opakované, dokud se
indikator PRGM nerozsviti.

Stisknéte tlacitko ENTER. Budou zobrazena
data parametru n001.

0 0 ) [
i - | |
= = =| M

J
Ilca!:n

cof|2
) ey P

LAV RN B TR SN

Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro nastaveni n001 na 8.
Displej bude blikat.

= Stisknéte tlacitko ENTER, aby se nastavena
hodnota uloZila a zobrazeni dat bude suvitit.
! Parametry budou inicializovany a n001 se
zméni z8 na 1.
Pfiblizné po PRGM nn i Zobrazi se €islo parametru.
1 sec. nuu i
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Kapitola 4

4 Nastaveni parametru proudu motoru

*  Pro pokusnou &innost spustte ménié¢ v fidicim médu V/f. Ridici méd se neinicializuje. Proto

nastavte n002 na 0 pro fizeni V/f. Nastavte parametr proudu motoru v n036, aby se zabrénilo
poskozeni motoru nasledkem pretizeni.

Vg

B Nastaveni ridiciho moédu

Parametr | Registr Nazev Popis Rozsah Jednotka | Standardni | Zmény
nastaveni nastaveni nastaveni béhem
¢innosti
n002 0102 Vybér Nastavuje Fidici méd ménice. Oal 1 0 ne
Fidiciho modu | 0: Fidici mad Vi
1: mdd vektorového fizeni
Poznamka 1: Ridici méd se
neinicializuje
s nastavenim n001
Poznamka 2: Né&které parametry
se méni podle
nastavené hodnoty
n002. Podrobnosti
viz 5-1-2 Nastaveni
fidiciho médu
(n002).
Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacitek
nn Je zobrazeno Cislo parametru.
FREF ndl ! p
PRGM . 3 S C-’ Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro zobrazeni n002.
FRGM ] iskné Gi i
G Stisknéte ,tlac;ltko ENTER pro zobrazeni
nastavené hodnoty v n002.
PRGM Pokud hodnota n002 neni 0, pouzijte tlacitko
—Te inkrementace nebo dekrementace pro
nastaveni n002 na 0. Displej bude blikat.
PRGM Stisknéte tlaCitko ENTER, aby se nastavena
hodnota uloZila a displej bude svitit.
Priblizné po PRGM n BS C-‘ Priblizné po 1 sekundé se zobrazi €islo
1 sec. parametru.
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B Nastaveni jmenovitého proudu motoru
Parametr | Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni | Zmény
nastaveni nastaveni nastaveni béhem
Cinnosti
n036 0124 Jmenovity Pouzito pro nastaveni jmenovitého | 0,0% az 0,1A viz ne
proud motoru | proudu motoru (A) pouzitého jako 150% (A) poznamka
referenéni proud motoru pro detekci | jmenovitého 1
pretizeni motoru (OL1). vystupniho pod ,,Popis*
Poznamka 1: Standardni proudu
nastaveni ménice
jmenovitého proudu
motoru je normalni
jmenovity proud
maximalné
pouzitého motoru.
Poznamka 2: Detekce pretizeni
motoru (OL1) je
zablokovana
nastavenim
parametru na 0,0.
Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacitek
n SG El Je zobrazeno Cislo parametru.

n{3

Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro zobrazeni n036.

Stisknéte tlacitko ENTER pro zobrazeni
nastavené hodnoty v n036.

) 0 | [
s i) 3| |[m;
= = =| M

LR NN RR R RN

Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro nastaveni n036 na
jmenovity proud motoru. Displej bude blikat.

PRGM [ E Stisknéte tlacitko ENTER, aby se nastavena
: hodnota uloZila a displej bude svitit.
Priblizné po FRGM PribliZzné po 1 sekundé se zobrazi €islo
1 sec. n B 3 E parametru.




Testovani chodu Kapitola 4

5

Cinnost bez zatéze

* Spustte motor bez zatéze (tj. bez pfipojeného mechanického systému) pouzitim digitalniho

operatoru

Poznamka: Pred pouzitim digitalniho operatoru zkontrolujte, zda nastavitel frekvence je nastaven na
minimum (MIN).

B Otaceni vpred / vzad s digitalnim operatorem

Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacCitek
FREF GIE Monitorovani referenéni frekvence.
RN FREF nn Stisknéte tlagitko chod. Indikator RUN se
rozsviti.
FREF Otocte nastavitel FREQ pomalu ve sméru
otaceni hodinovych ruci¢ek. Zobrazi se
monitorovana frekvence. Motor se zacne
MR AX otacet smérem vpred podle referenéni
FREQUENCY frekvence.
- Stisknéte tlacitko méd pro zapnuti indikatoru
FR sméru otaceni. Zobrazi se ,For".
R - E U Pouzijte tlacitko inkrementace nebo

dekrementace pro zménu sméru otaceni
motoru. Vybrany smér ota¢eni motoru bude
odblokovan, kdyz se zméni zobrazeni po
stisknuti tlacitka.

* Po zméné referenéni frekvence nebo sméru otaceni zkontrolujte, zda nenastaly vibrace motoru
nebo se z motoru neozyvaji neobvyklé zvuky.

e Zkontrolujte, zda nenastaly v ménici béhem &innosti zadné chyby.

B Zastaveni motoru

e Po dokon

Ceni Cinnosti motoru ve stavu bez zatéZe ve sméru vpied / vzad, stisknéte tlaCitko

STOP/RESET. Motor se zastavi (indikator chod (RUN) bude blikat, dokud se motor nezastavi).

6

Cinnost se skuteénou zatézi

* Po zkontrolovani €innosti motoru ve stavu bez zatéze pfipojte mechanicky systém a pracujte se
skute¢nou zatézi.

Poznamka: PFed pouzitim digitalniho operatoru zkontrolujte, zda nastavitel frekvence (FREQ) je
nastaven na minimum (MIN).

B Pripojeni systému

* Po pfesvédCeni se, Ze se motor Uplné zastavil, pfipojte mechanicky systém.

e Presvédé
motoru.

ete se, Ze vSechny Srouby jsou pfitazeny, kdyZ pfipojujete mechanicky systém na osu
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B Cinnost pomoci digitalniho operatoru

* Pro pfipad, ze nastane porucha béhem ¢innosti, pfesvédcete se, zda je tlacitko STOP na
digitalnim operatoru snadno pfistupné.

* Pouzijte digitalni operator stejnym zplsobem jako pfi ¢innosti bez zatéze.

* Referenc¢ni frekvenci nastavte nejdfive na nizkou rychlost otaceni, a to jedna desetina normaini
pracovni rychlosti.

B Kontrola ¢innosti

* Po zkontrolovani, Zze smér otaceni je spravny a ze stroj pracuje hladce pfi nizké rychlosti otaceni,
zvyste referenéni rychlost.

* Pozméné referenéni frekvence nebo sméru otaceni zkontrolujte, zda nenastaly vibrace motoru
nebo se z motoru neozyvaji neobvyklé zvuky. Zkontrolovanim zobrazeni monitoru (IOUT nebo
multifunkéni U-03) se ujistéte, Zze se vystupni proud nestal pfili§ nadmérnym.
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e Zakladni ¢innost ¢
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Pocate¢ni nastaveni

Cinnost pii vektorovém ¥izeni
Cinnost pfi fizeni V/f

Nastaveni modu mistni / dalkovy
Vybér tidiciho povelu

Nastaveni referen¢ni frekvence
Nastaveni doby

akcelerace / decelerace
Vybér zdkazu otaceni vzad
Vybér zastavovaciho médu
Multifunkéni vstup / vystup
Multifunkéni analogovy vystup a
impulsni monitorovaci vystup



Zakladni éinnost Kapitola 5

Tato sekce vysvétluje zakladni nastaveni pozadovana pro ¢innost a zastaveni
ménice.

Nastaveni parametrt popsanych zde bude dostate¢né pro jednoduché &innosti
meénice.

Provedte tato zakladni nastaveni dfive nez pfikro&ite na vysvétleni speciélnich
funkci, dokonce i kdyz Va$e aplikace pozaduje pouziti takovych specialnich funkci
jako jsou energeticky usporné fizeni, PID fizeni, zabranéni nezadoucimu
zastaveni (,stall“), nastaveni nosné frekvence, detekce prekro¢eni momentu,
kompenzace momentu, kompenzace skluzu. Podrobnosti viz Kapitola 6
Rozsifena éinnost.

5-1 Pocatecni nastaveni

¢ Jsou pozadovana nasledujici poCatecni nastaveni

Vybér zakazu zapisu parametru / inicializace parametru (n001): Nastavte n001 na 4 tak, ze
parametry n001 az n179 mohou byt nastaveny nebo zobrazeny.

Vybér fidiciho médu (n002): Nastavte fidici méd na Fizeni V/f nebo vektorové fizeni podle daného
pouziti.
5-1-1 Vybér zakazu zapisu nastaveni parametru /
inicializace parametru (n001)

* Nastavte n001 na 4 tak, ze parametry n001 az n179 mohou byt nastaveny nebo zobrazeny.

n001 Vybér zakazu zapisu parametru / | Registr 0101 Hex Zmény béhem |ne
inicializace parametru €innosti

Rozsah 0az9 Jednotka |1 Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

Pozndmka: Tento parametr umoznuje zakaz zapisu parametrd, zmény nastaveni nebo rozsahu
zobrazeni parametr(l nebo inicializuje vSechny parametry na jejich standardni hodnoty.

5-2




Zakladni éinnost Kapitola 5

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Zobrazeni a nastaveni n001. Parametry n002 az n179 mohou byt pouze zobrazeny.
1 Nastaveni nebo monitorovani parametrd n001 az n049
(tj. nastaveni skupiny funkci 1)
2 Nastaveni nebo monitorovani parametrd n001 az n079
(tj. nastaveni skupiny funkci 1 a 2)
3 Nastaveni nebo monitorovani parametri n001 az n119
(tj. nastaveni skupiny funkci 1 az 3)
4 Nastaveni nebo monitorovani parametr n001 az n179

(tj. nastaveni skupiny funkci 1 az 4)

Stejna Cinnost jako 4, ale povel chod je vyjmut v programovém médu

Vymazani chybového logu

Inicializace parametr(i na standardni nastaveni ve 2-dratové sekvenci

Inicializace parametr(i ve 3-dratové sekvenci

PR (©|0|o |0l

0 Pro USA: Inicializace parametr( ve 2-dratové sekvenci (viz poznamka)
1 Pro USA: Inicializace parametr( ve 3-dratové sekvenci (viz poznamka)

Poznamka: Nastavena hodnota parametru n002 neni inicializovana nastavenim n001 na 8,9,10 nebo
11.
Kazdy z nasledujicich parametr(i je inicializovan podle pfednastaveného fidiciho médu.
Standardni hodnota se méni podle fidiciho médu. Podrobnosti viz strana 5-3.
n014 (stfedni vystupni frekvence), n015 (napéti stfedni vystupni frekvence), n016
(minimalni vystupni frekvence), n017 (napéti minimalni vystupni frekvence), n104
(¢asova konstanta primarniho zpozdéni kompenzace momentu), n111 (zisk kompenzace
skluzu), n112 (Easovéa konstanta primarniho zpoZzdéni kompenzace skluzu)

5-1-2 Nastaveni fidiciho médu (n002)

*  Méni¢ 3G3MV pracuje v médu vektorového fizeni nebo v médu V/f, ktery mize byt zvolen podle
dané aplikace.

* Tyto dva maddy maji nasledujici charakteristiky.

Vektorové rizeni

Pfi vektorovém Fizeni ménic¢ vypocitava vektor pracovnich podminek motoru. Tak je dosazeno i 150%
vystupniho momentu motoru pfi vystupni frekvenci 1 Hz. Vektorové fizeni poskytuje lepsi fizeni
vykonu motoru nez fizeni V/f a umoznuje potladit fluktuace rychlosti otaceni bez ohledu na zmény
zatéZe. Normalné nastavujte ménic¢ do tohoto médu.
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Ridici méd VIt

Tento méd, ktery se pouziva u konvencénich ménicd pro vSeobecné pouziti, je vhodny pro nahradu
konvencéniho modelu méni¢em 3G3MV, protoZze méni¢ v tomto médu mlze pracovat bez ohledu na
konstanty motoru. Navic, nastavte méni¢ do tohoto moédu, pokud je ménic pfipojen k vice nez jednomu
motoru nebo ke specialnim motorlim, jako jsou rychlobézné motory.

n002 Vybér fidiciho médu Registr 0102 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka: Tento parametr je pouzit pro vybér fidiciho modu ménice.

Hodnota Popis
0 Ridici mod V/f
1 Ridici méd — vektorové fizeni (oteviena smycka)

Poznamka 1. Tento parametr neni inicializovan nastavenim n001 (vybér zakazu zapisu parametru /
inicializace parametru) na 8 nebo 9 pro inicializaci parametru. Zajistéte, aby zména
parametru n002 nastala pfed zménou médu fizeni.

Poznamka 2. Kazdy z nasledujicich parametru je inicializovan podle fidiciho médu nastaveného
v tomto parametru. Standardni hodnota se méni s fidicim médem. Proto zajistéte, aby
nasledujici parametry byly nastaveny po nastaveni fidiciho médu v n002.

Para- Nazev Standardni hodnota
metr Rizeni VI Vektorové Fizeni
(nastavend hodnota: 0) (nastavend hodnota: 1)
n014 | stfedni vystupni frekvence 15Hz 3,0 Hz
n015 | napéti stfedni vystupni frekvence 12,0V (24,0V) 11,0V (22,0V)
n016 | minimalni vystupni frekvence 15Hz 1,0 Hz
n107 | napéti minimalni vystupni frekvence 120V (24,0V) 4,3V (8,6V)
n104 | Casova konstanta primarniho 0,3s 0,2s
zpozdéni kompenzace momentu
n11l1 |zisk kompenzace skluzu 0,0 1,0
nll2 |c&asova konstanta primarniho 20s 0,2s
zpozdéni kompenzace skluzu

Poznamka: Hodnoty v zavorkach plati pro modely 400 V.
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5-2 Cinnost pfi vektorovém fizeni

Ménic pfi vektorovém fizeni vypocitava vektor pracovnich podminek motoru. Tak je
mozné dosahnout az 150 % jmenovitého vystupniho momentu pfi vystupni

potlacit fluktuaci rychlosti otaeni bez ohledu na zmény zatéze.

Pro ¢innost ménice ve vektorovém mddu fizeni zajistéte nastaveni nasledujicich
parametru.

n036 (jmenovity proud motoru), n106 (jmenovity skluz motoru), n107 (odpor vinuti
motoru), n110 (proud motoru naprazdno).

B Nastaveni jmenovitého proudu motoru (n036)

Zkontrolujte Stitek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.

Tento parametr je pouzit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné. Tato nastavena hodnota je také pouzita pro stanoveni teplotnich charakteristik
pro ochranu motoru pred prehfatim. Spravné nastavena hodnota chrani motor pfed spalenim,
které mlze nastat po prehrati motoru.

n036 Jmenovity proud motoru Registr 0124 Hex Zmény béhem | ne
€innosti
Rozsah 0,0 % az 150,0 % jmenovitého Jednotka |0,1 A Standardni viz
nastaveni | vystupniho proudu ménice nastaveni nastaveni pozna
mka

Poznamka: Standardni nastaveni pro tento parametr je béZna hodnota jmenovitého proudu

maximalné pouZzitelného motoru.

B Nastaveni jmenovitého skluzu motoru (n106)
* Nastavte jmenovity skluz motoru do n106.
* Tento parametr je pouzit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné. Tato hodnota je také pouZita pro kompenzaci skluzu.
* Vypoctéte hodnotu jmenovitého skluzu motoru z jmenovité frekvence (Hz) a otacek motoru (rpm)
na Stitku motoru podle nasledujiciho vzorce.
Jmenovity skluz (Hz) = jmenovita frekvence (Hz) — otacky (rpm=ot/min) x pocet pola / 120
n106 Jmenovity skluz motoru Registr 016A Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 20,0 (Hz) Jednotka | 0,1 Hz Standardni viz
nastaveni nastaveni nastaveni pozna
mka

Poznamka: Standardni nastaveni pro tento parametr je bézna hodnota skluzu maximainé

pouzitelného motoru.
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B Nastaveni odporu vinuti motoru proti nulovému vodi€i (n107)

* Nastavte tento parametr na polovinu odporu faze — nulovy vodi¢ motoru nebo odporu faze — faze.

¢ Kontaktujte vyrobce motoru pro zjisténi vyse uvedeného odporu.

* Tento parametr je pouZit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné.

n107 Odpor faze motoru — nulovy Registr 016B Hex Zmény béhem | ne

vodi¢ cinnosti
Rozsah 0,0 az 65,50 (Q) Jednotka |viz poznamka | Standardni viz po-
nastaveni nastaveni |1 nastaveni ;”amka

Poznamka 1. Hodnota bude nastavovana v pfirGstcich po 0,001 Q, pokud je odpor mensinez 10 Q a
v pfirlistcich 0,01 Q, pokud je odpor 10 Q nebo vétsi.

Poznamka 2. Standardni nastaveni pro tento parametr je bézny odpor faze — nulovy vodi¢ maximainé

pouzitelného motoru.

B Nastaveni proudu motorem naprazdno (n110)

* Nastavte proud motoru naprazdno v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako

100 %.

* Kontaktujte vyrobce motoru pro zjisténi proudu motorem naprazdno.

* Tento parametr je pouzit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédcCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné. Tato nastavena hodnota je také pouzita pro kompenzaci skluzu.

n110 Proud motoru naprazdno Registr 016E Hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 0az 99 (%) Jednotka |1 % Standardni viz po-

nastaveni nastaveni nastaveni znamka

Poznamka: Standardni nastaveni pro tento parametr je béZna hodnota proudu naprazdno maximainé
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we L4

5-3 Cinnost pfi fizeni V/f

Tento maéd, ktery se pouziva u konvencénich ménicl pro vSeobecné pouziti, je
vhodny pro nahradu konvenéniho modelu méni¢em 3G3MV, protoze ménic v tomto
modu mlze pracovat bez ohledu na konstanty motoru. Navic, nastavte ménic¢ do
tohoto modu, pokud je k méniéi pfipojeno vice motor( nebo specialni motory, jako
jsou rychlobézné motory.

Pro €innost ménice v fidicim mddu V/f se pfesvédCete, Ze n036 je nastaven na
jmenovity proud motoru a n011 az n017 jsou nastaveny na vzorek V/f.

5-3-1 Nastaveni jmenovitého proudu motoru (n036)

¢  Zkontrolujte Stitek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.

* Tato nastavena hodnota je také pouzita pro stanoveni elektronickych teplotnich charakteristik pro
ochranu motoru pfed prehfatim. Spravné nastavena hodnota chrani motor pied spalenim, které
m(ze nastat po prehrati motoru.

n036 Jmenovity proud motoru Registr 0124 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0,0 % az 150,0 % (A) jmenovitého |Jednotka |0,1 A Standardni viz po-

nastaveni | vystupniho proudu ménice nastaveni nastaveni inémka

Poznamka 1. Standardni nastaveni pro tento parametr je bézna hodnota jmenovitého proudu
maximalné pouzitelného motoru.

Poznamka 2. Detekce pfetizeni motoru (OL1) je zablokovana nastavenim tohoto parametru na 0,0.

5-3-2 Nastaveni V/F kfivky (n011 az n017)

* Nastavte kfivku V/f tak, aby vystupni moment motoru byl nastaven na pozadovany moment
zatéze.

* Meéni¢ 3G3MV zahrnuije v sobé funkci automatického zvy$eni momentu. Proto mlze byt dosazeno
maximalniho momentu 150 % na vystupu pfi 3 Hz bez zmény standardnich nastaveni.

Zkontrolujte systém ve zkuSebnim provozu a ponechejte standardni nastaveni takova jaka jsou,
pokud nepozadujete zmény v charakteristice.

n011 Maximalni frekvence (FMAX) Registr 010B Hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 50,0 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni
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n012 Maximalni napéti (VMAX) Registr 010C Hex Zmény béhem |ne
cinnosti

Rozsah 0,1 az 255,0[0,1 az 510,0] (V) Jednotka |0,1V Standardni 200,0

nastaveni nastaveni nastaveni [400,0]

n013 Frekvence maximalniho napéti | Registr 010D Hex Zmény béhem |ne
(FA) cinnosti

Rozsah 0,2 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n014 Stredni vystupni frekvence (FB) | Registr 010E Hex Zmény béhem | ne

cinnosti

Rozsah 0,1 az 399,9 (Hz) Jednotka | 0,1 Hz Standardni 1,5

nastaveni nastaveni nastaveni

n015 Napéti stiedni vystupni Registr 010F Hex Zmény béhem | ne
frekvence (VC) cinnosti

Rozsah 0,1 az 255,0 [0,1 az 510,0] (V) Jednotka [ 0,1V Standardni 12,0

nastaveni nastaveni nastaveni [24,0]

n016 Minimalni vystupni frekvence Registr 0110 Hex Zmény béhem | ne
(FMIN) €innosti

Rozsah 0,1az 10,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 15

nastaveni nastaveni nastaveni

n017 Napéti minimalni vystupni Registr 0111 Hex Zmény béhem | ne
frekvence (VMIN) €innosti

Rozsah 0,1 az 50,0 [0,1 az 100,0] (V) Jednotka [0,1V Standardni 12,0

nastaveni nastaveni nastaveni [24,0]

Poznamka: Hodnoty v hranatych zavorkach [ ] uréuji hodnoty pro ménice tfidy 400 V.

Vystupni
napéti (V)
no12 (VMAX)

n015 (VC)

no17 (VMIN) [~
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Poznamka 1. Nastavte parametry tak, aby

o

0 nots
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(FB)

no13
(FA)

nat1
FMAX

Poznamka 2.

byly splnény nasledujici
podminky:
n016 < n014 <n013 < n011

Hodnota nastavena v n015
bude ignorovana, pokud
parametry n016 a n014 maji
stejnou hodnotu.

Frekvence (Hz)
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e ZatéZ osy ve vertikdlnim sméru nebo zatéz s vysokym vnitfnim tfenim mohou poZadovat velky
moment pfi nizké rychlosti. Pokud je moment pfi nizké rychlosti nedostate¢ny, pak zvyste napéti
v rozsahu nizkych rychlosti otaceni o 1 V za predpokladu, Zze neni detekovano pretizeni (OL1
nebo OL2). Pokud je pretizeni detekovano, snizte nastavenou hodnotu nebo uvazuijte o pouziti

ménice s vySSim vykonem.

* Pozadovany moment ventilatord nebo Fizeni ¢erpadel vzrista v zavislosti na étverci rychlosti.

Nastavenim kvadratického vzorce V/f pro zvys$eni napéti v rozsahu nizkych ota¢ek bude vzristat
spotfeba systému.
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5-4 Nastaveni modu mistni / dalkovy

Méni¢ 3G3MV pracuje v mistnim nebo dalkovém modu. Nasledujici popis
poskytuje informace o téchto médech a zplsobech jejich vybéru.

B Zakladni koncepce

Moéd Einnosti Zakladni koncepce Popis

mistni (local) |V tomto médu pracuje Povel k &innosti:
meéni€ v systému nezavisle
a tak mGze byt také
nezavisle ovladan.

Zacina tlaCitkem RUN na digitalnim operatoru a konci
tlaCitkem STOP/RESET.

Referencni frekvence:
Nastavte na digitalnim operatoru nebo nastavitelem

FREQ.
Nastavte vybérem referencni frekvence v mistnim médu
v n007.

dalkovy Méni¢ pracuje v systému | Povely k €innosti:

(remote) podle fidiciho signalu Volitelné ze &tyr typl a nastavené v n003.

hostitelského regulatoru. Referenéni frekvence:
Volitelné z deseti typl a nastavené v n004.

B Metody vybéru mistni / dalkovy

*  Pro nastaveni méni¢e do mistniho nebo dalkového médu jsou dostupné nasledujici dvé metody:
e Zvolte méd pomoci tlagitek LO/RE na digitalnim operatoru.

* Nastavte jeden z multifunkénich vstupt 1 az 7 (n050 az n056) na 17 pro nastaveni ménice do
mistniho médu se zapnutym vstupem fizeni.

Poznamka: Pokud je vySe uvedené nastaveni provedeno, vybér médu bude mozny pomoci
multifunkéniho vstupu, ale ne pomoci digitalniho operatoru.
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5-5 Vybeér ridiciho povelu

Nasledujici popis poskytuje informace o tom, jak vlozit Fidici povely pro spusténi a
zastaveni nebo zménu sméru otaceni motoru.

Jsou dostupné dvé metody vstupnich povell. Vyberte jeden z nich podle aplikace.

B Vybér operaéniho médu (n003)
e Zvolte metodu vstupu opera¢niho modu pro rozbéh nebo zastaveni ménice.

* Nasledujici metodu Ize pouzit pouze v dalkovém médu. Povel miize byt vioZzen pomoci sekvece
tlacitek na digitalnim operatoru.

n003 Vybér fidiciho povelu Registr 0103 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0az3 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota

Popis

0

Tlacitka RUN a STOP/RESET na digitalnim operatoru jsou odblokovana.

1 Multifunkéni vstup ve 2-vodi¢ové nebo 3-vodi€ové sekvenci prostfednictvim svorek
fidiciho obvodu je odblokovan.

2 Komunikace RS-422/485 je odblokovana.

3 Vstup z volitelné komunikaéni jednotky CompoBus/D je odblokovan.

m Vybér funkce tlagitka STOP/RESET (n007)

e KdyZ parametr n003 neni nastaven na 0, nastavte, zda pouZivate nebo nepouzivate tlacitko
STOP/RESET digitalniho operatoru pro zastaveni ménice v dalkovém madu. V mistni médu je
tla¢itko STOP/RESET vzdy odblokovano bez ohledu na nastaveni v n003.

n007 Vybér funkce tlacitka STOP Registr 0107 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota

Popis

0

TlaCitko STOP/RESET na digitalnim operatoru je odblokovano.

1

Tlagitko STOP/RESET na digitalnim operatoru je zablokovano.
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5-6 Nastaveni referenc¢ni frekvence

5-6-1 Nastaveni referencni frekvence

Nasledujici popis poskytuje informace o tom, jak nastavit referen¢ni frekvenci
v ménici. Metodu vyberte podle operacniho médu.

Dalkovy méd: Vyberte a nastavte jednu z deseti referencnich frekvenci v n004.

Mistni moéd:  Vyberte a nastavte jednu ze dvou referen¢nich frekvenci v n008.

m Vybér referenéni frekvence (n004) v dalkovém médu

* Vyberte vstupni metodu referenénich frekvenci v dalkovém maodu.
¢ V dalkovém médu je dostupnych pét referenénich frekvenci. Vyberte jednu z nich v zavislosti na

aplikaci.
n004 Vybér referenéni frekvence Registr 0104 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0az9 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Nastaveni nastavitele frekvence na digitalnim operatoru jsou odblokovana (viz poznamka
1)

1 Referenéni frekvence 1 (n024) je odblokovana.

2 Ridici svorka referenéni frekvence (pro vstup 0 aZ 10 V) je odblokovana (viz poznamka 2)

3 Ridici svorka referenéni frekvence (pro proudovy vstup 4 az 20 mA) je odblokovana (viz
poznamka 3)

4 Ridici svorka referenéni frekvence (pro proudovy vstup 0 az 20 mA) je odblokovana (viz
poznamka 3)

5 Ridici impulzni vstup je odblokovan.

6 Referenéni frekvence (0002 Hex) prostfednictvim komunikace je odblokovana.

7 Multifunkéni vstup analogového napéti (0 az 10 V) je odblokovan. Toto nastaveni neni
pozadovano, pokud nejsou pfi PID fizeni poZzadovany dva analogové vstupy.

8 Multifunkéni vstup analogového proudu (4 az 20 mA) je odblokovan. Toto nastaveni neni
pozadovano, pokud nejsou pfi PID fizeni poZzadovany dva analogové vstupy.

9 Vstup referenéni frekvence z komunikaéni jednotky CompoBus/D je odblokovan.

Poznamka 1. Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena, kdyz nastavitel frekvence je nastaven na
MAX.
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Poznamka 2.
Poznamka 3.

Poznamka 4.

frekvenci (FMAX).

Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena vstupem 10 V.

Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena vstupem 20 mA za pfedpokladu, ze SW2 na
fizeni PCB je prepnut z V na I.

Nastavte n149 na méritko frekvence impulzniho vstupu, které je ekvivalentni maximalni

* Referenéni frekvence nastavena v n004 plsobi jako referencni frekvence 1, kdyz je ménic
v multikrokové rychlostni €¢innosti. Hodnoty nastavené v n025 az n031 a n120 az n127 pro
referencni frekvenci 2 az 6 jsou odblokovany.

B Vybér referenéni frekvence (n008) v mistnim modu

* Vyberte metodu vstupu referenéni frekvence v mistnim médu.
* V mistnim modu jsou dostupné dvé referencni frekvence. Vyberte jednu z nich v zavislosti na

aplikaci.
n008 Vybér referenéni frekvence Registr 0108 Hex Zmény béhem | ne
€innosti
Rozsah |0Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Nastaveni nastavitele frekvence na digitalnim operatoru jsou odblokovana (viz poznamka

1)

1

Sekvence tlacitek na digitalnim operatoru je odblokovana (viz poznamka 2)

Poznamka 1. Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena, kdyz nastavitel frekvence je nastaven na

MAX.

Poznamka 2. Referenéni frekvence muze byt nastavena sekvenci tlagitek, pokud sviti indikator FREF,
nebo nastavenim hodnoty n024 pro referenéni frekvenci 1. V kazdém pfipadé hodnota

je nastavena v n024.

5-6-2 Horni a dolni limit referenc¢ni frekvence

Bez ohledu na metodu opera¢niho médu a vstupu referenéni frekvence mohou byt
nastaveny horni a dolni limit referencni frekvence.

B Nastaveni horniho a dolniho limitu referenéni frekvence (n033 a
n034)

* Nastavte horni a dolni limit referencni frekvence jako procenta vztazena k maximalni frekvenci
jako 100 %.
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n033 Horni limit referen¢ni frekvence | Registr 0121 Hex Zmény béhem |ne
cinnosti

Rozsah |0% az110 % Jednotka |1 % Standardni 100

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

n034 Dolni limit referencni frekvence | Registr 0122 Hex Zmény béhem |ne
cinnosti

Rozsah 0% az 110 % Jednotka |1% Standardni 0

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

Poznamka: Pokud n034 je nastaven na hodnotu niz$i nez minimalni vystupni frekvence (FMIN),
méni¢ nebude mit vystup, kdyz referenéni frekvence je nizs§i nez minimalni vystupni frekvence pfi
zapnutém vstupu.

5-6-3 Nastaveni analogového vstupu

Sefizeni vstupnich svorek mlze byt potfebné pro zadani analogové referenéni
frekvence. Pritom pouzijte nasledujici parametry pro sefizeni parametrd zisku,
pfedpéti a Easové konstanty filtru.

B Sefizeni svorky FR pro vstup referencni frekvence

* Nastaveni zisku a predpéti (n060 a n061)
* Nastavte vstupni charakteristiky analogové referenc¢ni frekvence v n060 (pro zisk referenéni
frekvence) a n061 (pro predpéti referenéni frekvence).
* Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V nebo 20 mA) v n060 jako procento
vztazené k maximalni frekvenci jako 100 %.
Priklad: Pro dosazeni maximalni frekvence pfi 5 V nastavte hodnotu na 200 %, protoze vstup
10 V je 200 % maximalni frekvence.

* Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V, 0 mA nebo 4 mA) v n061 jako procento
vztazené k maximalni frekvenci jako 100 %.

Pfiklad: Pro dosazeni vystupu 50 % maximalni frekvence pfi 0 V nastavte hodnotu na 50 %.

n060 Zisk referenéni frekvence Registr 013C Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah |0 % az 255 % Jednotka |1% Standardni 100

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

n061 Piedpéti referencni frekvence Registr 013D Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah -99 % az 99 % Jednotka |1 % Standardni 0

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni
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* Nastaveni ¢asové konstanty filtru (n062)

*  Pro vstup analogové referenéni hodnoty mize byt nastaven digitalni filtr se zpozdénim prvniho

fadu.

* Toto nastaveni je idealni, pokud se analogovy vstupni signal rychle méni nebo je ovlivhén

rusenim.
» Cim vétsi je nastavena hodnota, tim pomalej$i bude odezva.

n062 Casova konstanta filtru Registr 013E Hex Zmény béhem | ne
analogové referenéni frekvence ¢innosti

Rozsah 0,00 az 2,00 (sec) Jednotka | 0,01 s Standardni 0,10

nastaveni nastaveni nastaveni

B Sefizeni multifunkéniho analogového napét'ového vstupu

Nastaveni zisku a predpéti multifunkéniho analogového napét'ového vstupu
(n068 a n069)
Nastavte vstupni charakteristiky multifunkéniho analogového napéti v n068 (pro zisk

multifunkéniho analogového napétoveho vstupu) a n069 (pro predpéti multifunkéniho
analogového napétového vstupu).

Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V) v n068 jako procento vztazené
k maximalni frekvenci jako 100 %.

Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V) v n069 jako procento vztazené k maximalni

frekvenci jako 100 %.

n068 Zisk multifunkéniho Registr 0144 Hex Zmény béhem | ano
analogového napétového ¢innosti
vstupu
Rozsah |-255 % az 255 % Jednotka |1 % Standardni 100
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni
n069 Predpéti multifunkéniho Registr 0145 Hex Zmény béhem | ano
analogového napét'ového ¢innosti
vstupu
Rozsah -100 % az 100 % Jednotka |1 % Standardni 0
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

* Nastaveni ¢asové konstanty filtru multifunkéniho analogového napétového
vstupu (n070)
* Pouzijte tento parametr pro nastaveni zpoZzdéni prvniho fadu digitalniho filtru pro multifunk&ni
analogovy napétovy vstup.
¢ Nastaveni tohoto parametru je efektivni pro hladkou ¢innost ménice, pokud se analogovy vstupni

signal rychle méni nebo je ovlivnén ruSenim.

» Cim vétsi je nastavena hodnota, tim pomalej$i bude odezva.
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n070 Casova konstanta filtru Registr 0146 Hex Zmény béhem |ano
multifunkéniho analogového cinnosti
napétového vstupu
Rozsah |0,00 az 2,00 (sec) Jednotka |0,01s Standardni 0,10
nastaveni nastaveni nastaveni

B Sefizeni multifunkéniho analogového proudového vstupu

* Nastaveni zisku a predpéti multifunkéniho analogového proudového vstupu
(n071 an072)

* Nastavte vstupni charakteristiky multifunkéniho analogového proudu v n071 (pro zisk
multifunk&niho analogového proudového vstupu) a n072 (pro predpéti multifunkéniho
analogového proudového vstupu).

* Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (20 mA) v n071 jako procento vztazené
k maximalni frekvenci jako 100 %.
* Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (4 mA) v n072 jako procento vztazené
k maximalni frekvenci jako 100 %.

n071 Zisk multifunkéniho Registr 0147 Hex Zmény béhem | ano
analogového proudového cinnosti
vstupu
Rozsah -255 % az 255 % Jednotka |1 % Standardni 100
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni
n072 Piedpéti multifunkéniho Registr 0148 Hex Zmény béhem |ano
analogového proudového cinnosti
vstupu
Rozsah -100 % az 100 % Jednotka |1% Standardni 0
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

* Nastaveni ¢asové konstanty filtru multifunkéniho analogového proudového
vstupu (n073)
* Pouzijte tento parametr pro nastaveni zpozdéni prvniho fadu digitalniho filtru pro multifunk&ni
analogovy proudovy vstup.
* Nastaveni tohoto parametru je efektivni pro hladkou €innost ménice, pokud se analogovy vstupni

signal rychle méni nebo je ovlivnén ruSenim.

» Cim vétsi je nastavena hodnota, tim pomalej$i bude odezva.

n073 Casova konstanta filtru Registr 0149 Hex Zmény béhem | ano
multifunkéniho analogového cinnosti
proudového vstupu
Rozsah 0,00 az 2,00 (sec) Jednotka |0,01s Standardni 0,10
nastaveni nastaveni nastaveni
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5-6-4 Nastaveni referenéni frekvence pomoci sekvence
tlacitek

Nasledujici popis poskytuje informaci o parametrech vztaZzenych na nastaveni
referencni frekvence pomoci sekvence tlaCitek na digitalnim operatoru.

B Nastaveni referenéni frekvence / vybér desetinného mista (n035)
* V parametru n035 nastavte jednotku referenc¢ni frekvence a frekvencné zavislych hodnot, které
maji byt nastaveny nebo monitorovany pomoci digitalniho operéatoru.

* Hodnota referenéni frekvence bude nastavena v prirlistcich po 0,01 Hz, pokud je frekvence nizsi
nez 100 Hz a v prirGstcich po 0,1 Hz, pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

n035 Nastaveni referencni frekvence / | Registr 0123 Hex Zmény béhem | ne
vybér desetinného mista ¢innosti

Rozsah 0 az 3999 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Méné nez 100 Hz: prirGstky 0,01 Hz
100 Hz a vice: pfirastky 0,1 Hz

1 PrirGstky 0,1 % (max. frekvence : 100 %)
2az39 Prirlstek 1 ot/min (pocet p6ll motoru)
40 az Nastaveni jednotky
3999 Hodnota, ktera ma byt nastavena nebo monitorovana pfi max. frekvenci

([

%(_J

t v o
tfi Cislice
desetinné misto

Poznamka: Napfiklad pro zobrazeni 50.0, nastavte hodnotu na 1500 (viz poznamka)

Poznamka: Jednotka nastaveni kazdého parametru a poloZzek monitorovani nize se méni
s desetinnym mistem.

Parametry

n024 az n032: Referenc¢ni frekvence 1 az 8 a frekvenéni povel krokovani.
n120 az n127: Referenéni frekvence 9 az 16

Polozky monitorovani

U-01: monitorovani referenéni frekvence
U-02: monitorovani vystupni frekvence
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B Nastaveni referenc¢nich frekvenci 1 az 16 a frekvencni povel
krokovani (n024 az n031, n120 az n127).

Referenéni frekvence 1 az 16 a frekvenéni povel pro krokovani mohou byt spoleéné nastaveny
v ménici (pouzitim registrd n024 az n031, n120 az n127).

* Nastaveni referen€nich frekvenci 1 az 16 (n024 az n031, n120 az n127)

n024 Referencni frekvence 1 Registr 0118 Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 6,0

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

pozndmka 1)

n025 Referencni frekvence 2 Registr 0119 Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)

n026 Referenéni frekvence 3 Registr 011A Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)

n027 Referenéni frekvence 4 Registr 011B Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

pozndmka 1)

n028 Referenéni frekvence 5 Registr 011C Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

pozndmka 1)

n029 Referencni frekvence 6 Registr 011D Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)
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n030 Referenéni frekvence 7 Registr 011E Hex Zmény béhem |ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n031 Referenéni frekvence 8 Registr 011F Hex Zmény béhem |ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n120 Referencni frekvence 9 Registr 0178 Hex Zmény béhem | ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
nl21 Referencni frekvence 10 Registr 0179 Hex Zmény béhem | ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznadmka 1)
ni122 Referencni frekvence 11 Registr 017A Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznadmka 1)
nl123 Referencni frekvence 12 Registr 017B Hex Zmény béhem | ano
€innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznadmka 1)
nl24 Referencni frekvence 13 Registr 017C Hex Zmény béhem | ano
€innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n125 Referencni frekvence 14 Registr 017D Hex Zmény béhem | ano
€innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)

5-19




Zakladni ¢innost Kapitola 5
n126 Referenéni frekvence 15 Registr 017E Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
ni127 Referenéni frekvence 16 Registr 017F Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)

Poznamka 1. Jednotka nastaveni frekvenéniho povelu krokovani se méni s hodnotou nastavenou
v n035 pro nastaveni referen¢ni frekvence a vybér desetinného mista. Hodnoty budou
nastaveny s pfirastky 0,01 Hz, pokud je frekvence niz$i nez 100 Hz a s pfirastky 0,1 Hz,
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

Poznamka 2. Referenéni frekvence 1 je odblokovana nastavenim n004 pro vybér referencni
frekvence na 1.

Poznamka 3. Referen¢ni frekvence 2 az 16 jsou odblokovany nastavenim multikrokovych referenci
rychlosti 1 az 4 v n050 az n056 pro multifunkéni vstup. Podrobnosti — viz nasledujici
tabulka pro vztah mezi multikrokovymi referencemi rychlosti 1 az 4 a referenénimi
frekvencemi 1 az 16.

Referencni frekvence Multikrokova Multikrokova Multikrokova Multikrokova
reference reference reference reference
rychlosti 1 rychlosti 2 rychlosti 3 rychlosti 4
(nastavena (nastavena (nastavena (nastavena
hodnota: 6) hodnota: 7) hodnota: 8) hodnota: 9)
Referenéni frekvence 1 | OFF OFF OFF OFF
Referenéni frekvence 2 | ON OFF OFF OFF
Referenéni frekvence 3 | OFF ON OFF OFF
Referenéni frekvence 4 | ON ON OFF OFF
Referenéni frekvence 5 | OFF OFF ON OFF
Referenéni frekvence 6 | ON OFF ON OFF
Referenéni frekvence 7 | OFF ON ON OFF
Referenéni frekvence 8 | ON ON ON OFF
Referenéni frekvence 9 | OFF OFF OFF ON
Referenéni frekvence 10 | ON OFF OFF ON
Referenéni frekvence 11 | OFF ON OFF ON
Referencéni frekvence 12 | ON ON OFF ON
Referenéni frekvence 13 | OFF OFF ON ON
Referenéni frekvence 14 | ON OFF ON ON
Referenéni frekvence 15 | OFF ON ON ON
Referenéni frekvence 16 | ON ON ON ON
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Pro zménu frekvence referencni frekvence 2, napfiklad, zapnéte pouze multifunkéni vstupni svorku,
kde je multikrokova reference rychlosti 2 nastavena a vypnéte kteroukoliv jinou multifunkéni vstupni
svorku.

Napfiklad, pro multikrokovou referenci rychlosti 3 a 4 nebude pozadovano zadné nastaveni, pokud
budou pouzity pouze referenéni frekvence 1 az 4. Multikrokova reference rychlosti, ktera neni
nastavena, je povazovana za vypnuty vstup.

* Nastaveni frekvenéniho povelu pro krokovani (n032)

*  Pro pouziti frekvencniho povelu krokovani musi byt povel nastaven jako multifunkeni vstup.

n032 Frekvenéni povel pro pomalé Registr 0120 Hex Zmény béhem |ano
pootaceni ¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 6,0
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
pozndmka 1)

Poznamka 1. Jednotka nastaveni referenénich frekvenci 1 az 16 s méni s hodnotou nastavenou
v n035 pro nastaveni referen¢ni frekvence a vybér desetinného mista. Hodnoty budou
nastaveny s prirastky 0,01 Hz, pokud je frekvence niz$i nez 100 Hz a s prirtstky 0,1 Hz,
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

Poznamka 2. Pro pouziti frekvenéniho povelu krokovani musi byt jeden z parametr(i n050 az n056
pro multifunkéni vstup nastaven na 10 jako frekvenéni povel krokovani. Parametr n032
je volitelny zapnutim nastaveni multifunkéniho vstupu s frekvenénim povelem pomalého
protaceni. Frekvenéni povel krokovani ma prednost pred vstupem multikrokové
reference rychlosti (tj. kdyz je zapnuty frekvenéni povel pro krokovani, vSechny vstupy
multikrokové reference rychlosti budou ignorovany).

B Nastaveni referenéni frekvence pfi rozsviceném indikatoru FREF
* V nasledujicich pfipadech mlze byt referenéni frekvence nastavena pfi rozsviceném indikatoru
FREF.

¢ Parametr n004 pro vybér referen¢ni frekvence je nastaven na 1, coz odblokuje referenéni
frekvenci 1 a ménic je v dalkovém modu.

¢ Parametr n008 pro vybér frekvence v mistnim modu je nastaven na 1, coz odblokuje sekvenci
tlacitek na digitalnim operatoru a ménic je v mistnim médu.

* Referentni frekvence 2 az 16 jsou nastaveny na vstupech multikrokové reference rychlosti.
* Referenéni frekvence muze byt zménéna dokonce béhem c&innosti.
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e Kdyz je referenéni frekvence zmé&néna pfi rozsviceném indikatoru FREF, pak je sou€asné& zménén
odpovidajici parametr. Napfiklad, pokud byla vybrana referenc¢ni frekvence 2 pro multifunkéni
vstup (multikrokova reference rychlosti), hodnota nastavena v n025 (pro referenc¢ni frekvenci 2)
bude zménéna soucasné se zménou referenéni frekvence pfi rozsviceném indikatoru FREF.

* Pro zménu referencni frekvence pfi rozsviceném indikatoru FREF provedte, napfiklad, nasledujici
standardni kroky.

oY
=

G000 <

Adirriiinay

Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlaCitek zobrazeni
FREF nn Napéjeni zapnuto
Poznamka: Pokud indikator FREF nesviti,
stisknéte opakované tlacitko
mod, dokud se nerozsviti.
2 B FREF nrin Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro nastaveni referen¢ni
frekvence.
Pfi nastavovani referenc¢ni frekvence bude
displej blikat.
FREF 5 BED Stisknéte tlacitko ENTER pro ulozeni

nastavené hodnoty a displej se rozsviti.

* Sekvence tlac¢itek pro nastaveni frekvence (n009)

* Pfizméné nastaveni v n009 nemusi byt tlaCitko ENTER stisknuto. V takovém pfipadé se
referencni frekvence zméni, kdyz je zménéna nastavena hodnota pomoci tlagitek inkrementace
nebo dekrementace, pfiCemz displej trvale sviti.

n009 Sekvence tlacitek pro nastaveni |Registr 0109 Hex Zmény béhem |ne
frekvence ¢innosti

Rozsah 0Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Tlagitko ENTER odblokovano (nastavena hodnota je uloZzena po stisknuti tlaitka ENTER)

1 Tlagitko ENTER zablokovano (nastavena hodnota je ulozena okamzité)
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5-6-5 Nastaveni referenéni frekvence impulznim vstupem

Nastavenim n004 pro vybér referenéni frekvence na 5 pro odblokovani referen¢ni
fidici svorky pro impulzy mGze byt referenéni frekvence provadéna impulznim
vstupem pomoci svorky PR.

Nasledujici popis poskytuje informace o parametru n149 (méfitko vstupu impulst),
ktery je pouzit pro zadavani referencni frekvence vstupem impulsu.

B Nastaveni méritka vstupu sledu impulst (n149)
* Nastavte tento parametr na méfitko vstupu sledu impuls( tak, Zze referenéni frekvence mohou byt
provadény vstupem sledu impulsu.

* Nastavte maximalni frekvenci sledu impuls( v pfirGstcich 10 Hz vztazenych k 10 Hz jako 1.
Proporéni vztah je pouzity pro frekvence nizsi nez maximaini frekvence.

nl49 Méritko vstupu impulst Registr 0195 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 100 az 3300 Jednotka |1 (10 Hz) Standardni 2500

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznadmka 1. Napfiklad, pro nastaveni maximalni referencni frekvence vstupem impulst na 10 kHz,
nastavte parametr na 1000 podle nasledujiciho vzorce:
10000 (Hz) / 10 (Hz) = 1000

Poznamka 2. Vstup impulst do spole¢né svorky referenéni frekvence (FC) a vstupni svorky impulsu
(RP) je mozny za néasledujicich podminek.

uroven log ,1*: 3,5az 13,2V
uroven log ,0“ max. 0,8 V

Odezva frekvence je uvnitf rozsahu 0 az 33 kHz (30 % az 70 % ED)

B Nastaveni zisku / sklonu referenc¢ni frekvence sledu impulsu
(n074/n075)

* Nastavte charakteristiky vstupu impulst

* Zisk: Nastavte zisk v procentech vztazenych k maximalni frekvenci méfitka vstupu sledu impulst
v n149 jako 100 %.

* Sklon: Nastavte sklon pro vstup referencni frekvence pfi vstupu impulst 0 Hz, vztazenych
k maximalni frekvenci jako 100 %.

n074 Zisk referencni frekvence sledu | Registr 014A Hex Zmény béhem | ano
impulst ¢innosti

Rozsah -255 az 255 Jednotka |1 % Standardni 100

nastaveni nastaveni nastaveni
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n075 Sklon referencni frekvence Registr 014B Hex Zmény béhem |ano
impulst ¢innosti

Rozsah -100 az 100 Jednotka |1 % Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni

Referencni N

frekvence (Hz)
n011X (n074-+-100)
no11X (no75<-100)

0 9710 *™ Frekvence vstupu sledu

n011: Maximalni frekvence
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5-7 Nastaveni doby akcelerace / decelerace

Nasledujici popis poskytuje informace o parametrech vztazenych k nastaveni doby
akcelerace a decelerace.

Jsou dostupné akcelerace a decelerace s lichobéznikovym priilbéhem nebo
prabéhem S-krivky. Pouziti funkce s charakteristikou S-kfivky pro akceleraci a
deceleraci mlize snizit naraz v zatézi pfi zastavovani nebo pfi rozbéhu.

B Jednotka ¢asu akcelerace / decelerace (n018)

* Doba akcelerace a decelerace méni¢e mize byt nastavena v rozsahu od 0,0 do 6000 sekund bez
zmény standardniho nastaveni. Pokud je pozadovana presnéjsi jednotka nastaveni, mize byt
tento parametr nastaven na pfirlistek 0,01 s. V takovém pfipadé je rozsah nastaveni 0,00 az

600,0 sec.

n018 Nastaveni jednotky ¢asu Registr 0112 Hex Zmény béhem | ne
akcelerace / decelerace C¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Méné nez 1000 sec : prirtstky 0,1 sec

1000 sec nebo vice: prirlstky 1 sec
1 Méné nez 100 sec : prirlistky 0,01 sec

100 sec nebo vice: prirlistky 0,1 sec

B Nastaveni doby akcelerace / decelerace (n019 az n022)

* Mohou byt nastaveny dvé doby akcelerace a dvé doby decelerace.

* Doba akcelerace je doba pozadovana pro rozbéh od 0 % do 100 % maximalni frekvence a doba
decelerace je doba pozadovana pro dobéh od 100 % do 0 % maximalni frekvence. Skute&na doba
akcelerace nebo decelerace je ziskavana z nasledujiciho vzorce.

Doba akcelerace/decelerace = (nastavena hodnota doby akcelerace/decelerace)
x (hodnota referencni frekvence) + (max. frekvence)

Doba akcelerace 2 a doba decelerace 2 jsou odblokovany nastavenim 11 pro vybé&r doby akcelerace /
decelerace v kterémkoliv z parametrdl n050 az n056.

Doba decelerace 2 je také odblokovana nastavenim nouzového stop 19, 20, 21 nebo 22 kteréhokoliv
z parametri n050 az n056 pro multifunkéni vstup s nastavenim n005 pro vybér moédu preruseni na 0
(tj. deceleracni stop).
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n019 Doba akcelerace 1 Registr 0113 Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah |0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n020 Doba decelerace 1 Registr 0114 Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n021 Doba akcelerace 2 Registr 0115 Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n022 Doba decelerace 2 Registr 0116 Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni

poznadmka 1)

Poznamka 1. Jednotka nastaveni doby akcelerace nebo doby decelerace je uréena hodnotou

Poznamka 2.

nastavenou v n018 (jednotka doby akcelerace / decelerace).
n018 nastaveno na 0: Rozsah nastaveni 0,0 az 6000 (0,0 az 999,9 sec nebo 1000 az

6000 sec)

n018 nastaveno na 1: Rozsah nastaveni 0,00 az 600,0 (0,00 az 99,99 sec nebo 100,0

az 600,0 sec)

nastavena na 10,00.

B Charakteristiky S-krivky akcelerace / decelerace (n023)

* Jsou dostupné akcelerace a decelerace s lichobéznikovym pribéhem nebo pribéhem S-kfivky.

Pouziti funkce s charakteristikou S-kfivky pro akceleraci a deceleraci mize snizit naraz v zatézi pfi

zastavovani nebo pfi rozbéhu.
* Je mozné vybrat jeden ze tfi Casu akcelerace / decelerace ve tvaru S-kfivky (0,2, 0,5 nebo 1,0

Kdyz je n018 nastaveno na 1, bude standardni doba akcelerace nebo doba decelerace

sec).
n023 Charakteristika akcelerace / Registr 0117 Hex Zmény béhem |ne
decelerace ve tvaru S-krivky ¢innosti
Rozsah 0az3 Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
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Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Charakteristika akcelerace / decelerace bez S-kfivky (lichobéznikovy priibéh akcelerace /
decelerace)

1 Charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou — doba 0,2 sec

2 Charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou — doba 0,5 sec

3 Charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou — doba 1,0 sec

Poznamka: Kdyz je vybrana ¢asova charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou, pak bude

doba akcelerace / decelerace prodlouzena podle S-kfivky na za¢atku a na konci
akcelerace / decelerace.
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5-8 Vybér zakazu otaceni vzad

Tento parametr je pouZit pro zablokovani nebo odblokovani povelu otaceni vzad
poslaného do ménice ze svorek Fidiciho obvodu nebo z digitalniho operatoru.

Zakaz zpétného chodu je doporu€eno nastavit vSude tam, kde by pfipadné
spusténi ve zpétném chodu mohlo vést k poSkozeni stroje.

B Vybér zakazu otaceni vzad (n006)

n006 Vybér zakazu otaceni vzad Registr 0106 Hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zpétny chod umoZnén

1 Zpétny chod zakazan
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5-9 Vybér médu preruseni

Tento parametr je pouzit pro specifikovani médu preruseni, kdyz je na vstupu
povel stop.

Méni¢ bud deceleruje nebo dobiha do zastaveni podle vybraného médu pieruseni.

B Vybér médu preruseni (n005)

n005 Vybér moédu preruseni Registr 0105 Hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah |0al Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zastaveni s frekvenéni deceleraci (viz pozndmka)

1 Volny dobéh

Poznamka: Méni¢ bude dobihat az do zastaveni podle nastaveni v n020 po dobu decelerace 1,

pokud kterykoliv z parametr(i n050 az n056 pro multifunkéni vstup neni nastaven na 11
pro vybér doby akcelerace / decelerace.
Pokud kterykoliv z parametrd n050 az n056 multifunkéniho vstupu je nastaven na vybér
doby akcelerace / decelerace, bude ménic¢ decelerovat az do zastaveni podle zvoleného
nastaveni doby decelerace, kdyZ je na vstupu povel stop.
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5-10 Multifunkéni vstup / vystup (1/O)

5-10-1 Multifunkéni vstup

Méni¢ 3G3MV obsahuje sedm multifunkénich vstupnich svorek (S1 az S7). Vstupy
do téchto svorek maji mnozstvi funkci podle aplikace.

B Multifunkéni vstup (n050 az n056)

n050 Multifunkéni vstup 1 (S1) Registr 0132 Hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

n051 Multifunkéni vstup 2 (S2) Registr 0133 Hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 2

nastaveni nastaveni nastaveni

n052 Multifunkéni vstup 3 (S3) Registr 0134 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 3

nastaveni nastaveni nastaveni

n053 Multifunkéni vstup 4 (S4) Registr 0135 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 5

nastaveni nastaveni nastaveni

n054 Multifunkéni vstup 5 (S5) Registr 0136 Hex Zmény béhem | ne
c¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 6

nastaveni nastaveni nastaveni

n055 Multifunkéni vstup 6 (S6) Registr 0137 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 7

nastaveni nastaveni nastaveni

n056 Multifunkéni vstup 7 (S7) Registr 0138 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25,34a35 Jednotka |1 Standardni 10

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka: Nenastavujte hodnoty mimo vySe uvedené rozsahy.
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Nastavené hodnoty

Hodnota Funkce Popis
0 povel otaceni vpied / 3-voditova sekvence (ma byt nastaveno pouze v n052)
vzad Nastavenim n052 na 0 budou hodnoty nastavené v n050 a
n051 ignorovany a nasledujici nastaveni budou nasilné
provedena.
S1: vstup chod (chod pfi ON)
S2: vstup stop (stop pfi OFF)
S3: povel otaeni vpied / vzad (OFF: vpfed, ON:vzad)
1 vpred / stop povel otadeni vpfed ve 2-vodiové sekvenci
2 vzad / stop povel ota€eni vzad ve 2-vodi€ové sekvenci
3 externi porucha (NO) ON: externi porucha (detekce EF: O je €islo svorky)
4 externi porucha (NC) OFF: externi porucha (detekce EF: O je Cislo svorky)
5 reset poruchy ON: reset poruchy (zablokovano pfi povelu chod na vstupu)
6 multikrokova reference Signaly pro vybér referenénich rychlosti 2 az 16
rych!osu L - Poznamka: Podrobnosti viz 5-6-4 Nastaveni referenénich
7 multikrokové reference ; . ‘
rychlosti 2 frek\_/enC/ .pomom’se_kvence tlaolzfek pro vz_tah )
8 mMultikroKova reference mezi multv|krok.ovym| referepcenvu rychlosti 1 az 4
) a referencnimi frekvencemi 1 az 16.
rych!osu 3 - Pozndmka: Kazda multikrokové reference rychlosti, ktera
° mult|kro}<0va reference neni pouzita, je povazovana za vypnuty vstup.
rychlosti 4
10 frekvencni povel ON: frekvencni povel pro krokovani (ma prednost pred
krokovani multikrokovou rychlostni referenci)
11 vybér doby akcelerace / | ON: jsou vybrany doba akcelerace 2 a doba decelerace 2
decelerace
12 externi blokovani (NO) ON: Vystup vypnuty (zatimco motor dobih& do zastaveni a ,bb*
blik4)
13 externi blokovani (NC) ON: Vystup vypnuty (s motorem volné dobihajicim a ,bb“ blika)
14 povel hledani ON: hledani rychlosti (hledani za¢ina od n011)

(hledani zacina od
maximalni frekvence)

15 povel hledani
(hledani zacina od
pfednastavené
frekvence)

ON: hledani rychlosti
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Hodnota Funkce Popis

16 povel zakazu akcelerace | ON: akcelerace / decelerace je podrzena (chod podle
/ decelerace parametru frekvence)

17 vybér mistni / dalkovy ON: mistni méd (fizeni digitalnim operatorem)

Poznamka: Poté, kdy je toto nastaveni provedeno, neni
mozny vybér médu pomoci digitalniho operatoru)

18 vybér komunikace / ON: Je umoznéna komunikace pfes RS-422/485.

dalkovy Komunikacni povel chod (0001 Hex) je umoznén spolu

s referenéni frekvenci (0002 Hex).

19 chyba nouzového stopu | Méni¢ zastavuje podle nastaveni v n005 pro vybér médu

(NO) pferuseni se zapnutym vstupem nouzového stop.

n005 nastaveno na 0: deceleruje do zastaveni s dobou

20 alarm nouzového stopu decelerace 2 nastavenou v n022.

(NC) n005 nastaveno na 1: dobiha do zastaveni.

Poznamka: NO: nouzovy stop s rozepnutym kontaktem

NC: nouzovy stop se sepnutym kontaktem

21 ?Sga houzového stopu Poznamka: Chyba: Vystup chyby je ON a resetuje se
vstupem RESET.
Alarm: Vystup alarmu je ON a automaticky se
22 alarm nouzového stopu vracj po zruégni vstupu nouzového stop (reset
(NC) neni vyzadovan)

Poznamka: ,STP*je zobrazeno (pfi zapnutém vstupu chyby
sviti a pfi zapnutém vstupu alarmu blika)

23 zru$eni fizeni PID ON: fizeni PID je zablokovano
Nastaveni fizeni PID je zablokovano a ménic je v normalni
Cinnosti podle nastaveni v n003 a n004.

24 reset integralniho fizeni | ON: integracni hodnota je resetovana (vynulovana)

PID Kdyz je ménic v fizeni PID, je vymazana integra¢ni hodnota
jako vysledek ¢innosti PID. Méni¢ pokracujte podle stavu
vstupu se zablokovanou integracni funkci.

25 podrzeni integralniho ON: integra¢ni hodnota je drzena
fizeni PID Kdyz je ménic¢ v fizeni PID, je drzena integra¢ni hodnota jako
vysledek &innosti PID a integraéni funkci je zablokovana.
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Hodnota

Funkce

Popis

34

povel nahoru nebo dold

Povel nahoru nebo doll (ma byt nastaveno pouze v n056)

Nastavenim n056 na O je hodnota nastavené v n055
ignorovana a nasledujici nastaveni jsou nasilné provedena.
S6: povel nahoru S7: povel dolU

akcelerace

decelerace

podrzeni

podrzeni

svorka S6

(povel nahoru)

ON

OFF

OFF

ON

svorka S7
(povel dolt)

OFF

ON

OFF

ON

Poznamka:

Poznamka:

Je nemozné spolené nastavit povel nahoru a
dold a multikrokové reference rychlosti 1 az 4.
Pro udrzeni referenéni frekvence, ktera byla
sefizena povelem nahoru a dol{, po vypnuti
ménice, nastavte n100 (pamét frekvence
nahoru/dol() na 1.

35

autodiagnosticky test

ON: autodiagnosticky test komunikace RS-422/485 (ma byt
nastaveno pouze v n056)
Komunikacéni funkce je testovana spojenim vysilacich a

pfijimacich svorek dohromady a kontrolovana, zda data pfijata
jsou stejna jako vyslana data.

m Cinnost pfi 2-vodiéové sekvenci (Nastavena hodnota: 1 a 2)

¢ Ménic pracuje ve 2-vodiCové sekvenci nastavenim vybéru multifunkéniho vstupu na 1 (vpfed /
vzad) nebo 2 (vzad / stop).

* Nasledujici schéma ukazuje pfiklad zapojeni svorek ve 2-vodi¢ové sekvenci.

m Cinnost pfi 3-vodi¢ové sekvenci (n052 = 0)

¢ Ménic pracuje ve 3-vodiCové sekvenci nastavenim n052 pro multifunkéni vstup 3 na 0.

Spinac otaceni
vpied
O O

Spinac otaceni
vzad

(ONS,

S Vpred / Stop

(Otaceni vpred pfi sepnutém spinadi pro otaceni vpred)

S0 vzad/ Stop

(Otaceni vzad pfi sepnutém spinaci pro otaceni vzad)

5C  Sekvencni vstup - spoleény

[(l1az7

* Pouze n052 mize byt nastaven na 0 (3-vodic¢ova sekvence). Provedenim tohoto nastaveni jsou
hodnoty nastavené v n050 a n051 ignorovany a nasledujici nastaveni jsou nasilné provedena.
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S1: vstup RUN (chod) (pfi ON je RUN)
S2: vstup STOP (pfi OFF je STOP)
S3: povel pro otaceni vpred / vzad (OFF: vpred, ON: vzad)

* Nasledujici schéma ukazuje pfiklad zapojeni svorek ve 3-vodi¢ové sekvenci.

Spina¢  Spinat

STOP RUN

NG (NO)
S

$1 Vstup RUN (Pracuje pfi sepnutém spinacéi RUN)
s2 Vstup STOP (Zastavuije pfi rozepnutém spinaci STOP)

.52 Povel otaceni vofed/vzad (vpfed pfi rozepnutém
spinadi sméru)

l sc Sekvenéni vstup - spoleény
[
5-10-2 Multifunkéni vystup

aC sn

Spinaé sméru

Méni¢ 3G3MV obsahuje ¢tyfi multifunkéni vystupni svorky: dva multifunkéni
kontaktni vystupy (MA a MB) a dva multifunkéni optoc¢lenové vystupy (P1 a P2).

Vystup z téchto svorek ma mnozstvi funkci podle aplikaci.

B Vybér multifunkéniho vystupu (n050 az n056)

n057 Multifunkéni vystup 1 (MA, MB a | Registr 0139 Hex Zmény béhem | ne
MC) ¢innosti

Rozsah 1az7,10az 19 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

n058 Multifunkéni vystup 2 (P1 a PC) | Registr 013A Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az7,10az 19 Jednotka |1 Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

n059 Multifunkéni vystup 3 (P2 a PC) | Registr 013B Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az7,10az19 Jednotka |1 Standardni 2

nastaveni nastaveni nastaveni
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Nastavené hodnoty

Hodnota Funkce Popis
0 vystup chyby ON: vystup chyby (pfi pracujici ochranné funkci)
1 ¢innost v chodu ON: ¢innost v chodu (pfi vstupu povelu chod nebo pfi vystupu
ménice)
2 detekce frekvence ON: detekce frekvence (pfi referencni frekvenci koincidujici
s vystupni frekvenci)
3 chod naprazdno ON: chod naprazdno (pfi men$i neZ min. vystupni frekvenci)
4 detekce frekvence 1 ON: vystupni frekvence = detekéni Groven frekvence (n095)
5 detekce frekvence 2 ON: vystupni frekvence < detekéni Groven frekvence (n095)
6 monitorovano prekroéeni | Pokud parametry splfuji kteroukoliv z nasledujicich podminek
momentu (NO — je vystup ON:
kontaktni spinaci vystup) |«  Pfekroeni momentu detekovano podle vybrané funkce 1
7 monitorovano piekro€eni (n096)
momentg (NC,_ . ¢ PrekroCeni momentu detekovano podle vybrané funkce 2
kgntaktm rozpinaci (n097)
vystup) ¢ Prekro¢eni momentu detekovano podle urovné (n098)
¢ PrekroCeni momentu detekovano podle ¢asu (n099)
Poznamka: NO kontakt: ON pfi detekovani prekroceni
momentu
NC kontakt: OFF pfi detekovani pfekro&eni
momentu
8 neni pouzito
9
10 vystup alarmu ON: detekovan alarm (je detekovana nezavazna chyba)
11 zakladni blok v chodu ON: z&kladni blok v chodu (v €innosti s vypnutym vystupem)
12 mad chod ON: mistni méd (s digitdlnim operatorem)
13 ménic pfipraven ON: méni¢ pfipraven k &innosti (neni detekovana zadna chyba)
14 znovu opakovani chyby | ON: znovu opakovani chyby (resetovani ménice po znovu
opakovani chyby (n082) nenastaveno na 0)
15 podpéti (UV) za chodu ON: monitorovano podpéti (je monitorovano podpéti hlavniho
obvodu UV1)
16 otaceni v opaéném ON: otaceni v opacném sméru
sméru
17 hledani rychlosti za ON: hledani rychlosti za chodu
chodu
18 komunikaéni vystup ON: komunikaéni vystup (vypina/zapina) podle nastaveni 0009
Hex z komunikace. Nastaveni komunikace = ON)
19 ztrata zpétné vazby PID | ON: je ztracena zpétna vazba PID (metoda nastaveni detekce

v n136, n137, n138)
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5-11 Multifunkéni analogovy vystup a pulsni
monitorovaci vystup

Méni¢ 3G3MV obsahuje multifunkéni analogové vystupni svorky (AM a AC).
Nastaveni parametrli dava moznost vytvaret na téchto svorkach vystupni signaly
pro monitorovani. Provedte nutna nastaveni pro tyto svorky podle aplikace.

5-11-1 Nastaveni multifunkéniho analogového vystupu
(n065 az n067)

Nastavenim n065 pro vybér typu multifunkéniho analogového vystupu na 0 pro vystup
analogového napéti, je mozné analogové monitorovani pomoci multifunk&nich analogovych
vystupnich svorek.

* Monitorovana polozka je nastavena v n066 (vybér multifunkéniho analogového vystupu). Je
dostupnych 6 polozek vystupni frekvence a proudu.

* Nastavte analogové vystupni charakteristiky v n067 (zisk multifunkéniho analogového vystupu).

n065 Vybér typu multifunkéniho Registr 0141 Hex Zmény béhem |ne
analogového vystupu €innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Vystup analogového napéti (s monitorovanou polozkou nastavenou v n066)

1 Vystup impulst (podle nastaveni vystupni frekvence v n150)

n066 Multifunkéni analogovy vystup | Registr 0142 Hex Zmény béhem | ne

cinnosti

Rozsah |0az5 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Vystupni frekvence (reference: vystup 10 V pfi max. frekvenci)

1 Vystupni proud ((reference: vystup 10 V pfi jmenovitém vystupnim proudu)

2 Stejnosmérné napéti hlavniho obvodu (reference: vystup 10 V pfi 400 Vss pro modely 200
V a 800 Vss pro modely 400 V)

3 Monitorovani momentu vektorového fizeni (reference: vystup 10 V pfi jmenovitém
momentu motoru)

4 Vystupni vykon (reference: vystup 10 V pfi vykonu ekvivalentnim maximalné pouzitelnému
motoru a vystup 0 V béhem rekuperacni €innosti)

5 Vystupni napéti (reference: vystup 10 V pfi 200 Vst pro modely 200 V a 400 Vstf pro
modely 400 V)
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n067 Zisk multifunkéniho Registr 0143 Hex Zmény béhem |ano
analogového vystupu cinnosti

Rozsah 0,00 az 2,00 Jednotka |0,01 Standardni 1,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka 1. Odvolejte se na vySe uvedené informace o hodnotach nastavenych v n066 a nastavte
nasobici pomér vztazeny k referenéni hodnoté. Napfiklad, pokud je pozadovan vystup
5 V pfi maximalni vystupni frekvenci (s n066 nastavenym na 0), nastavte n067 na 0,50.

Poznamka 2. Vystupni analogové multifunkéni svorky (AM a AC) maji maximalni vystup 10 V.

5-11-2 Nastaveni pulsniho monitorovaciho vystupu
(n065 a n150)

* Nastavenim n065 pro vybér typu monitorovaciho analogového vystupu na 1, pro vystup pulsd, je
mozné monitorovani vystupni frekvence pulsnim signalem pomoci multifunk&nich analogovych
vystupnich svorek.

* Vztah mezi vystupni frekvenci a vystupni frekvenci pulsu je nastaven v n150 pro multifunkéni
analogovy vystup, vybér frekvence pulst.

n065 Vybér typu multifunkéniho Registr 0141 Hex Zmény béhem | ne
analogového vystupu cinnosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Vystup analogového napéti (s monitorovanou polozkou nastavenou v n066)

1 Vystup pulst (podle nastaveni vystupni frekvence v n150)

n150 Multifunkéni analogovy vystup, |Registr 0197 Hex Zmény béhem |ne
vybér frekvence pulsti €innosti

Rozsah 0,1,6,12,24a36 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota | Popis

0 1440 Hz pfi max. frekvenci (dmérny vztah je pouzit pro frekvence niz§i nez maximalni
frekvence)

1 1 x vystupni frekvence

6 6 x vystupni frekvence

12 12 x vystupni frekvence

24 24 x vystupni frekvence

36 36 x vystupni frekvence

Poznamka: Napéti pulsl je 10 V pii trovni log. ,1“ a 0 V pii trovni log. ,0“ pfi Ciniteli plnéni 50 %.
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6-1 Nastaveni a pifesnc¢ho
vektorového tizeni

6-2 Energeticky tsporné fizeni

6-3 PID fizeni

6-4 Nastaveni nosné frekvence

6-5 Funkce brzdéni se ss slozkou

6-6 Funkce zabranéni nezaddoucimu
zastaveni (stall)

6-7 Funkce detekce prekroceni
momentu

6-8 Funkce kompenzace momentu

6-9 Funkce kompenzace skluzu

6-10 Ostatni funkce
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Tato kapitola poskytuje informace o pouziti rozSifenych (advanced) funkci pro
¢innost ménice.

Vyhledejte tuto kapitolu pfi pouziti riiznych rozsifenych funkci jako je nastaveni
pfesného vektorového fizeni, energeticky usporné fizeni, PID fizeni, nastaveni
nosné frekvence, brzdéni se ss injekci, zabranéni nezadoucimu zastaveni motoru
(stall), detekce prekro€eni momentu, kompenzace momentu a kompenzace skluzu.

6-1 Nastaveni a presného vektorového fizeni

6-1-1 Nastaveni presného vektorového fizeni

e Navic, k nastaveni popsanému v 5-2 Cinnost pfi vektorovém fizeni, zkontrolujte hlaSeni testu
motoru a pfesné konstanty motoru a provedte nasledujici nastaveni, abyste pIné vyuzili moznosti
ménice pfi vektorovém Fizeni.

B Nastaveni odporu faze motoru — nulovy vodi€ (n107)

* Nastavte tento parametr na 1/2 odporu faze — nulovy vodi¢ nebo odporu faze — faze motoru pfi
50°C.

* Opatrete si od vyrobce motoru Udaje o kazdém motoru nebo ekvivalentni stitkové udaje véetné
piesné specifikace motoru. Pouzijte vhodny vzorec z nize uvedenych a vypoctéte odpor faze —
nulovy vodi¢ pfi 50°C z tfidy izolace a odporu faze — faze motoru uvedeného v Udajich o
motorech.

TFida izolace E: Odpor faze — faze pfi 75°C (Q) x 0,92 x 1/2
Tfida izolace B: Odpor faze — faze pfi 75°C (Q) x 0,92 x 1/2
Tfida izolace E: Odpor faze — faze pfi 115°C (Q) x 0,87 x 1/2

n107 Odpor faze motoru — nulovy Registr 016B hex Zmény béhem | ne
vodié €innosti

Rozsah 0,000 az 65,50 (Q) Jednotka | viz Standardni viz po-

nastaveni nastaveni |pozndmka 1l |nastaveni g”amka

Poznamka 1. Hodnota bude nastavena s pfirdstky 0,001 Q, pokud je odpor niz§i nez 10 Q a
s prirastky 0,01 Q, pokud je odpor 10 Q nebo vice.

Poznamka 2. Standardni hodnota pro tento parametr je standardni odpor faze — nulovy vodi¢
maximalné pouzitelného motoru.

B Nastaveni rozptylové indukénosti motoru (n108)

* Nastavte rozptylovou indukénost motoru v pfirGistcich 1 mH.

* Rozptylovoa induk&nost motoru je magnetické pole, které se uzavira vnéjSkem nebo je
spotiebovano jako ztraty jadrem a neni vyuZito pro vytvoieni momentu.
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¢ PfivlozZeni stfidavé civky pro potlaCeni pfepéti do vystupni strany ménie nastavte tento parametr
na rozptylovou indukénost motoru zvySenou o indukénost civky faze.

* Pfi vektorovém fizeni méni¢ pIné pracuje se standardnim nastavenim pro rozptylovou induk&nost
motoru. Nastavte proto tento parametr pouze tehdy, je-li rozptylova indukénost motoru bezpeéné

znama.
n108 Svodova indukénost motoru Registr 016C hex Zmény béhem | ne
cinnosti
Rozsah 0,000 az 655,0 (mH) Jednotka | viz Standardni viz po-
nastaveni nastaveni |poznamka 1l |nastaveni ;”amka

Poznamka 1. Hodnota bude nastavena s pfirdstky 0,01 mH, pokud je indukénost niz§i nez 100 mH a
s pfirdstky 0,1 mH, pokud je indukénost 100 mH nebo vice.

Poznamka 2. Standardni hodnota pro tento parametr je standardni rozptylova indukénost maximalné
pouzitelného motoru.

6-1-2 Nastaveni vystupniho momentu u vektorového fizeni

e Ménic pfi vektorovém fizeni fidi vystupni moment motoru podle pozadovaného momentu zatéze.
Normalné neni specialni sefizeni pozadovano. Nastavte vystupni moment, pokud je maximalni
moment nedosazitelny nebo jsou pozadovana zlepseni ve vystupnim momentu a odezvé
v rozsahu nizkych rychlosti otaceni.

B Sefizeni omezeni kompenzace momentu (n109)

* Sefidte hodnotu nastavenou v n109 (omezeni kompenzace momentu), pokud je maximalni
moment motoru nedostateCny nebo omezte vystupni moment na jistou aroven v dobg, kdy je
motor fizen méni¢em pfi vektorovém fizeni.

* Nastavte omezeni kompenzace momentu v procentech vztazenych k jmenovitému vystupnimu
proudu ménice jako 100 %.

Kompenzace nedostatku momentu

* Nastavte n109 na vysSi hodnotu, pokud je maximalni moment motoru nedostatecny.
* Nastavte hodnotu v pfirlstcich 5 % pii kontrole ¢innosti ménice a motoru.
* Provérte, Ze neni detekovano pretizeni (OL1 nebo OL2). Pokud je pretizeni detekovano, snizte

nastavené hodnoty nebo uvazuijte o pouziti modelu ménic¢e nebo motoru s vy3Sim vykonem.
Omezeni vystupniho momentu

* Nastavte n109 na menSi hodnotu, pokud fluktuace vystupniho momentu je vétsi a zatéz je
vystavena znaénym razim nebo pokud neni pozadovan extrémni vystupni moment.

* Nastavte hodnotu podle podminek zatéze.
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n109 Omezeni kompenzace momentu Registr 016D hex Zmény béhem |ne
Cinnosti

Rozsah 0 az 250 (%) Jednotka |1 % Standardni 150

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka 1. Ménic pfi fFizeni omezeni momentu omezuje moment pfi proudu 1,5 krat vétSim nez

nastavena hodnota.

Poznamka 2. Tento parametr je odblokovan, kdyz je méni¢ pouze ve vektorovém fizeni.

B Nastaveni momentu a odezvy pomoci krivky V/f (n011 az n017)
*  P¥i vektorovém fizeni pouziva ménic kfivky V/f jako referenCni hodnotu vystupniho napéti. Proto,
sefizenim V/f kfivky jsou sefizeny vystupni moment a odezva.

* Pokud aplikace pozaduje znaCny moment, nastavte V/f kfivku tak, Ze vystupni napéti pfi
pozadované frekvenci bude vysoké. Navic mlize byt ocekavan efekt snizeni energie snizenim

hodnot vystupniho napéti ve frekvenénich rozsazich, kde vysoky moment neni poZzadovan.

n011 Maximalni frekvence (FMAX) Registr 010B hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 50,0 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n012 Maximalni napéti (VMAX) Registr 010C hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 0,1 az 255,0 (0,1 az 510,0) (V) Jednotka 0,1V Standardni 200,0

nastaveni nastaveni nastaveni (400,0)

n013 Frekvence maximalniho napéti | Registr 010D hex Zmény béhem | ne

(FA) €innosti

Rozsah 0,2 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n014 Stredni vystupni frekvence (FB) | Registr 010E hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 0,1 az 399,9 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 15

nastaveni nastaveni nastaveni

n015 Napéti stiedni vystupni Registr 010F hex Zmény béhem | ne

frekvence (VC) €innosti
Rozsah 0,1 az 255,0 (0,1 az 510,0) (V) Jednotka [0,1V Standardni 12,0
nastaveni nastaveni nastaveni (24,0)
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n016 Minimalni vystupni frekvence Registr 0110 hex Zmény béhem |ne
(FMIN) Cinnosti

Rozsah 0,1az 10,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 15

nastaveni nastaveni nastaveni

n017 Napéti minimalni vystupni Registr 0111 hex Zmény béhem |ne
frekvence (VMIN) cinnosti

Rozsah 0,1 az 50,0 (0,1 az 100,0) (V) Jednotka |0,1V Standardni 12,0

nastaveni nastaveni nastaveni (24,0)

Poznamka: Cisla v zavorkéch plati pro modely 400 V.

Poznamka 1 Nastavte parametry tak, aby

byla splnéna nasledujici
podminka:
n016 = n014 < n013 = nON

Poznamka 2 Hodnota nastavena v n015

Vystupni napéti (V) 4
no12 {VMAX)
no15{vC)
nO17 (VMIN) | :
0 no16 n014 n013 no11
(FMIN} (FB) (FA) (FMAX)

Frekvence (Hz)

bude ignorovana, pokud jsou
hodnoty n014 a n016 stejné.

Pohon zdvihaciho zafizeni, nebo pohon s vysokym viskéznim tfenim mize pozadovat vysoky

moment pfi nizké rychlosti otaCeni. Pokud je moment pfi nizké rychlosti nedostate¢ny, zvyste
napéti v rozsahu nizkych frekvenci o 1 V za pfedpokladu, ze neni detekovano pretizeni (OL1
nebo OL2). Pokud je pretizeni detekovano, snizte nastavené hodnoty nebo uvazujte o pouziti
modelu méni¢e nebo motoru s vys§sim vykonem.

Pozadovany moment ventilatoru nebo ¢erpadla vzriista v zavislosti na étverci rychlosti.

Nastavenim kvadratické zavislosti V/f pro zvySeni napéti v rozsahu nizkych rychlosti otaceni
bude spotieba systému vzristat.
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6-2 Energeticky usporné fizeni

Funkce energeticky usporného fizeni automaticky snizuje ztraty pohonu pfi malé
zatézi.

Ménic pfi energeticky usporném Ffizeni odhaduje zatéz z proudu motoru a fidi
vystupni napéti ménice, kdyZz je zatéz mala, takze do motoru je pfivadén pouze
potfebny vykon.

Cim del$i je doba &innosti motoru s energeticky Uspornym Fizenim, tim vice
energie je uspofeno. Pokud zatéz prekracuje 70 % jmenovitého momentu motoru,
mUze byt usporeno pouze malé mnozstvi energie.

Toto fizeni je dostupné u ménicl pro vSeobecné pouziti a motor( pro ménicové
fizeni, ale neni pouzitelné pro specialni motory, jako jsou vietenové motory nebo
podvodni motory.

Energeticky usporné fizeni je mozné pouze v médu fizeni V/f a nepracuje v médu
vektorového fizeni.

Nasledujici popis poskytuje podrobnosti o Cinnosti a sefizeni ménice pfi
energeticky usporném fizeni.

6-2-1 Cinnost pfi energeticky isporném fizeni

¢ Ménic pracuje pfi energeticky usporném Fizeni, jak je popsano nize.

Akcelerace
Mé&nic¢ zrychluje normalné a neni v energeticky usporném fizeni.

Stala rychlost

1. KdyZz méni¢ dosahuje referenéni frekvence, pracuje v energeticky usporném fizeni.

2. Idealni vystupni napéti je vypocteno z vnitfniho stavu ménice a fidiciho koeficientu energeticky
usporného fizeni K2 v n140.

Méni¢ méni vystupni napéti na vypoctené napéti.
4. Meénic¢ pfechazi do zkusebni €innosti pro nalezeni bodu, kdy je vystupni vykon minimalni.

Zkusebni ginnost: Ridici metoda pro nalezeni bodu, kdy je vykon na minimu, zatimco se napéti
méni podle nastaveného kroku zkusebniho Fidiciho pracovniho napéti nastavte v n145 a n146.
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Decelerace
Méni¢ zpomaluje normalné a neni v energeticky Usporném fizeni.

Spotieba |

Pomér
zatizeni: 50 %

Pomér zatizeni: 100 %

Jak je ukadzano v grafu, napéti pro éinnost
motoru se méni nejefektivnéji s

podminkami zatéze motoru. Méni¢ pfi

energeticky Usporném fizeni nastavuje
vystupni napéti pouzitim idealné
vypoétené hodnoty tak, Ze skutecny
vystupni vykon bude minimalni.

=~ Napéti motoru

6-2-2 Provedeni energeticky Usporného nastaveni

n1l39 Vybér energeticky usporného Registr 018B hex Zmény béhem | ne
fizeni cinnosti

Rozsah 0Dal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Energeticky Usporné Fizeni zablokovano

1 Energeticky usporné fizeni odblokovano

Poznamka 1. Nastavte n139 na 1 pro odblokovani energeticky Usporného fizeni.

Poznamka 2. Energeticky Usporné Fizeni je odblokovano uvnitf frekvenéniho rozsahu od 15 do 120
Hz a zablokovano, pokud frekvence pfesahne 120 Hz.

n158 Kéd motoru Registr 019E hex Zmény béhem | ne
cinnosti

Rozsah |0az70 Jednotka |1 Standardni viz po-

nastaveni nastaveni nastaveni znamka

Poznamka: Standardni nastaveni se méni s vykonem modelu ménice.

Nastavené hodnoty

e Kod motoru je pouzit pro automatické nastaveni koeficientu energeticky usporného fizeni v n140.
* Nastavenim kdédu motoru bude hodnota v n140 (koeficient energeticky usporného fizeni)
automaticky zménéna. Pro sefizeni koeficientu energeticky Usporného fizeni K2 nastavte kéd
motoru pfedem.
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Zvolte kdéd motoru z nasledujici tabulky vztazené k napéti napajeciho zdroje ménice a vykonu

motoru.
Kaod Napajeci napéti zdroje Vykon motoru Koeficient energeticky
motoru usporného fizeni K2
(n140)
0 200 Vstr 0,1 kw 481,7
1 0,2 kw 356,9
2 0,4 kw 288,2
3 0,75 kw 223,7
4 1,5 kW 169,4
5 2,2 kw 156,8
6 3,0 kw 156,8
7 3,7 kw 122,9
8 4,0 kW 122,9
20 400 Vstf 0,1 kw 963,5
21 0,2 kw 713,8
22 0,4 kw 576,4
23 0,75 kw 4474
24 1,5 kw 338,8
25 2,2 kw 313,6
26 3,0 kw 245,8
27 3,7 kW 245,8
28 4,0 kW 245,8
n140 Koeficient energeticky Registr 018C hex Zmény béhem |ne
usporného fizeni K2 c¢innosti
Rozsah |0,0 az 6550 Jednotka |0,1 Standardni viz po-
nastaveni nastaveni nastaveni i”amka

Poznamka 1. Standardni nastaveni se méni podle vykonu modelu ménice.

Poznamka 2. Konstanta se méni automaticky podle kddu motoru v n158. Pro jemné nastaveni tohoto
parametru, nastavte kod motoru predem.

Nastavené hodnoty

* Kdyz je vystupni frekvence konstantni po urcitou periodu, zatimco je ménic¢ v efektivnim
energeticky Usporném fizeni, je ménic¢ timto parametrem nastaven na primarni arover energeticky
Usporného fizeni.

¢ Konstanty motoru zavisi na vyrobci motoru. Proto je pozadovano jemné doladéni parametru pro
nalezeni idealni hodnoty. Jemné doladéni parametru provedte pfi praci ménice s konstantni
frekvenci tak, aby vystupni vykon byl minimalni.
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n143 Doba primérovani vykonu Registr 018F hex Zmény béhem |ne
Cinnosti

Rozsah 1 az 200 Jednotka |1 (24 msec) Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Nastavte n143 na dobu pozadovanou pro vypocet primérného vykonu pouzitého v energeticky
usporném fizeni.

Doba primérovani vykonu (msec) = Nastavena hodnota v n143 x 24(msec)

Standardni hodnota b&Zné nepotiebuje byt ménéna.

Ménic¢ zprameéruje vykon pro nastavenou dobu pro energeticky Usporné fizeni.

Hodnota nastavena v n143 je pouzita pro zkusebni ¢innost. Méni¢ pfi zkuSebni &innosti méni
napéti v intervalech nastavenych v tomto parametru.

Zvyste nastavenou hodnotu, pokud vykon ¢asto kolisa a méni¢ nemuze provadét stabilni
energetické fizeni.

nl41 Dolni limit energeticky Registr 018D hex Zmény béhem | ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0 az 120 (%) Jednotka |1 % Standardni 50
nastaveni nastaveni nastaveni
nl42 Horni limit energeticky Registr 018E hex Zmény béhem | ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0 az 25 (%) Jednotka |1 % Standardni 12
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Kdyz je vystupni frekvence konstantni po urcitou periodu, zatimco je méni¢ v efektivnim
energeticky usporném fizeni, je méni¢ timto parametrem nastaven na primarni aroven energeticky
usporného fizeni v n140. Parametry n141 a n142 zabranuji vystupnimu napéti méni¢e nadmérné
klesnout tak, ze by se motor v této dobé nechténé zastavil (stall) nebo zastavil.

Nastavte dolni limit vystupniho napéti v procentech pfi kazdé frekvenci vztazené na jmenovité
napéti motoru jako 100 %.

6-9




RozsSirena ¢innost

Kapitola 6

* Normalné nepotfebuji byt standardni nastaveni mé&néna. Pokud se motor necht&né zastavi (stall)
nebo zastavuje, protozZe vnitfni konstanty motoru jsou specialni, zvyste nastavené hodnoty o
pfiblizné 5 % az 10 %.

Dolni limit
vystupniho
napéti (%) A
ni41
n142 |-
: -y i frek H
p 60 ystupni frekvence (Hz)
n159 Dolni limit energeticky Registr 019F hex Zmény béhem |ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0az 120 (%) Jednotka |1 % Standardni 120
nastaveni nastaveni nastaveni
n160 Horni limit energeticky Registr 01A0 hex Zmény béhem |ne
usporného napéti pri vystupu ¢innosti
60 Hz
Rozsah 0 az 25 (%) Jednotka |1 % Standardni 16
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

*  Tyto parametry zabranuji prebuzeni motoru v disledku zmén napéti pfi energeticky Usporném

fizeni.

* Nastavte horni limit vystupniho napéti v procentech pfi kazdé frekvenci vztazeny k jmenovitému
napéti motoru jako 100 %.

* Normalné nepotiebuji byt standardni nastaveni ménéna.

Horni limit
vystupniho
napéti (%)

59 |-

n160Q |-

60

Vystupni frekvence (Hz)

nl44 Limit napéti zkuSebniho provozu | Registr 0190 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah |0 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni
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Nastavené hodnoty

¢ Kdyz je vystupni frekvence konstantni po ur€itou periodu, zatimco je ménic¢ v efektivnim
energeticky Usporném fizeni, je méni¢ timto parametrem nastaven na primarni uroven energeticky

usporného fizeni v n140 (energeticky usporny koeficient K2). Pak bude méni¢ nastaven na

sekundarni Uroven (ij. zkusebni €innost) pro uc¢innéjsi, energeticky Usporné fizeni. Nastavte

rozsah fidiciho napéti ménice pfi zkuSebni €innosti v parametru n144.

* Nastavte horni limit napéti zkuSebni Cinnosti v procentech vztazenych k jmenovitému napéti
motoru jako 100 %. Normalné nastavte hodnotu na pfiblizné 10 %.

¢ Pokud je hodnota nastavena na 0, nebude zkuSebni ¢innost dostupna.

nl45 Krok fidiciho napéti zkusebni Registr 0191 hex Zmény béhem | ne
Cinnosti pri 100 % cinnosti

Rozsah |0,1az 10,0 (%) Jednotka |0,1 % Standardni 0,5

nastaveni nastaveni nastaveni

nl46 Krok fidiciho napéti zkusebni Registr 0192 hex Zmény béhem | ne
Cinnosti pii 5 % cinnosti

Rozsah 0,1az 10,0 (%) Jednotka |0,1 % Standardni 0,2

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte rozsah napéti zkuSebni ¢innosti v procentech vztazenych k jmenovitému napéti motoru
jako 100 %.

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

* Pokud je fluktuace rychlosti otaceni ve zkuSebnim provozu velka, sniZzte nastavenou hodnotu.
Pokud je odezva ménice ve zkuSebnim provozu pomala, nastavenou hodnotu zvyste.

Krok fidiciho napéti (%)
ni01

ni02 |-

100

» Vystupni napéti ménice (%)

nl6l Sirka detekce vykonu pro Registr 01A1 hex Zmény béhem | ne
spinani pfi zkusebni ¢inosti ¢innosti

Rozsah 0 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 10

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na Sifku detekce vykonu, ktery nastavuje méni¢ do zkusebni Cinnosti.
Kdyz je fluktuace vykonu uvnitf Sifky detekce, méni¢ bude ve zkuSebni Cinnosti.
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¢ Nastavte Sitku v procentech vztaZzenych na vykon, ktery ma byt detekovan, jako 100 %.

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.
¢ Méni¢€ bude pracovat se Sitkou detekce vykonu 100 %, pokud je hodnota nastavena na 0.

n162 Konstanta filtru detekce vykonu |Registr 01A2 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0 az 255 Jednotka |1 (4 msec) Standardni 5

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na Casovou konstantu filtru vykonového detekéniho bloku €innosti ménice
pfi zkuSebni Cinnosti.

Casova konstanta filtru (msec) = hodnota nastavena v n162 x 4 (msec)

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

¢ Ménic€ bude pracovat s asovou konstantou 20 msec, pokud je hodnota nastavena na O.
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6-3 PID rizeni

Detekované hodnoty ménice v proporcionalnim, integracnim a deriva¢nim (PID)
fizeni jsou pfivadény zpét, takze hodnoty budou koincidovat s pfednastavenymi
pozadovanymi hodnotami.

Kombinace proporcionalniho, integraéniho a deriva¢niho fizeni jsou pouZitelné pro
strojni systémy, které povoluji nadbytec¢nou dobu v fidici &innosti. Funkce PID

fizeni u 3G3MV ménicd neni vhodna pro fizeni systéml, které pozaduji odezvu 50
msec nebo kratsi.

Nasledujici popis poskytuje aplikace a ¢innost PID fizeni spolu s nastavenim
pozadovanych parametr(i a jejich sefizenim.

6-3-1 Aplikace PID fizeni

* Nasledujici tabulka poskytuje pfiklady aplikaci ménice pfi PID fizeni.

Aplikace

Rizeni

Pouzity senzor (pfiklad)

Rizeni rychlosti

Data o rychlosti strojniho systému jsou vedena zpét tak,
aby poZadovana rychlost €innosti strojniho systému
odpovidala cilové hodnoté.

Data o rychlosti dalSiho strojniho systému jsou vstupem
jako poZadovana hodnota a skute¢na rychlost otaéeni
soustroji je vedena zpét pro synchronni fizeni.

Tachogenerator

Rizeni tlaku

Data o tlaku jsou zpétnou vazbou pro fizeni
konstantniho tlaku.

Senzor tlaku

Rizeni pratoku

Data o prutoku kapaliny jsou zpétnou vazbou pro
presné fizeni pratoku.

Senzor prutoku

Rizeni teploty

Data o teploté jsou zpétnou vazbou pro fizeni teploty pfi
pouziti ¢innosti ventilatoru.

Termoclanek
Termistor
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6-3-2 Cinnost PID Fizeni

* Pro zjednodus$eni vysvétleni Cinnosti proporcionalniho fizeni, integraéniho fizeni a derivaéniho
fizeni je pouzit nasledujici diagram pro zobrazeni, jak se vystupni frekvence méni, zatimco
odchylka (1j. rozdil mezi pozadovanou hodnotu a hodnotou zpétné vazby) je konstantni.

Odchylka

Cas

Ridici
hodnota
PID fizeni

.~ Integracni (1)

Derivacni P .
e fizeni

(D) fizeni

Proporcionalni

\<;sz-' (P) fizeni

Cas

* Proporcionalni (P) fizeni: Vystup je umérny odchylce. Pfi samotném proporcionalnim Fizeni
nemuze byt odchylka nastavena na 0.

* Integracni () fizeni: Vystup je integracni hodnota odchylky. Tato fidici metoda zpUsobuje, ze
hodnota zpétné vazby velmi efektivné koinciduje s pozadovanou hodnotou, ale nemuze rychle
reagovat na prudké zmény v odchyice.

* Derivacni (D) fizeni: Vystup je derivacni hodnota odchylky. Tato fidici metoda rychle reaguje na
prudké zmény v odchylce.

* PID fizeni: Kombinaci vyhod vySe uvedenych metod fizeni je mozné idealni Fizeni.

6-3-3 Typy PID fizeni

* U méni¢h 3G3MV existuji dva typy PID fizeni. Normalné se pouziva integrac¢ni PID fizeni se
zpétnou vazbou.

6-14



RozsSirena ¢éinnost Kapitola 6

Integracni PID fizeni se zpétnou vazbou

V tomto fizeni je pouzita integrani zpétnovazebni hodnota. M&ni¢ normalné pouziva tuto fidici
metodu. Odezva bude relativnhé pomala, pokud se pozadovana hodnota méni, protoze je pouzita
integracni zpétnovazebni hodnota. Stabilni fizeni je v§ak mozné.

Pozadovana + p + | Téjee?*z
hodnota — + T

..}..

_|_

Detekovana hodnota (zpétnovazebni hodnota)

Zakladni PID fizeni

Toto je zakladni Fidici metoda. Odezva bude rychla, jestlize se pozadovana hodnota méni,
protoze je pouzita integracni hodnota odchylky. Pokud se pozadovana hodnota méni znacéne,
nicméné, fidici hodnota derivacniho Fidiciho bloku bude velka. Jako vysledek mohou nastat
prekmity nebo podkmity.

Pozadovana + P +n I?)iéir:(\z ‘
hodnota —_ 444 )

D

Detekovana hodnota (zpé&thovazebni hodnota)

Navic, méni¢ 3G3MV muze pridavat referencni frekvenci k vysledku ¢innosti fidiciho bloku PID.

Pokud je pozadovano fizeni rychlosti otaéeni motoru, bude mozné fizeni rychlosti motoru s velkou
rychlosti odezvy.

Nepfidavejte referencni frekvenci, pokud je pozadovano fizeni teploty nebo tlaku.
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6-3-4 Blokové schéma PID rizeni

Nasledujici schéma zobrazuje PID fidici blok mé&ni¢e 3G3MV.

Limit
Max. frekvence: 100 %
Proporcionalni (P) zisk

4 ‘ + + mo%i
PoZzadovana —@ - — - )— ]
i Horni integracni (1) limit MultifunkEni vet + I.+ I 100%
- . ulutunkeni vsiy, -
Integracni (1) doba 131 Vstup podrzeni :
1 v | derivace /
—1 00— @)
nti O i34 20
" ? Casova 1
konstanta PID
PodrZena primarniho 35
Multifunkéni vstup Z°d_"°‘a zpozdéni
Vstup resetovani derivace erivace
Derivaéni (D) doba ni28=1,3.5,7
—{ ni132 —Q O Q
) O
n128=2,4,6,8 n128=5,6,7,8 nizg=
Q (zero) has.4
Sefizeni PID + v+
Nastaveni zisku Limit offsetu ni3s
zpétnovazebni hodnoty

Zpétnovazebni - 100%
hodnota ni2g

Zisk PID vystupu n163

Limit 100%
Max. frekvence: 100 % £

oo

4+ ¥+
Lirnit Limit |
110% no%l
nt28= ni28= n128=0
1.2,5.6 3,4.7.8
Vybéar PID Fizeni
[(n128 Jomb
Vystupni
frekvence
menice
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6-3-5 Vybér vstupu pozadované hodnoty a mérené hodnoty

PID rizeni

* Pozadovana hodnota a méfena hodnota (zpétnovazebni hodnota) PID fizeni jsou nastaveny
podle n004 pro vybér referenéni frekvence, n008 pro vybér referenéni frekvence v mistnim médu
a n164 pro vybér zpétnovazebniho vstupniho bloku, jak je uvedeno v nasledujicim schématu.

PresvédClete se, ze pozadovana vstupni hodnota a zpétnovazebni vstupni hodnota se vzajemné
nepfekryvaji. Detaily ohledné nastaveni ziskate na nasledujici strance.

m Vybér vstupu pozadované hodnoty PID fizeni

P . . Multikrokové
n004 l | Mlstnl/DaIkovy | relfjélrerI?c:v:chlosti

N3 digainim operatoru oo 010 010
[ Referenéni frekvence 1 (n024) }—56—« ————6__5J
[ Externi svorka (0 a2 10 V) ’—o_@
| Externi svorka (4 az 20 mA) }—56—. Referenéni frekvence 2 (n025) I._"O—T}_.q
| Externi svarka (0 az 20 mA) ’—cT_o—- Referendni frekvence 3 (n026) ‘—5@
| Vstup sledu impulst }_6‘5_. !Referenc”:ni frekvence 4 (n027) I_CT O—
| Referenéni frekvence z komunikace ‘—6*6—1
| Multifunkéni analog. vstup (0 a2 10 V) }—5—
| Muttifunk. analog. vstup (4 a2 20 mA) -0 o— |Referenni frelvence 6 (n127) |0 G—
@ Frekvence pootageni (n032) J—o o—

Nastavitel frekvence =
na digitalnim operatoru
[ Referenéni frekvence 1 (n024) |—5_:]

B Vybér vstupu mérené hodnoty PID Fizeni

ni
anéjéi svorky (Dto10V) ﬁf“g
|Vnéjéi svorky (4 t0 20 mA) }—CT
ﬁ/néjéi svorky (0 1o 20 mA) }-—5
{Multifunkéni analogovy vstup (0to 10 V) '—5'
|Mu|tifunkéni analogovy vstup (4 to 20 mA)]—CT

JVstup sledu impuls }—5

Hodnota zpétné
vazb

?l ?l ?| ?l cf& ?l &
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6-3-6 Nastaveni PID rizeni

nl28 Vybér PID fizeni Registr 0180 hex Zmény béhem | ne
€innosti
Rozsah 0az8 Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota _ Popis
PID fizeni Ridici metoda Pridani referenéni Kladna nebo
derivace frekvence zaporna
charakteristika
0 Zablokovéano
1 Odblokovano Integrace odchylky Ne Kladna
2 Odblokovano Integrace Ne Kladna
zpétnovazebni hodnoty
3 Odblokovano Integrace odchylky Ano Kladna
4 Odblokovano Integrace Ano Kladna
zpétnovazebni hodnoty
5 Odblokovano Integrace odchylky Ne Zaporna
6 Odblokovano Integrace Ne Zaporna
zpétnovazebni hodnoty
7 Odblokovano Integrace odchylky Ano Zaporna
8 Odblokovano Integrace Ano Zaporna
zpétnovazebni hodnoty

Poznamka 1. Normalné vyberte integraci zpétnovazebni hodnoty PID Fizeni jako Fidici metodu
derivace.

Poznamka 2. Pridejte referencni frekvenci, pokud je cilem fizeni rychlost otaceni a nepfidavejte
referenéni frekvenci, pokud je cilem fizeni teplota nebo tlak.

Poznamka 3. Nastavte kladnou nebo zapornou charakteristiku podle charakteristik detektoru. Pokud
hodnota zpétné vazby klesa s rostouci vstupni frekvenci, nastavte zapornou
charakteristiku.

n129 Nastaveni zisku zpétnovazebni | Registr 0181 hex Zmény béhem |ano
hodnoty cinnosti

Rozsah 0,00 az 10,00 Jednotka | 0,01 Standardni 1,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte nasobici pomér zpétnovazebni hodnoty.
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* Tento parametr sefizuje hodnotu zpétné vazby tak, Ze vstupni urover vstupniho zafizeni, jako je
senzor, bude souhlasit se vstupni urovni poZadované hodnoty.

Napriklad, pokud pozadovana hodnota 1000 ot./min. odpovid4 vstupu 10 V a hodnota zpétné

vazby pfi 1000 ot./min. odpovida 5 V, pak hodnota zpétné vazby bude zdvojnasobena.

nl130 Proporcionalni (P) zisk Registr 0182 hex Zmény béhem | ano
¢innosti

Rozsah 0,0 az 25,0 Jednotka | 0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n131l Integracni (l) zisk Registr 0183 hex Zmény béhem | ano
¢innosti

Rozsah 0,0 az 360,0 (sec) Jednotka |0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n132 Derivacni (D) zisk Registr 0184 hex Zmény béhem | ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az 2,50 (sec) Jednotka |0,01 Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

¢ Pfi Cinnosti se skuteCnou mechanickou zatéZi sefidte hodnoty tak, aby byla od zatéZe vracena
nejlepsi odezva. Podrobnosti viz 6-3-7 Sefizeni PID.

¢ Pokud je n130 (proporcionalni zisk) nastaveno na 0,0, bude PID Fizeni zablokovano. To se netyka
pouze proporcionalniho Fizeni, ale budou zablokovana vSechna PID fizeni.

¢ Pokud je n131 (integracni fizeni) nastaveno na 0,0, je integraéni fizeni zablokovano.
* Pokud je n132 (derivaéni fizeni) nastaveno na 0,0, je derivaéni fizeni zablokovano.

n133 Sefizeni offsetu PID Registr 0185 hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah |-100 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tento parametr slouzi pro nastaveni offsetu vSech PID fizeni.

¢ Sefidte tento parametr tak, ze vystupni frekvence ménice bude 0, kdyz pozadovana hodnota a
zpétnovazebni hodnota jsou obé nastaveny na 0.

n134 Horni integracni (1) limit Registr 0186 hex Zmény béhem | ano
€innosti

Rozsah |0az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 100

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na horni limit integrac¢niho Fidiciho vystupu.
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* Nastavte hodnotu v procentech vztazenou na maximalni frekvenci jako 100 %.
* Horni integracni limit je nastaven tak, Ze vystupni frekvence nebude nadmérné vysoka, kdyz je

odchylka velka.
n135 Doba primarniho zpozdéni PID Registr 0187 hex Zmény béhem | ano
¢innosti
Rozsah 0,0 az 10,0 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 0,0
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na ¢asovou konstantu primarniho zpozdéni pro referenéni frekvenci po
PID fizeni.

* Normalné nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

* Pokud zatéz je mechanicka, s vysokym visk6znim tfenim nebo s nizkou tuhosti, maze zatéz
rezonovat. Pokud toto nastane, nastavte hodnotu vétSi nez je rezonancni frekvence zatéze tak,
aby zatéZ nerezonovala i v pfipadé, kdyZ bude odezva pomalejsi.

n136 Vybér detekce ztraty zpétné Registr 0188 hex Zmény béhem |ne
vazby cinnosti

Rozsah Oaz2 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota | Popis

0 Detekce ztraty zpétné vazby je zablokovana.

1 Detekce ztraty zpétné vazby je odblokovana
(Nezavazné chyba: FbL varovani)

2 Detekce ztraty zpétné vazby je odblokovana

(Zavazna chyba: FbL chyba)

Poznamka 1. Nastavte metodu detekce ztraty zpétné vazby jako detekované hodnoty pro PID fizeni.

Poznamka 2. Pokud je detekovana detekéni Urover nastavena v n137 nebo nizsi po dobu
nastavenou v n138, bude vysledek vyhodnocen jako ztrata zpétné vazby.

n137 Uroveii detekce ztraty zpétné Registr 0189 hex Zmény béhem | ne
vazby cinnosti

Rozsah 0 az 100 (%) Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

n138 Doba detekce ztraty zpétné Registr 018A hex Zmény béhem |ne
vazby cinnosti

Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tyto parametry jsou referenéni hodnoty pro detekci ztraty zpétné vazby pro PID fizeni.
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¢ Nastavte n137 na urovefi zpétné vazby v procentech vztazenych na urovefi zpétné vazby pfi
maximalni frekvenci jako 100 %.

* Nastavte n138 v prirlistcich 0,1 sec pro dovolenou trvalou periodu signalni Grovné zpétné vazby,
ktera je stejna nebo kratSi nez uroven zpétné vazby nastavena v n137.

nl63 Vystupni zisk PID Registr 01A3 hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 0,0 az 25,0 Jednotka |0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte tento parametr na pomér, kterym je hodnota PID fizeni nasobena pro PID fizeni.
* Normalné nemusi byt standardni nastaveni ménéno.
* Tento parametr je pouzit pro sefizeni hodnoty PID fizeni, ktera ma byt pfidana k referenéni

frekvenci.

nl64 Vybér vstupniho bloku PID Registr 01A4 hex Zmény béhem | ne
zpétné vazby c¢innosti

Rozsah 0azb Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Ridici svorka referenéni frekvence pro napétovy vstup 0 az 10 V je odblokovana
(viz pozndmka 1).

1 Ridici svorka referenéni frekvence pro proudovy vstup 4 az 20 mA je odblokovéana
(viz pozndmka 2).

2 Ridici svorka referenéni frekvence pro proudovy vstup 0 az 20 mA je odblokovana
(viz pozndmka 2).

3 Multifunkéni analogovy napétovy vstup (0 az 10 V) je odblokovan.
PouZito pouze pokud jsou pro PID fizeni poZadovany dva analogové vstupy.

4 Multifunkéni analogovy proudovy vstup (4 az 20 mA) je odblokovan.
PouZito pouze pokud jsou pro PID fizeni poZzadovany dva analogové vstupy.

5 Referenéni fidici svorka impulstl je odblokovana (viz poznamka 3).

Poznamka 1. Maximalni frekvence (FMAX) je dosazeno pfi vstupu 10 V.

Poznamka 2. Maximalni frekvence (FMAX) je dosazeno pfi vstupu 20 mA.
Spina¢ SW2 na fizeni PCB musi byt pfepnut z V na l.

Pozndmka 3. Nastavte n149 pro méritko vstupu impulsl na frekvenci impulsu, ktera je ekvivalentni
maximalni frekvenci (FMAX).

Poznamka 4. Zajistéte, aby se vstup pozadované hodnoty a vstup hodnoty zpétné vazby vzajemné
nepfekryvaly.
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6-3-7 Serizeni PID

B Sefizeni PID metodou skokové odezvy

* Nasledujici text popisuje, jak nastavit kazdy parametr PID Fizeni monitorovanim skokové odezvy
pozadovaného fizeni.

1. Méreni tvaru priubéhu skokové odezvy
Pro méreni pribéhu skokové odezvy pozadovaného fizeni provedte nasledujici kroky.
a) Pripojte zatéz stejnym zplsobem, jako je pfipojena zatéz k ménici pfi normalni ¢innosti
b) Nastavte n128 na 0, takze méni¢ nebude pracovat v PID fizeni.
¢) Minimalizujte dobu akcelerace a vlozte skokovou referenéni frekvenci.

d) Zmérte odezvu pribéhu zpétné vazby.

Poznamka: Méfte pribéh odezvy tak, aby ¢asovani skokového vstupu bylo znamé.

2. Vypocet PID parametru

* Nakreslete te¢nu k pribéhu odezvy v misté nejstrmeéjsiho prabéhu.

¢ Méreni R
Zmeérte sklon te&ny za pfedpokladu, Ze nastaveny bod je 1.

¢ MérenilL
Zmérte pozadovany Cas (sekundy) mezi pocatkem a prisecikem tecny a ¢asové osy.

e Méreni T
Zmérte pozadovany ¢as (sekundy) mezi priisecikem te¢ny s ¢asovou osou a prisecikem
te€ny s pfimkou nastavené hodnoty.

Odezva

Pozadovana hodnota
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* PID parametr

Nasledujici PID parametry jsou vypocitany z R, L a T prasecikd teény a pfimky nastavené
hodnoty podle vSeobecnych pravidel.

Rizeni Proporcionalni (P) Integracni (I) doba Derivacni (D) doba
zisk (n130) (n131) (n132)
P fizeni 0,3/RL
PI fizeni 0,35/RL 12T
PID fizeni 0,6 / RL T 05L

Poznamka 1. Ziskejte hodnoty PID parametr(l vy$e uvedenou metodou, nastavte PID parametry a
presné vyladte hodnoty PID parametr(.

Pozndmka 2. Hodnoty PID parametr( ziskanych vyse uvedenou metodou nemusi byt optimalni,
pokud je Cinitel tfeni mechanického systému velky nebo tuhost mechanického systému

je nizka.

B Rucni serizeni PID

* Provedte nasledujici postup pro nastaveni hodnot PID parametr(i ménice provadeéjiciho PID fizeni
pomoci monitorovani priibéhu odezvy.

1. Pripojte zatéz stejnym zplsobem jako je zatéz pfipojena k méniéi pfi normalni ¢innosti.

2. Nastavte n128 tak, Ze méni¢ bude provozovan s PID fizenim.

3. Zvyste proporciondlni (P) zisk v n130 v rozsahu nezpUsobujicim vibrace.
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4. Zvyste integracni (I) dobu v n131 v rozsahu nezpUsobujicim vibrace.

5. Zvyste derivacéni (D) dobu v n132 v rozsahu nezpUsobujicim vibrace.

6-3-8 Jemné ladéni PID

* Ridte se pfesné nasledujicim postupem pro vyladéni PID parametr(.

* Potlaceni prekmitnuti
Nastavte derivacni (D) dobu na nizsi hodnotu a integracni (I) dobu na vy$si hodnotu, pokud je
vysledkem pFekmitnuti.

Od
ezya / PFed jemnym ladénim

VAN

Po jemném ladéni

¢ Okamzita stabilita
Nastavte integraéni (1) dobu na niz8i hodnotu a derivaéni (D) dobu na vy$8i hodnotu pro Fizeni
okamzité stability, dokonce i kdyZ nastane piekmitnuti.

QOdezva
|

/
T\

AN

Po jemném ladéni

Pied jemnym ladénim

* Potlaceni dlouhotrvajicich vibraci
Vibrace s pribéhem del$im nez integraéni (I) doba jsou nasledkem nadmérného integracniho
fizeni. Vibrace mohou byt potlaceny nastavenim integracni (I) doby na vyssi hodnotu.

Odezva

i Pted jemnym ladénim

N e
==

Po jemném ladéni

» Cas
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* Potlaceni kratkodobych vibraci
Vibrace s pribéhem témeér tak dlouhym jako je diferenéni doba jsou nasledkem nadmérného
derivacniho (D) fizeni. Vibrace mohou byt potlateny nastavenim derivacni (D) doby na nizsi
hodnotu.
Pokud nemohou byt vibrace potlaceny ani poté, kdy diferencni doba byla nastavena na 0,00,
nastavte proporcionalni zisk na mensi hodnotu nebo ¢asovou konstantu primarniho zpozdéni PID

na vyssi hodnotu.

Odezva
A Pred jemnym ladénim

//"\\/(/'\/\/’

NN NN
\

Po jemném ladéni
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6-4 Nastaveni nosné frekvence

Nosna frekvence méni¢e 3G3MV miize byt pevné nastavena nebo se mize ménit
umeérné vystupni frekvenci.

n080 Vybér nosné frekvence Registr 0150 hex Zmény béhem |ne
¢innosti
Rozsah l1az4,7az9 Jednotka |1 Standardni viz po-
nastaveni nastaveni nastaveni znamka
Poznamka: Standardni nastaveni se méni s typovym vykonem ménice.
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
1 2,5 kHz
2 5,0 kHz
3 7,5 kHz
4 10,0 kHz
7 2,5 kHz (12x); 12x vy$Si nez vystupni frekvence (od 1,0 do 2,5 kHz)
8 2,5 kHz (24x); 24x vy$Si nez vystupni frekvence (od 1,0 do 2,5 kHz)
9 2,5 kHz (36x): 36x vysSi nez vystupni frekvence (od 1,0 do 2,5 kHz)
* Pfi normalni Cinnosti nepotfebuje standardni nastaveni Zadné zmény.
* Standardni nastaveni zménte v nasledujicich pfipadech:
Délka kabelaZe mezi méni¢em a motorem je velka.
Nastavte méni¢ na nizSi nosnou frekvenci.
Reference nosné frekvence:  Délka kabelaze <50 m 10 kHz
50 m < délka kabelaze < 100 m 5 kHz
délka kabelaze > 100 m 2,5 kHz
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Poznamka: Nosna frekvence se méni, jak je zobrazeno na nasledujicim grafu pro n80 nastavené od 7

do 9.

Nosna

frekvence

2.5kHz

1.0kHz

3

Nosna frekvence (n080: 7 az 9)

Vystupni
» frekvence

83.3 Hz (Nastavena hodnota: 7)
41.6 Hz (Nastavena hodnota: 8)
27.7 Hz (Nastavena hodnota: 9)

208.3 Hz (Nastavena hodnota: 7)
104.1 Hz (Nastavena hodnota: 8)
69.4 Hz (Nastavena hodnota: 9)

* Méni¢ nem(ze udrzovat jmenovity vystupni proud pfi nosné frekvenci nastavené na hodnotu vyssi
nez standardni hodnota.

Nasledujici tabulka zobrazuje standardni nastaveni a redukované vystupni proudy, které vyplyvaji
z vy$8iho nastaveni nosné frekvence pro kazdy model ménice.

Kdyz je nosna frekvence nastavena na hodnotu vyssi nez standardni nastaveni, pouzivejte méni¢
s proudem men8im nez je redukovany jmenovity vystupni proud.

Napéti | Model | Standardni | Jmenovity Nastaveno na 3 Nastaveno na 4
3G3MV- | nastaveni vystupni Redukovany jmenovity | Redukovany jmenovity
proud (A) vystupni proud (A) vystupni proud (A)
3-fazové | A2001 4 (10kHz) |0,8 - -
200V A2001 4(10kHz) |16 - -
A2004 4 (10kHz) 3,0 - -
A2007 4 (10kHz) |5,0 - -
A2015 3(7,5kHz) |8,0 - 7,0
A2022 3(7,5kHz) |11,0 - 10,0
A2040 3(7,5kHz) |17,5 - 16,5
jedno- | AB0O1 4 (10kHz) |0,8 - -
fazové | AB002 |4 (10kHz) [1,6 - b
200V [ABOO4 |4 (10kHz) [3,0 - -
AB007 4 (10kHz) |5,0 - -
ABO015 3(7,5kHz) |8,0 - 7,0
AB022 3(7,5kHz) |11,0 - 10,0
AB040 3(7,5kHz) |17,5 - 16,5
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Napéti | Model | Standardni | Jmenovity Nastaveno na 3 Nastaveno na 4
3G3MV- | nastaveni vystupni Redukovany jmenovity Redukovany jmenovity
proud (A) vystupni proud (A) vystupni proud (A)
3-fazové | A4002 3(7,5kHz) |1,2 - 1,0
400 V A4004 3(75kHz) |1,8 - 1,6
A4007 3(75kHz) |34 - 3,0
A4015 [3(7,5kHz) [4,8 - 4,0
A4022 3(7,5kHz) |55 - 4.8
A4030 3(75kHz) |7,2 - 6,3
A4040 3(7,5kHz) |9,2 - 7,6
nl75 Nizka nosna frekvence pfri nizké |Registr 01AF hex Zmény béhem | ne
rychlosti cinnosti
Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Nizk& nosna frekvence pfi nizké rychlosti otaéeni zablokovana
1 Nizk& nosna frekvence pfi nizké rychlosti otd€eni odblokovana

¢ Normalné nastavte n175 na 0.
e Kdyz je vystupni frekvence 5 Hz nebo vyssi a pomérna hodnota vystupniho proudu je 110 % nebo

méng,

bude nosna frekvence automaticky snizena na 2,5 kHz pfi n175 nastaveném na 1. Pokud

je pfi nizké rychlosti otaCeni velka zatéz, méni¢ bude méné oteplovan vlivem ztrat pfi niz8i spinaci
frekvenci.

* Tato funkce je odblokovana nastavenim n080 pro nosnou frekvenci na 2, 3 nebo 4.
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6-5 Funkce brzdéni se stejnosmérnou slozkou

Funkce brzdéni se stejnosmérnou slozkou pfivadi stejnosmérny proud do

induk&niho motoru pro fizeni brzdéni.

Nastartovani brzdéni se ss slozkou.

Toto brzdéni je pouzito pro zastaveni a rozbéh motoru otacejiciho se setrvaénosti
bez rekuperativniho brzdéni.

Brzdéni se ss slozkou pro zastaveni:

Nastavte dobu zastaveni se ss slozkou, pokud zastavujici se motor nezabrzdi
vlivem velké setrvacnosti v nastavené decelera¢ni dobé
ZvySenim doby brzdéni se ss slozkou, nebo hodnoty brzdného proudu se ss
slozkou se doba potfebna pro zastaveni motoru snizi.

n089 Brzdny proud pfi ss slozkou Registr 0159 hex Zmény béhem | ne
Cinnosti
Rozsah |0 az 100 (%) Jednotka |1 % Standardni 50
nastaveni nastaveni nastaveni
n090 Doba do zastaveni pfi ss Registr 015A hex Zmény béhem | ne
slozkou Cinnosti
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 0,5
nastaveni nastaveni nastaveni
n091 Doba nastartovani brzdéni se ss | Registr 015B hex Zmény béhem | ne
slozkou Cinnosti
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 0,0
nastaveni nastaveni nastaveni

* Nastavte brzdny proud se ss sloZzkou v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako

100 %.

* Poté, kdy je nastavena doba nastartovani doby brzdéni se ss sloZkou, méni¢ startuje s minimalni
frekvenci po dokonéeni startu fizeni brzdéni ménice se ss slozkou.
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* Poté, kdyZ je sniZena rychlost ota€eni, je ménic pfipnut na brzdéni se ss sloZkou pfi minimalni
vystupni frekvenci.

Rizeni brzdéni se ss injekci
Vystupni
frekvence

Minimalni

vystupni

frekvence n091 n020

(n016) Doba nastartovani brzdéni Doba od br2déni se ss injekci
se ss injekci do zastaveni

.. Cas
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6-6 Funkce zabranéni nezadoucimu zastaveni (stall)

Nezadouci zastaveni (stall) nastava, pokud se motor nestaci otacet sou¢asné
s otacejicim se magnetickym polem ve statoru motoru, kdyz je na motor pfipojena
velka zatéz nebo je provadéna velka akcelerace / decelerace.

U ménice 3G3MV muize byt funkce pro zabranéni nezadoucimu nastaveni
nastavena nezavisle na podminkéach pro akceleraci, chod a deceleraci.

n092 Zabranéni nezadoucimu Registr 015C hex Zmény béhem | ne
zastaveni béhem decelerace ¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zabranéni nezadoucimu zastaveni béhem decelerace

1 Neni zabranéno nezadoucimu zastaveni béhem decelerace

* Pokud je nastaveno 1, motor bude decelerovat podle nastavené doby decelerace. Pokud je doba
decelerace prilis kratka, maze v hlavnim obvodu nastat prepéti.

* Pokud je nastaveno 0, bude doba decelerace automaticky prodlouZena tak, aby bylo zabranéno

piepéti.

e Zajistéte, abyste nastavili n092 na 1 pro zablokovani zabranéni nezadoucimu zastaveni b&hem
decelerace, pokud je pro brzdéni pouzit brzdny odpor nebo brzdna odporova jednotka. Pokud je
n092 nastaveno na 0, nebude mozZna Zadna redukce doby decelerace, protoZe pfipojeny brzdny
odpor nebo brzdna odporova jednotka nejsou pouzity.

Vystupnhi
frekvence

Zabranéni nezadoucimu zastaveni héhem decelerace

s n092 nastavenym na 0

- zabranilo pfepéti
.

Doba decelerace je fizena tak, aby se

Doba decelerace (Nastavena hodnota)
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n093 Uroveii zabranéni nezadoucimu | Registr 015D hex Zmény béhem |ne
zastaveni béhem akcelerace Cinnosti

Rozsah 30 a 200 (%) Jednotka |1 % Standardni 170

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tato funkce je pouzita pro zastaveni akcelerovani zatéze, pokud vystupni proud pfevysi
nastavenou hodnotu proudu tak, Ze méni¢ bude pokracovat v €innosti bez nezadouciho zastaveni.
Ménic akceleruje zatéz, pokud je vystupni proud stejny nebo niZsi nez nastavena hodnota.

* Nastavte parametr v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako 100 %.

*  P¥i normalnim provozu nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

* Snizte nastavenou hodnotu, pokud je vykon motoru mensi nez vykon méni¢e nebo motor
nechténé zastavuje pfi standardni hodnoté.

Nastavena hodnota je normalné 2 az 3 krat vétsi neZ jmenovity proud motoru. Nastavte tento
proud v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako 100 %.

Zabranéni zastaveni béhem akcelerace

VYStlalpni n093 (Uroven zabranéni
prou zastaveni béhem akcelerace)
Cas
Vystupni
frekvence 1
Vystupni frekvence je fizena tak, aby se
méni¢ nezastavoval
~ Cas

n094 Uroveri zabranéni nezadoucimu | Registr 015E hex Zmény béhem | ne
zastaveni béhem cinnosti cinnosti

Rozsah 30 a 200 (%) Jednotka |1 % Standardni 160

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

¢ Tato funkce snizi vystupni frekvenci, pokud vystupni proud prekraduje hodnotu nastaveného
proudu na minimalné po dobu pfiblizné 100 msec tak, ze méni¢ bude pokracovat v €innosti bez
nechténého zastaveni. Méni¢ bude zvySovat vystupni frekvenci pro navrat na nastavenou
referenéni frekvenci, kdyz je vystupni proud mensi nez nastavena hodnota.
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Ménic€ akceleruje nebo deceleruje s vystupni frekvenci po pfedem nastavenou dobu akcelerace
nebo decelerace v n116 (nastaveni doby akcelerace / decelerace pro zabranéni nezadoucimu

zastaveni).

Nastavte parametr v procentech vztaZzenych k jmenovitému proudu ménice jako 100 %.

Pfi normalnim provozu nepotfebuje byt standardni nastaveni ménéno.

Snizte nastavenou hodnotu, pokud je vykon motoru men&i nez vykon méni¢e nebo motor

nechténé zastavuje pfi standardni hodnoté.

Nastavena hodnota je normalné 2 az 3 krat vétSi nez jmenovity proud motoru. Nastavte tento
proud v procentech vztazenych k jmenovitému proudu meénice jako 100 %.

Zabranéni nezadoucimu zastaveni b&éhem akcelerace
Vystgpni n094 (lroven zabranéni
prou nezadoucimu zastaveni
béhem akcelerace)
Cas
Vystupni
frekvence
Vystupni frekvence je fizena tak, aby se méni¢
nechténé nazastavil
» Cas
nl15 Vybér arovné automatického Registr 0173 hex Zmény béhem |ne
potlaceni zabranéni cinnosti
nezadoucimu zastaveni
Rozsah 0Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Zablokovano. Hodnota nastavena v n094 pro zabranéni nezadoucimu zastaveni béhem
¢innosti je odblokovana v celém rozsahu frekvenci.
1 Odblokovano. Hodnota nastavena v n094 pro zabranéni nezadoucimu zastaveni b&éhem

maximalniho napéti (FA).

¢innosti je automaticky sniZzena, kdyz vystupni frekvence prekraluje frekvenci
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¢ Pokud je n115 nastaveno na 1, bude urovefi zabranéni nechténého zastaveni sniZzena, jak je
uvedeno nize. Pfi pouziti frekvenci presahujicich frekvenci maximalniho napéti nastavte n115 na
1.

Automatické potlaceni Grovné zabranéni nezadoucimu zastaveni (n115 nastavené na 1)

. ) e 3
Uroveri ¢innosti Rozsah konstantniho vystupu

094 Uroveti ginnosti: n094 x
/ (Frekvence max. napéti / vystupni frekvence)

Vystupni
no13 frekvence
Frekvence max. napéti (FA)
nl116 Nastaveni doby pro zabranéni Registr 0174 hex Zmény béhem | ne
nezadoucimu zastaveni pfi ¢innosti
akceleraci / deceleraci
Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Akceleruje nebo deceleruje v dobé akcelerace / decelerace 1 nebo 2 podle okamzitého
vybéru
1 Akceleruje nebo deceleruje v dobé akcelerace / decelerace 2 nastavené v n021 a n022.

* Vyberte dobu akcelerace / decelerace pro funkci zabranéni nezadoucimu zastaveni pfi
odblokované €innosti funkce.

* Pro akceleraci nebo deceleraci rychlejSi nebo pomalejSi nez obvykle, nastavte n116 na 1 a dobu
akcelerace v n021 (doba akcelerace 2) a dobu decelerace v n022 (doba decelerace 2) pro pouziti
zabranéni nezadoucimu zastaveni.
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6-7 Funkce detekce prekro¢eni momentu

Pokud je k zafizeni pfipojena nadmérna zatéz, detekuje ménic stav prekroceni
momentu prostrednictvim vzrlistu vystupniho proudu.

n096 Vybér funkce detekce Registr 0160 hex Zmény béhem |ne
prekro¢eni momentu 1 €innosti

Rozsah Oaz4 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0

Mé&ni¢ nemonitoruje pfekroceni momentu.

1 Méni¢ monitoruje prekro¢eni momentu, pouze kdyz je dosazena rychlost otaceni.
Pokracuje v ¢innosti (vydava varovani) dokonce i poté, kdy je prekro¢eni detekovano.

2 Méni¢ monitoruje prekro¢eni momentu, pouze kdyz je dosazena rychlost otaceni.
Prerusuje €innost (pomoci ochranné funkce), kdyz je pfekro¢eni momentu detekovano.

3 Méni¢ vzdycky monitoruje pfekroceni momentu. Pokracuje v €innosti (vydava varovani)
dokonce i poté, kdy je prfekro€eni momentu detekovano.

4 Méni¢ vzdycky monitoruje pfekroceni momentu. Prerusuje ¢innost (pomoci ochranné

funkce), kdyZ je pfekro€eni momentu detekovéano.

Nastavte n097 (vybér funkce detekce prekro¢eni momentu 2), n098 (Uroven detekce prekroCeni
momentu) a n099 (doba detekce pfekroCeni momentu) pro odblokovani funkce detekce
piekroCeni momentu. Méni¢€ bude detekovat pfekroceni momentu, kdyz je vystupni proud stejny
nebo vysSi nez aroven detekce po pfedem nastavenou dobu.

Nastavte multifunkéni vystup (n057 az n059) na jeden z nasledujicich tak, ze vystup externiho
pifekroceni momentu bude ve stavu ON.

Nastavena hodnota: 6 pro detekci pfekro¢eni momentu (NO — spinaci)

Nastavena hodnota: 7 pro detekci pfekroeni momentu (NC — rozpinaci)

Detekce prekro¢eni momentu , smk

Vystupni proud 4 Vi poznamia .

(r?leb o vystupni T n098 (Uroven detekce

moment) L prekro€eni momentu)
Cas

Detekce n099

pfekrogeni Doba detekce prekrogeni ™ ™

momentu (NO) momentu ON .
Cas

Poznamka Detekce pfekrogeni momentu bude zru$ena, pokud vystupni proud klesa
z detekéni trovné o pfiblizné 5 % z jmenovitého proudu motoru.
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n097 Vybér funkce detekce Registr 0161 hex Zmény béhem |ne
prekro¢eni momentu c¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Detekce prekro€eni momentu z vystupniho momentu.

1 Detekce prekro¢eni momentu z vystupniho proudu.

* Nastavte n097 podle polozky pouzité pro detekci prekro¢eni momentu.

*  Pri pouziti Fidiciho mddu V/f je pfekroceni momentu detekovano z vystupniho proudu ménice bez

ohledu na nastavenou hodnotu.

n098 Uroveii detekce piekroéeni Registr 0162 hex Zmény béhem | ne
momentu ¢innosti

Rozsah 30 az 200 (%) Jednotka |1 % Standardni 160

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte n098 podle typ detekéni urovné pfekroCeni momentu.

Pro detekci irovné pomoci vystupniho momentu nastavte moment v procentech vztazenych
na jmenovity moment motoru jako 100 %.

Pro detekci irovné pomoci vystupniho proudu nastavte proud v procentech vztazenych na

jmenovity proud motoru jako 100 %.

n099 Doba detekce piekro€eni Registr 0163 hex Zmény béhem | ne
momentu ¢innosti

Rozsah 0,1 az 10,0 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 0,1

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte detekéni dobu prekroeni momentu.
¢ Méni¢ bude detekovat prekro¢eni momentu, kdyz bude na vystupu proud (nebo moment) stejny

nebo vysSi nez detekéni droven po pfedem nastavenou dobu detekce.
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6-8 Funkce kompenzace momentu

Tato funkce zvy3uje vystupni moment ménice pfi detekci zvySeni zatéZze motoru.

n103 Zisk kompenzace momentu Registr 0167 hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,0az2,5 Jednotka |0,1 Standardni 1,0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zzadné zmény.
e Standardni hodnoty zménite v nasledujicich pfipadech.

Délka kabelaze mezi méni¢em a motorem je velka:

Nastavte zisk na vySsi hodnotu.

Vykon motoru je nizsi nez vykon motoru maximalné pouzitelného ménic¢em:
Nastavte zisk na vySsi hodnotu.

Motor vibruje:
Nastavte zisk na nizSi hodnotu.

e Zisk kompenzace momentu musi byt sefizen tak, aby vystupni proud pfi nizké rychlosti otaceni
nepfekrocil 50 % vystupniho proudu ménice, jinak by méni¢ mohl byt poskozen.

n104 Casova konstanta primarniho Registr 0168 hex Zmény béhem | ne
zpozdéni kompenzace c¢innosti
momentu
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka | 0,1 Standardni 0,3 (viz
nastaveni nastaveni nastaveni EO)Zném-
a

Poznamka: U ménice nastaveného do vektorového fizeni je standardni hodnota 0,2 (sec).

Nastavené hodnoty

* Tento parametr je pouZit pro sefizeni odezvy kompenzace momentu.
¢ Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zadné zmény.
e Sefidte parametr v nasledujicich pfipadech:

Motor vibruje: ZvySte nastavenou hodnotu.

Odezva motoru je pomala: Snizte nastavenou hodnotu.
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n105 Kompenzace ztraty momentu Registr 0169 hex Zmény béhem |ne

v jadie Cinnosti
Rozsah 0,0 az 6550 (W) Jednotka |0,1 (W) Standardni viz po-
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni ;”amka

poznamka 1)

Poznamka 1. Hodnota bude nastavena v pfirstcich 0,1 W, pokud ztraty jsou mensi nez 1000 W a
v pfirGstcich 1 W, pokud jsou ztraty 1000 W nebo vice.

Poznamka 2. Standardni nastaveni se méni s vykonem modelu ménice.

Nastavené hodnoty

* Nastavte tuto hodnotu na ztraty v jadfe pouzitého motoru.

* Tento parametr je platny pouze pro méd fizeni V/f.
¢ Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zzadné zmény.

* Nastavte hodnotu, pokud vykon motoru nesouhlasi s vykonem maximalné pouzitelného motoru
méniCem.
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6-9 Funkce kompenzace skluzu

Funkce kompenzace skluzu vypocitava moment motoru podle vystupniho proudu a
nastavuje zisk pro kompenzovani vystupni frekvence. Tato funkce je pouzita pro
zlep$eni presnosti otaeni pfi Cinnosti se zatézi. Je zejména platna pro V/f fizeni.

n106 Jmenovity skluz motoru Registr 016A hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,0 az 20,0 (Hz) Jednotka | 0,1 Hz Standardni viz po-

nastaveni nastaveni nastaveni znamka

Poznamka: Standardni nastaveni se méni s vykonem modelu ménice.

Nastavené hodnoty

* Nastavte jmenovitou hodnotu skluzu pouzitého motoru.

* Tento parametr je pouzit jako konstanta kompenzace skluzu.
* Vypoctéte hodnotu jmenovitého skluzu motoru z jmenovité frekvence (Hz) a ot./min. na Stitku

motoru pouzitim nasledujiciho vzorce.

Hodnota jmenovitého skluzu (Hz) = Jmenovita frekvence (Hz) -

jmenovité otacky za minutu x pocet pold

120
n11l Zisk kompenzace skluzu Registr 016F hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0az2,5 Jednotka | 0,1 Standardni 0,0 (viz
nastaveni nastaveni nastaveni Eozlr;ém-
a
Poznadmka 1. Pokud je nastaveno vektorové fizeni, standardni hodnota bude 1,0.
Poznamka 2. Tento parametr je zablokovan nastavenim hodnoty na 0,0.
Nastavené hodnoty
* Nastavte nejdfive parametr na 1,0 a zkontrolujte innost méni¢e. Pak jemné doladte zisk
s inkrementy nebo dekrementy 0,1.
Pokud je rychlost ota€eni nizsi nez pozadovana hodnota, zvyste nastavenou hodnotu.
Pokud je rychlost ota€eni vy$Si nez pozadovana hodnota, snizte nastavenou hodnotu.
nl1i2 Doba primarniho zpozdéni Registr 0170 hex Zmény béhem |ne
kompenzace skluzu €innosti
Rozsah 0,0 az 25,5 (sec) Jednotka | 0,1 sec Standardni 2,0 (viz
nastaveni nastaveni nastaveni EO)Zném-
a
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Poznamka: Pokud je nastaveno vektorové fizeni, standardni hodnota bude 0,2.

Nastavené hodnoty

Tento parametr je pouZit pro sefizeni odezvy funkce kompenzace skluzu.
Pfi normalni ¢innosti nepotfebuje standardni nastaveni Zadné zmény.
Zménte standardni nastaveni v nasledujicich pfipadech:

motor vibruje: zvySte nastavenou hodnotu
odezva motoru je nizka: snizte nastavenou hodnotu
n113 Kompenzace skluzu béhem Registr 0171 hex Zmény béhem | ne
rekuperace cinnosti
Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0

Funkce kompenzace skluzu b&hem rekuperace je zablokovana.

1

Funkce kompenzace skluzu béhem rekuperace je odblokovana.

Zvolte, zda funkce kompenzace skluzu je odblokovana &i nikoliv, dokonce i b&hem rekuperace (ij.
kdyZ je regenerovana energie vracena béhem decelerace, atd.).

Tento parametr je odblokovan pouze v médu vektorového fizeni. (PFi fizeni V/f bude funkce
kompenzace skluzu b&hem rekuperace zablokovana bez ohledu na nastaveni tohoto parametru.)
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6-10 Ostatni funkce

Nasledujici popis poskytuje informace o ostatnich funkcich a nastaveni parametru
ménice.
Podrobnosti o parametrech pouzitych pro komunikaci — viz Chapter 7 —
Communication — pouze v anglickém originalu.

6-10-1 Odpojeni digitalniho operatoru pri detekci chyby

* Tento parametr vybira, zda detekovat &i ne chybu spojeni digitadlniho operatoru.

n010 Vybér ¢innosti pii vypadku Registr 010A hex Zmény béhem |ne
digitalniho operatoru cinnosti

Rozsah 0Dal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Chyba pfipojeni digitalniho operatoru neni detekovana (nezavazna chyba)

1 Chyba pfipojeni digitalniho operatoru je detekovana (vystup chyby a méni¢ dobiha do
zastaveni)

6-10-2 Funkce ochrany motoru (n037 a n038)

* Nastaveni tohoto parametru je pro detekci pretizeni motoru (OL1).

n037 Charakteristiky ochrany motoru | Registr 0125 hex Zmény béhem |ne
€innosti

Rozsah |0az?2 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Charakteristiky ochrany pro induk&éni motory pro vSeobecné pouziti

1 Charakteristiky ochrany pro motory uréené pro méni¢ovou ¢innost

2 Bez ochrany

* Tento parametr je pouzity pro nastaveni elektronickych teplotnich charakteristik motoru, ktery ma
byt pfipojen.
* Nastavte parametr podle motoru.

¢ Pokud je samotny méni¢ pfipojen k vice neZ jednomu motoru, nastavte parametr na 2 pro Zadnou
ochranu. Parametr je také zablokovan nastavenim n036 pro jmenovity proud motoru na 0,0.
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n038 Doba ochrany motoru Registr 0126 hex Zmény béhem |ne
Cinnosti

Rozsah 1 az 60 (min) Jednotka |1 min Standardni 8

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Tento parametr je pouzit pro nastaveni konstanty detekce elektronické tepelné ochrany pretizeni
motoru OL1.

¢ Pfi normalni €innosti nepotiebuje standardni nastaveni Zzadné zmény.

* Pro nastaveni parametru podle charakteristik motoru, zjistéte tepelnou €asovou konstantu u
vyrobce motoru a nastavte tento parametr s ur€itou rezervou. Jinymi slovy, nastavte hodnotu

trochu kratsi, nez tepelna ¢asova konstanta.

* Pro mnohem rychlejsi zjisténi pretizeni motoru snizte nastavenou hodnotu za pfedpokladu, Ze to
nezpUsobi zadné problémy pfi pouziti.

6-10-3 Funkce ¢innosti ventilatoru chlazeni (n039)

* Tento parametr je pouzit pro ur€eni ¢innosti ventilatoru chlazeni ménice, zatimco je méni¢ zapnut

nebo pouze zatimco je ménic v Cinnosti.

n039 Cinnost ventilatoru chlazeni Registr 0127 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Ventilator se otaci, pokud je na vstupu povel chod a je$té 1 minutu poté, kdy ménic
prestava pracovat.

1 Ventilator se otaci, pokud je méni¢ zapnuty

* Tento parametr je dostupny pouze, kdyz je ménic¢ vybaven ventilatorem chlazeni.

* Pokud je zatizeni ménice nizké, mlze byt Zivotnost ventilatoru prodlouzena nastavenim
parametru na 0.

6-10-4 Kompenzace kratkodobého preruseni napajeni

(n081)
* Parametr specifikuje procesy, které budou provadény, kdyz nastava kratkodobé preruseni
napajeni.
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n081 Kompenzace kratkodobého Registr 0151 hex Zmény béhem |ne
preruseni napajeni c¢innosti

Rozsah 0az2 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zablokovano. (Bude detekovana chyba podpéti, kdyz kratkodobé pferuseni napajeni trva
15 msec nebo déle.)

1 Méni¢ bude pokracovat v €innosti, pokud je napajeni znovu obnoveno béhem 0,5 sec.
(viz pozndmka 1)

2 Ménic¢ provede restart, kdyz dojde k obnoveni napdjeni. (viz poznamka 2)

Poznamka 1. Nastavenim n081 na 1 bude méni¢ detekovat varovani UV (podpéti), vypne vystup a
bude &ekat 0,5 sec na obnoveni napdjeni. Pokud se napajeni obnovi do 0,5 sec, bude
meéni¢ po hledani rychlosti znovu startovat. Pokud okamzité preruseni napajeni
pokracuje déle nez 0,5 sec, méni¢ bude detekovat podpéti (UV1).

Poznamka 2. Nastavenim n081 na 2 bude méni¢ detekovat podpéti (UV), vypne vystup a ¢eka na
obnoveni napdjeni, pokud nastalo kratkodobé pferuseni napajeni. Po obnoveni
napajeni bude méni¢ po hledani rychlosti znovu startovat.

6-10-5 Znovu obnoveni po chybé (n082)

/AN Upozornéni  Ménic se muUze porouchat, pokud je funkce znovu obnoveni po chybé pouzita.

Pokud se ménic poroucha, provedte nasledujici opatfeni:

Zajistéte instalovani stykacCe bez pojistky (NFB).

Vybavte méni¢ a periferni zafizeni sekvenci vypnuti tak, Ze stroje budou vypnuty,
kdyZz ma méni¢ poruchu €innosti.

* Funkce znovuobnoveni po chybé& automaticky resetuje a restartuje ménic v pfipadé, Zze béhem
¢innosti ménice nastala chyba pfepéti nebo chyba nadproudu.

* V pripadé jakékoliv jiné chyby pracuji ochranné funkce okamzité a funkce znovuobnoveni po
chybé nebude pracovat.

* Tato funkce ma byt pouzita pouze kdyz uzivatel nechce prerusit €innost mechanického systému,
dokonce i kdyz tato funkce muze poskodit ménic.

* Nastavte multifunkéni vystup (n057 az n059) na nasledujici tak, ze signal znovuobnoveni po
chybé bude na vystupu.

Nastavena hodnota: 14 pro znovuobnoveni po chybé
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n082 Pocet znovuobnoveni po chybé | Registr 0152 hex Zmény béhem |ne
c¢innosti

Rozsah 0az 10 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte pocet poZzadovanych znovuobnoveni po chybé.

*  Pocet znovu obnoveni po chybé bude vymazan v kterémkoliv z nasledujicich pripadd.

Méni¢ pracuje normalné trvale po dobu 10 minut poté, kdy byl proveden posledni pokus
znovuobnoveni ¢innosti.

Je pferuSeno napajeni ménice.

Na vstupu byl reset chyby.

6-10-6 Funkce skoku frekvence (n083 az n086)

* Funkce skoku frekvence zabraruje ménici generovat frekvence, které zpUsobuji rezonovani
mechanického systému.

* Funkce skoku frekvence muze byt pouzita efektivné pro nastaveni tfi pasem necitlivosti referenéni

frekvence.

n083 Skok frekvence 1 Registr 0153 hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

n084 Skok frekvence 2 Registr 0154 hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

n085 Skok frekvence 3 Registr 0155 hex Zmény béhem | ne
cinnosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

n086 Sirka skoku Registr 0156 hex Zmény béhem | ne
c¢innosti

Rozsah 0,00 az 25,50 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte n083 az n085 pro skoky frekvence 1 az 3 na stfedni hodnoty skokovych frekvenci.
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* Hodnoty budou nastaveny v pfirGstcich 0,01 Hz, pokud je frekvence niz$i nez 100 Hz a
v pfirGstcich 0,1 Hz, pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

e Tyto hodnoty musi splfiovat nasledujici podminku:
n083 = n084 = n085

¢ Hodnota v n086 musi byt nastavena na Sifku skoku.

¢ Tato funkce je zablokovana pfi n086 nastaveném na 0,0.

» Cinnost méni¢e uvnitf pAsma necitlivosti je zakazana. V pfipadé, Ze je véak méni¢ v fizeni
akcelerace nebo decelerace, pak méni€ pasma nepieskakuje, ale méni frekvenci plynule.

Funkce skoku frekvence
Vystupni |
frekvence

nossé n083=n084=n085

_ Referenéni
n08s nog4 n083 frekvence

6-10-7 Funkce detekce frekvence

¢ Méni¢ 3G3MV ma nasledujici funkce detekce frekvence.

Detekce frekvence:
Detekuje, ze referencni frekvence souhlasi s vystupni frekvenci.

Uroven detekce 1 a 2:
Detekuje, Ze vystupni frekvence je stejna nebo vy3si nebo niz8i nez hodnota nastavena
v n095 (Uroven detekce frekvence).

*  Multifunkéni vystupy (n057 az n059) musi byt nastaveny na funkce detekce frekvence.
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B Detekce frekvence

*  Multifunkéni vystupy (n057 az n059) museji byt nastaveny na nasledujici, aby vydaly vystup
ukazuijici, ze referencni frekvence a vystupni frekvence souhlasi.

Nastavena hodnota: 2 pro souhlas frekvenci.

Cinnost detekce frekvence

frekvence

Vystupni & Sitka detekce =2 Hz

L]

Sifka resetu x4 Hz

Referenéni frekvence

Detekce

frekvence | CN

m Uroveri 1 a 2 detekce frekvence

¢ Parametry n057 az n059 pro multifunkéni vystup musi byt nastaveny pro vystup detekce

frekvence.

Nastavena hodnota: 4 pro Uroven 1 detekce frekvence (vystupni frekvence = n095)

Nastavena hodnota: 5 pro uroven 2 detekce frekvence (vystupni frekvence < n095)

¢ Nastavte uroveri detekce frekvence v n095.

n095 Uroven detekce frekvence Registr 015F hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0,00 az 400,0 (Hz) Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

* Nastavte frekvenci, ktera ma byt detekovana.
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Hodnota bude nastavena v pfirGstcich 0,01 Hz, pokud je frekvence nizs$i nez 100 Hz a
v pfirGstcich 0,1 Hz, pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

Uroveni 1 detekce frekvence

Vystupni
frekvence
N Sitka resetu -2 Hz
i n095 (Uroven
\' detekce frekvence)

» Cas
Urover 1 ‘
detekce ON | Cas
frekvence

Uroveri 2 detekce frekvence

Vystupni
frekvence N
Sitka resetu +2 Hz
Lo n095 (uroven

detekce frekvence)
» Cas

Urovefi 2

detekce | ON | ON » Cas

frekvence

6-10-8 Povel nahoru / dolii paméti frekvence (n100)

Tato funkce méni referencni frekvenci podle zapnuti a vypnuti povel( nahoru a dold.

Pro pouziti této funkce nastavte n056 pro multifunkéni vstup 7 na 34. Potom jsou multifunkZni

vstupni svorka 6 (S6) a multifunkéni vstupni svorka 7 (S7) nastaveny tak, jak je zobrazeno nize.
Multifunkéni vstup 6 (S6): povel nahoru (UP)

Multifunké&ni vstup 7 (S7): povel dol{i (DOWN)

Vystupni frekvence podrzena funkci UP / DOWN bude uloZzena nastavenim n100 pro uloZeni do
paméti UP / DOWN na 1.

Nastavenim n100 na 1 bude referenéni frekvence, ktera je drzena (hold) 5 sec nebo vice,
podrZzena dokonce i po pferusSeni napajeni a innost bude znovu nastartovana na této frekvenci pfi
pristim vstupu povelu chod.
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e UloZena vystupni frekvence bude vymazana z paméti, pokud je n100 nastaveno na 0.
Pozadovana frekvence je inicializovana, pokud n001 pro inicializaci je nastaveno na 8 nebo 9.

Poznamka: PFi pouziti této funkce muze byt referencni frekvence pouzita pouze v dalkovém maodu
s povelem UP / DOWN nebo frekvenénim povelem krokovani. V$echny multikrokové
reference rychlosti jsou zablokovany.

n100 Vybér frekvence UP / DOWN Registr 0164 hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Drzena frekvence neni uloZena.
1 Frekvence, drzena 5 sec a déle, je uloZena.

Cinnost funkce UP / DOWN

Povel RUN
(Otageni vpfed) |_| | .
; = Cas
Povel UP ;
(S5) | ] )
: Cas
Povel DOWN b :
> L] | I
Vystupni frekvence Cas
Horni limit | | B
Dolnf limit oo e
: R |—= Cas
Stav. [HiU HD{H!U/iH{ D iDI/H| U (Ul H! D D H

ol I Y Y I A L o

Poznamka Stav  U: UP (nahoru) (akcelerace)
D: DOWN (dol() (decelerace)
H: HOLD (podrzeni)
U1: Akcelerace frekvence omezena hornim limitem
D1: Decelerace frekvence omezena dolnim limitem
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* Jsou mozné nasledujici kombinace ON / OFF povelll UP a DOWN.

Povel Akcelerace Decelerace Hold (drzeni) Hold (drzeni)
S6 (povel UP) ON OFF OFF ON
S7 (povel DOWN) | OFF ON OFF ON

* P¥i pouziti funkce UP / DOWN ma vystupni frekvence nasledujici omezeni pro horni a dolni limity.

Horni limit: Maximalni frekvence v n011 nebo horni limit referenéni frekvence v n033,
kterykoliv menSi z nich.

Dolni limit:  Minimalni vystupni frekvence v n016 nebo dolni limit referencni frekvence v n034,
kterykoliv mensi z nich.

¢ KdyZ je na vstupu povel chod pro otad€eni vpied nebo vzad, pak méni¢ zacne pracovat pfi dolnim
limitu bez ohledu na to, zda povel UP / DOWN je na vstupu &i nikoliv.

¢ KdyZ jsou funkce UP / DOWN a povel pro frekvenci pro pomalé protaCeni sou¢asné pfifazeny na
multifunkéni vstupy, pak vstup povelu pro frekvenci pro pomalé protaceni bude mit nejvyssi
prioritu.

¢ Nastavenim n100 na 1 bude referenéni frekvence, ktera je drZzena (hold) 5 sec nebo vice, uloZzena
do paméti. Vystupni frekvence je drzena funkci UP / DOWN, kdyz oba povely UP a DOWN jsou
soucasné ON nebo OFF.

6-10-9 Chybovy zapis (n178)
¢ Méni¢ 3G3MV uchovava informace o ¢tyfech poslednich chybéach.

* Je zobrazen posledni zaznam. Stisknutim tlacitka inkrementace se zobrazi pfedchozi zadznam.
Mohou byt zkontrolovany maximalné &tyfi zaznamy.

* Podrobnosti informaci jsou stejné, jako ziskané z multifunkéniho monitoru U-09.

nl78 Chybovy zapis Registr 01B2 hex Zmény béhem | ---
¢innosti

Rozsah Jednotka | --- Standardni

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka: Informace jsou pouze ke cteni.

Priklad zobrazeni

® Zobrazeni chyby e Zadna chyba neni
Y i uloZena
Loy i -_——— -
Polozka - 1
generace _T L Kod chyby
chyby

* Pro vymazani chybového zapisu nastavte n001 pro vybér zdkazu zapisu / inicializaci
parametru na 6.
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Cinnost pfi tidrzbé

Kapitola 7

7-1 Ochranné a diagnosticke funkce

7-1-1 Detekce chyby (zavazna chyba)

Pokud méni¢ nebo motor shofi nebo maji vnitfni obvody ménice poruchu, bude
méni¢ detekovat nasledujici chyby. Kdyz méni¢ detekuje chybu, bude na digitalnim
operatoru zobrazen kod chyby, bude pracovat kontaktni chybovy vystup a ménié
se vypne, coz zpUsobi, Ze motor dobéhne do zastaveni. Pro nékteré chyby mize
byt navolena metoda zastaveni a pro tyto chyby bude tato metoda pouzita. Pokud
chyba nastane, odkazujeme Véas na nasledujici tabulku pro identifikaci a napraveni
pficiny chyby. Pro resetovani chyby po restartovani ménice pouZijte jednu

z nasledujicich metod.

Zapnéte signal resetovani chyby. Multifunkéni vstup (n050 az n056) musi byt

nastaven na 5 (reset chyby).

Stisknéte tlacitko STOP/RESET na digitalnim operatoru.

Vypnéte napajeci zdroj hlavniho obvodu a potom opét zapnéte.

B Zobrazeni a zpracovani chyb

Zobrazeni Nazev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zplisob odstranéni
chyby
ocC Nadproud (OC) Na vystupu ménice nastalo kratké spojeni nebo

Vystupni proud ménice je
roven nebo vysSi nez 250 %
jmenovitého vystupniho
proudu.

svod na zem.

- Zkontrolujte a opravte napajeci pfivod k motoru.

Nastaveni V/f je nespravné.

- Snizte nastavené napéti V/f.

Pro dany ménic¢ je vykon motoru pfili§ vysoky.

- Snizte vykon motoru na maximalné dovoleny
vykon motoru.

Magneticky styka¢ na vystupni strané ménice byl

rozepnut a sepnut.

- Usporadejte sekvenci spinani a rozpinani, aby
magneticky styka¢ nerozepinal nebo znovu
nespinal, kdyz na vystupu ménice tece proud.

Vystupni obvod ménice je poSkozen.

- Vyménte ménic.
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Zobrazeni N&azev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zptisob odstranéni
chyby
ou Prepéti (OU) e Vytvarfi se nadmérna rekuperacni energie bez

Stejnosmérné napéti hlavniho
obvodu dosahlo detekéni
urovné prepéti

(410 Vss pro méni¢ 200 V,
820 Vss pro ménic 400 V)

pfipojeného brzdného odporu nebo brzdné odporové

jednotky.

- Pf¥ipojte brzdnou odporovou jednotku nebo
brzdny odpor.

- Zvyste dobu decelerace.

Regeneracéni energie nebyla zpracovana v brzdném

odporu nebo v brzdné odporové jednotce.

- Nastavte n092 pro zabranéni nechténému
zastaveni (stall) béhem decelerace na 1
(zablokovéano).

Brzdny odpor nebo brzdna odporova jednotka

nejsou zapojeny spravné.

- Zkontrolujte a opravte kabelaz.

Napajeci napéti je pfilis velké.

- Snizte napéti tak, aby splhovalo specifikaci.

Vytvafi se nadmérna rekuperaéni energie

nasledkem pfekmitnuti v dobé akcelerovani.

- Potlacte pfekmitnuti tak, jak je jen mozné.

Brzdny tranzistor je poSkozen.

- Vyménte ménic.

uul Podpéti hlavniho obvodu * Napajeci zdroj ménice ma preruSeny pfivod jedné
(UV1) faze, svorky vstupniho pfivodu napajeni jsou volné
Stejnosmérné napéti hlavniho nebo pfivodni kabel je odpojen.
obvodu dosahlo trovné - Zkontrolujte vySe uvedené a provedte nutna
detekce podpéti (200 Vss pro protiopatfeni.
3G3MV-A2L], 160 Vss pro « Nespravné napéti napajeciho zdroje.
3G3MV-ABO a 400 Vss pro _. Presvédcete se, Ze napéti napajeciho zdroje je
3G3MV-A4L]). podle specifikace.

» DosSlo ke kratkodobému vypadku napéjeni.

- PouZijte kompenzaci kratkodobého vypadku
napajeni (Nastavte n081 tak, ze ménic restartuje
po obnoveni dodavky)

- ZlepSete napajeci zdroj.

*  Vnitfni obvody ménice jsou poSkozeny.
- Vyménte ménic.
uu2 Podpéti napajeciho zdroje e Chyba vnitfniho obvodu
fizeni (UV2) - Vypnéte ménic a opét zapnéte.
Napéti napajeciho zdroje ~  Vyméfite méni& pokud nastava stejna chyba.
fizeni dosahlo urovné detekce
podpéti.
OH Prehiati ménice (OH) *  Okolni teplota je pfilis vysoka.

Teplota chladi¢e ménice
dosahla 110°C + 10°C.

- Ventilujte ménic¢ nebo instalujte chladici jednotu.

Zatéz je nadmeérna.

- Snizte zatéz.

- Snizte vykon ménice.

Nastaveni V/f je nespravné.

- Snizte nastavené napéti V/f.

Doba akcelerace / decelerace je pfili§ kratka.

- Zvyste dobu akcelerace / decelerace.

Ventilace ma v cesté prekazku.

- Zménte polohu ménice tak, aby byly spinény
podminky pro instalovani.

Chladici ventilator ménie nepracuje.

- Nahradte chladici ventiltor.

7-3




Cinnost pfi tidrzbé

Kapitola 7

Zobrazeni Nazev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zptisob odstranéni
chyby
oL1 Pretizeni motoru (OL1) Zatéz je nadmérna.
Elektronické tepelné relé _,  Snizte zatéz.
spustilo funkci ochrany ~  Zvyste vykon motoru.
pretizeni motoru. Nastaveni V/f je nespravné.
Vypoctéte Sifeni tepla motoru ~  Snizte nastavené napéti V.
z vystupniho proudu motoru Hodnota v n011 pro frekvenci maximalniho napéti je
vztazeného na jmenovity nizka.
proud motoru (n036), -~ Zkontrolujte Stitek motoru a nastavte n011 na
charakteristiky ochrany ) jmenovitou frekvenci.
;nooggrgcﬂrgi;)niorliffi(\:]eo%%) Doba akcelerace / decelerace je pfilis kratka.
' - Zvyste dobu akcelerace / decelerace.
Hodnota v n036 pro jmenovity proud motoru je
nespravna.
- Zkontrolujte Stitek motoru a nastavte n036 na
jmenovity proud.
Ménic fidi vice nez jeden motor.
- Zablokujte funkci detekce pfetiZzeni motoru a
instalujte tepelné relé pro kazdy motor.
Funkce detekce pretiZzeni motoru je
zablokovana nastavenim n036 na 0,0 nebo
n037 na 2.
Doba ochrany motoru nastavena v n038 je kratka.
- Nastavte n038 na 8 (standardni hodnota)
oL2 Pretizeni ménice (OL2) Zatéz je nadmérna.

Elektronické tepelné relé
spustilo funkci ochrany
pietizeni ménice.

- Snizte zatéz.

Nastaveni V/f je nespravné.

- Snizte nastavené napéti V/f.

Doba akcelerace / decelerace je pfilis kratka.
- Zvyste dobu akcelerace / decelerace.
Vykon ménice je nedostatecny.

- Pouzijte model ménice s vy$Sim vykonem.
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Zobrazeni N&azev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zptisob odstranéni
chyby
oL3 Detekce piekroceni Mechanicky systém je zablokovan nebo ma

momentu (OL3)

Proud nebo moment dosahl
hodnoty nebo byly vy$si nez
uroven detekce prekroceni
momentu nastavena v n098 a
doba detekce prekroceni
momentu nastavena v n099.
Chyba byla detekovana funkci
pro detekci pfekro€eni
momentu nastavenou v n096
na2az4.

poruchu.

- Zkontrolujte mechanicky systém a opravte
pficinu pfekro€eni momentu.

Nastaveni parametrd byla nespravna.

- Sefidte parametry n098 a n099 podle
mechanického systému. ZvySte nastavené
hodnoty v n098 a n099.

efdd Vnéjsi porucha (CJEF) Na vstupu z multifunkéniho vstupu byla chyba.
Vnéjsi porucha byla na vstupu . Odstrante pfiginu vnéjsi poruchy.
z multifunkéniho vstupu. Byl Sekvence je nespravna.
v €innosti multifunkeni vstup 1 . Zkontrolujte a zméite vstupni sekvenci vstupu
az 7 nastaveny na 3 nebo 4. poruchy v&etné &asovani vstupu a spinaciho
Cislo EF znaci Cislo nebo rozpinaciho kontaktu.
odpovidajiciho vstupu (S1 az
S7).

foo Chyba pfenosu digitalniho Digitalni operator mlze byt nespravné namontovan.
operatoru 1 (FO0) - Vypnéte ménic, vyjméte a namontujte digitalni
S digitalnim operatorem operator a zapnéte ménic.
nebyla po zapnuti ménice Digitalni operator ma poruchu.
mozna zadna komunikace po ~  Vyméhte digitalni operator.
dobu 5 sec nebo delsi. M&ni& méa poruchu.

- Vyménte ménic.
fol Chyba prenosu digitalniho Digitalni operator mize byt nespravné namontovan.

operatoru 2 (FO1)

Chyba prenosu pokracuje po
dobu 5 sec nebo delSi poté,
kdy mél digitalni operator
poruchu.

- Vypnéte ménic¢, vyjméte a namontujte digitalni
operator a zapnéte ménic.

Digitalni operator méa poruchu.

- Vyménte digitalni operator.

Méni¢ ma poruchu.

- Vyménte ménic.
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Zobrazeni Nazev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zptisob odstranéni
chyby
fo4 Chyba inicializa¢ni paméti Vnitfni obvody méni¢e maji poruchu.

(FO4)

Byla detekovana chyba ve
vnitfni paméti EEPROM
menice.

- Inicializujte méni¢ s n001 nastavenym na 8 nebo
9 a vypnéte a zapnéte je;.

- Vyménte méni¢, pokud se znovu vyskytne
stejna chyba.

fO5 Chyba analogové- Vnitfni obvody ménie maji poruchu.
digitalniho pfevodniku (F05) - Vypnéte ménic a znovu jej zapnéte.
Byla detekovana chyba ~  Vyméfite méni¢, pokud se znovu vyskytne
analogové-digitalniho stejna chyba.
pievodniku.
fo6 Chyba volitelné karty (FO6) Volitelna karta mize byt nespravné pfipojena.
Byla detekovana chyba - Vypnéte méni¢, vymontujte a namontujte
volitelné karty. Méni¢ bude volitelnou kartu nebo pfislusenstvi a zapnéte
detekovat tuto chybu, pokud meénic.
vystupni nebo verifikacni Volitelna karta ma poruchu.
signal karty ma poruchu. ~ Vyméiite volitelnou kartu.
Pfislusenstvi ma poruchu.
- Vyménte pfisluSenstvi.
fo7 Chyba digitalniho operatoru Vnitfni obvody méni¢e maiji poruchu.
(FO7) ~ Vypnéte méni¢ a znovu jej zapnéte.
Byla detekovana chyba ve ~  Vyméfite méni¢, pokud se znovu vyskytne
vnitfnim fidicim obvodu stejna chyba.
digitalniho operatoru.
EEPROM digitalniho
operatoru nebo analogové-
digitalni pfevodnik maji
poruchu.
OPR Chyba pfipojeni digitalniho Digitalni operator mlze byt nespravné namontovan.

operatoru (OPR)

Méni¢ bude detekovat tuto
chybu, pokud n010 pro vybér
zpracovani chyby pfipojeni
digitalniho operétoru je
nastaven na 1.

- Vypnéte méni¢, vyjméte a namontujte digitalni
operator a zapnéte ménic.
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Zobrazeni
chyby

Nazev a vyznam chyby

Pravdépodobna pfi¢ina a zplisob odstranéni

ce

Prekroceni doby
komunikace (CE)

Normalni komunikace RS-
422/485 nabyla navazana do
2 sec. Ménic¢ bude detekovat
tuto chybu, pokud n151 pro
vybér detekce prekroceni
doby komunikace RS-422/485
je nastaveno na 0, 1 nebo 2.

Na komunikac¢ni lince nastal zkrat, svod na zem

nebo rozpojeni.

- Zkontrolujte a opravte linku.

Nastaveni zakonCovaciho odporu je nespravné.

- V pripadé komunikace RS-422 nastavte kolik 1
na SW2 u vSech ménict na ON. V pripadé
komunikace RS-485 nastavte kolik 1 na SW2
pouze ménic¢e umisténého na kazdém konci sité
na ON.

Vliv ruseni.

- Neumistujte kabelaZz komunika&nich linek podél
vykonovych vedeni ve stejném kanalu.

- Pouzijte pro komunikac¢ni linky stinéné
twistované vodice.

Chyba hlavniho programu.

- Zkontrolujte a opravte program tak, Zze
komunikace bude probihat vice nez jednou za
periodu 2 sec.

Komunikacni obvod je poskozen.

-~ Pokud je stejna chyba detekovana jako vysledek
autodiagnostického testu, pak vyménte ménic.

5re Nouzové nastaveni (STP) Na vstupu je alarm nouzového zastaveni.
Alarm nouzového zastaveni je - Odstranite pfi¢inu chyby.
na vstupu multifunkéniho Sekvence je nesprévna"_
vstupu. (Multifunkéni vstup 1 —~  Zkontrolujte a zméte sekvenci vstupu externi
az 7, ktery je nastaven na 19 chyby vEetné asovani vstupu a spinaciho nebo
nebo 21, je v Cinnosti) rozpinaciho kontaktu.

OFF Chyba napéajeciho zdroje Neni dodavan zadny vykon.

Napajeci napéti zdroje fizeni
je nedostateCné.

- Zkontrolujte a opravte vodi¢e napajeciho zdroje
a jeho napéti.

Srouby svorek jsou uvolnény.

- Zkontrolujte a pfitahnéte Srouby svorek.

Ménic je poskozen.

- Vyménte ménic.
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7-1-2 Detekce varovani (nezavazna chyba)

Detekce varovani je typ ochranné funkce ménice, ktera neovlada chybovy
kontaktni vystup a vraci méni¢ do jeho plvodniho stavu, jakmile je pficina chyby
odstranéna. Pokud nastane varovani, provedte vhodna protiopatieni podle tabulky
nize.
Poznamka: Néktera varovani nebo nékteré pfipady zastavuji ¢innost ménice, jak

je uvedeno v tabulce.

B Zobrazeni varovani a jeho odstranéni

Zobrazeni Nazev a vyznam chyby Pravdépodobna pfi¢ina a zplisob odstranéni
chyby

uU (blika) | Podpéti hlavniho obvodu * Napdjeci zdroj méniCe ma pferudeny pfivod jedné
(UV) faze, svorky vstupniho pfivodu napajeni jsou volné
Stejnosmérné napéti hlavniho nebo pfivodni kabel je odpojen.
obvodu dosahlo urovné - Zkontrolujte vy$e uvedené a provedte nutna
detekce podpéti (200 Vss pro protiopatieni.
3G3MV-A2L], 160 Vss pro «  Nespravné napéti napajeciho zdroje.
3G3MV-ABL a 400 Vss pro ~ Presvédcete se, Ze napéti napajeciho zdroje je
3G3MV-A4L]). podle specifikace.

OU (blik4) |Prepéti hlavniho obvodu » Napajeci napéti je prilis velke.
(ov) — Snizte napéti tak, aby spliiovalo specifikaci.
Stejnosmérné napéti hlavniho
obvodu dosahlo detekéni
urovné prepéti (410 Vss pro
méni¢ 200 V, 820 Vss pro
méni¢ 400 V)

OH (blikd) | Prehraté chladici zebro (OH) |+  Okolni teplota je pfili§ vysoka.
Teplota chladiciho Zebra — Ventilujte méni¢ nebo instalujte chladici jednotu.
méni¢e dosahla 110°C £
10°C.

Zobrazeni Nazev a vyznam chyby Pravdépodobna pfi¢ina a zplisob odstranéni

chyby
cal (blika) Pohotovostni poloha * Na komunikaéni lince nastal zkrat, svod na zem

komunikace (CAL)

Béhem komunikace RS-
422/485 nebyla pfijata zadna
zprava DSR. Méni¢ bude
detekovat tuto chybu, pokud
je n003 pro vybér povelu chod
nastaveno na 2 nebo n004
pro vybér referenéni
frekvence nastaveno na 6.
Dokud neni alarm resetovan,
vSechny vstupy kromé
komunika¢niho budou
ignorovany.

nebo rozpojeni.

- Zkontrolujte a opravte linku.

Nastaveni zakoncovaciho odporu je nespravné.

-V pfipadé komunikace RS-422 nastavte kolik 1
na SW2 u véech ménici na ON. V pfipadé
komunikace RS-485 nastavte kolik 1 na SW2
pouze ménice umisténého na kazdém konci sité
na ON.

Chyba hlavniho programu.

- Zkontrolujte start komunikace a opravte
program.

Komunikacni obvod je po8kozen.

- Pokud je stejna chyba detekovana jako vysledek
autodiagnostického testu, pak vymérite ménic.
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Zobrazeni N&azev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zptisob odstranéni
chyby
OP1 (blikd) | Chyba ¢innosti (OP) Duplicitni vyskyt hodnot v n050 az n056 pro

OP2 (blika)

OP3 (blika)

OP4 (blika)

OP5 (blika)

OP9 (blika)

Chyba nastaveni parametru.

multifunkéni vstupy 1 az 7.
— Zkontrolujte a opravte hodnoty.

Nastaveni V/f kfivky nesplfuje nasledujici
podminku:
n016 < n014 <n013 < n011

- Zkontrolujte a opravte nastavené hodnoty.

Nastaveni jmenovitého proudu motoru (n036)
prekracuje 150 % jmenovitého vystupniho proudu
meénice.

- _Zkontrolujte a opravte nastavenou hodnotu.

Nastaveni horniho limitu referenéni frekvence (n033)
a dolniho limitu referenéni frekvence (n034)
nespliuji nasledujici podminku:

n033 = n034

- Zkontrolujte a opravte nastavené hodnoty.

Skokové frekvence nastavené v n083 az n085
nesplfuji nasledujici podminku:

n083 = n084 = n085

— Zkontrolujte a opravte nastavené hodnoty.

Nosna frekvence nastavena v n080 je nespravna.
Byl proveden pokus nastavit hodnotu, kterd neni
uvnitf dovoleného rozsahu.

- _Zkontrolujte a opravte nastavenou hodnotu.

OL3 (blika)

Detekce prekroceni
momentu (OL3)

Proud nebo moment dosahl
hodnoty nebo byly vy3Si nez
uroven detekce prekroceni
momentu nastavena v n098 a
doba detekce prekroceni
momentu nastavena v n099.
Chyba byla detekovana funkci
pro detekci pfekroCeni
momentu nastavenou v n096
na 1 nebo 3.

Mechanicky systém je zablokovan nebo ma

poruchu.

- Zkontrolujte mechanicky systém a opravte
pfi€inu pfekroteni momentu.

Nastaveni parametrd byla nespravna.

- Sefidte parametry n098 a n099 podle
mechanického systému. Zvyste nastavené
hodnoty v n098 a n099.
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Zobrazeni Nazev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zptisob odstranéni
chyby
ser (blikd) | Chyba sekvence (SER) Nastala chyba sekvence

Na vstupu nastala sekvence
zmeén, zatimco je ménic

v ¢innosti.

Na vstupu je vybér mistni /
dalkovy, zatimco je méni¢

v ¢innosti. Poznamka: Ménic
volné dobiha do zastaveni.

- Zkontrolujte a opravte sekvenci.

bb (blik&) Externi zakladni blok (bb) Na vstupu byl povel externi zakladni blokovani.
Na vstupu byl povel externi - Odstrante pfi¢inu vstupu externiho zakladniho
zakladni blok. blokovani.
Poznamka: Méni¢ volné Sekvence je nesprévna"_
dobiha do zastaveni. - Zkontrolujte a zméiite sekvenci vstupu externi
chyby véetné Casovani vstupu a spinaci a
rozpinaci kontakt.
ef (blik&) Vstup otaceni vpied / vzad Nastala chyba sekvence

(EF)

Na vstupnich svorkach
fidiciho obvodu jsou povely
vpied a vzad sou€asné po
dobu 0,5 sec nebo delsi.
Poznamka: Méni¢ zastavuje
podle metody nastavené

v n004.

- Zkontrolujte a sefidte sekvenci vybéru mistni
nebo délkovy.
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Zobrazeni Nazev a vyznam chyby Pravdépodobna pfri¢ina a zptisob odstranéni
chyby
5rr (blika) Nouzovy vstup (STP) Nastaveni parametru bylo nespravné.

Digitalni operator zastavuje
Cinnost.
Tlacitko STOP/RESET na
digitalnim operatoru je
stisknuto, zatimco ménic
pracuje podle povelu vpfed
nebo vzad pomoci svorek
fidiciho obvodu.
Poznamka: Méni¢ zastavuje
podle metody
nastavené
v n004.

Na vstupu multifunkéniho
vstupu je signal alarmu
nouzového zastaveni.

Byl pouzit multifunkéni vstup

1 az 7 nastaveny na 20 nebo

22.

Poznamka: Ménic¢ zastavuje
podle metody
nastavené
v n005.

Ménic deceleruje
do zastaveni
podle doby
decelerace 2,
kdyz je n005
nastaveno na 0.

- Zkontrolujte, zda nastaveni parametru n007 pro
vybér funkce tlacitka STOP/RESET je spravné.

Na vstupu multifunkéniho vstupu je signal alarmu

nouzového zastaveni.

- Odstrante pfi¢inu chyby nebo opravte sekvenci
vstupu.

fRn (blika)

Chyba chladiciho
ventilatoru (FAN)
Chladici ventilator je
zablokovany.

Kabelaz chladiciho ventilatoru ma poruchu.

- Vypnéte méni¢, vymontujte ventilator a
zkontrolujte a opravte kabelaz.

Chladici ventilator neni v dobrém stavu.

- Zkontrolujte a odstraiite cizi pfedmét nebo prach
ve ventilatoru.

Chladici ventilator vyZaduje vyménu.

- Vyménte ventilator.
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7-2 Odstranovani zavad

V dlsledku chybného nastaveni parametr(, poruch v kabelazi a podobné, nemusi
motor a ménic pracovat, kdyz je systém nastartovan, tak, jak se oCekava. Pokud
by toto nastalo, pouzijte tuto ¢ast jako privodce a provedte prislusna opatreni.

Podrobnosti — viz 7-1 Ochranné a diagnostické funkce, pokud je zobrazen obsah
chyby.

7-2-1 Chybné nastaveni parametru

B Zobrazeni se neméni, kdyz je stisknuto tlacitko inkrementace
nebo dekrementace.

* Na vstupu je zakaz zapisu parametra.

Toto nastava, kdyz n001 pro vybér zakazu zapisu / inicializace parametru je nastaveno na 0.
Nastavte n001 na vhodnou hodnotu podle parametru, ktery méa byt nastaven.

* Meénic je v €innosti.

Existuji nékteré parametry, které nemohout byt nastaveny béhem &innosti. Podrobnosti — viz
seznam parametrd. Vypnéte méni¢ a potom provedte nastaveni.

B Je zobrazeno OPO

Nastala chyba nastaveni parametru. Podrobnosti — viz 7-1-2 Detekce varovani (nezavazna
chyba) a provedte nutné opravy.

B Na digitalnim operatoru neni nic zobrazeno nebo je zobrazeno
,OPR".

U digitalniho operatoru nastala chyba pfipojeni.

Vypnéte méni¢ a vymontujte digitalni operator. Po zkontrolovani, Zze v konektoru nejsou Zadné
cizi pfedméty, opét namontujte digitalni operator.
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7-2-2 Motor nelze uvést do ¢innosti

B Motor nepracuje se vstupem prostrednictvim svorek fidiciho
obvodu dokonce i kdyz je referenéni frekvence spravna.
* Nastaveni metody €innosti je nespravné.

Pokud parametr n003 pro vybér modu &innosti neni nastaven na 1 pro odblokovani svorek
fidiciho obvodu, nemUze byt povel chod proveden prostiednictvim svorek fidiciho obvodu.

Zkontrolujte a opravte nastaveni v n003.

* Na vstupu je 2-vodicova sekvence zatimco je v platnosti 3-vodi€ova sekvence a naopak.

Ménic¢ bude v ¢innosti ve 3-vodic¢ové sekvenci podle povell chod, stop a vpied/vzad, pokud
n052 pro multifunk&ni vstup 3 je nastaveno na 0. V té dobé& nebude méni¢ pracovat, pokud je
v Cinnosti vstup ve 2-vodi¢ové sekvenci. Na druhé strané, ménic ve 2-vodi€ové sekvenci se
bude pouze otacet v opatném sméru, pokud je v ¢innosti vstup ve 3-vodi¢ové sekvenci.

Zkontrolujte a opravte nastaveni v n052 nebo zmérte metodu vstupu povelu chod (RUN).

¢ Mé&ni¢ neni v médu chod.
Kdyz sviti indikator PRGM nebo LO/RE (Cerveny) digitalniho operatoru, méni¢ nestartuje.

Zruste povel chod a stisknutim tlaitka mod zapnéte zeleny indikator pfed znovu
nastartovanim ménice.

* Hodnota referencni frekvence je pfilis nizka.

Méni¢ nebude mit vystup, pokud je referenéni frekvence pod minimalni vystupni frekvenci
v n016.

Nastavte referencni frekvenci tak, aby pfekrocila minimalni vystupni frekvenci.

* Meénic je v mistnim modu.
Povel chod muize byt dan ménici v mistnim moédu pouze tlacitkem RUN na digitalnim

operatoru. Zkontrolujte indikator LO/RE. Pokud je zobrazeno ,Lo“ (mistni), méni¢ je v mistnim
modu. Stisknéte tlacitko inkrementace tak, aby se zobrazilo ,rE“.

Pokud neni vySe uvedena €innost mozna, je multifunk&ni vstup nastaven pro vybér mistni /
dalkovy. V takovém pripadé muze byt méd prepnut pouze pomoci odpovidajici multifunkéni
vstupni svorky. Nastavte vstupni svorku na OFF tak, Ze méni¢ bude v mistnim médu.

* Kabelaz vstupnich svorek fidiciho obvodu ménice je nespravna.

Méni¢ nemuze zkontrolovat vstupni signal, kdyz je vstupni linka svorek Fidiciho obvodu
nespravné zapojena. PouZijte digitalni operator a zkontrolujte nastaveni pomoci
multifunk&niho monitoru U-96 pro stav vstupnich svorek.

Standardni nastaveni pro vstup ménice je vstupni NPN sekvence, ktera mlize byt zménéna na
vstupni PNP sekvenci. Podrobnosti — viz 2-2-1 Blok svorek a zkontrolujte, zda nastaveni SW1
odpovida skute€nému zapojeni kabelaze.

7-13



Cinnost pfi tidrzbé Kapitola 7

B Motor se neotac€i pomoci vstupu ridicich svorek. (Referenéni
frekvence je nastavena na nulu nebo se liSi od nastavene
hodnoty)

* Nastaveni referenéni frekvence je nespravné.

Referenéni frekvence z analogového vstupu bude ignorovana, pokud byl digitalni operator
vybran pro nastaveni referenc¢ni frekvence. Referenéni frekvence z digitalniho vstupu bude
ignorovana pokud nebyl digitalni operator vybran.

Zkontrolujte, zda hodnota nastavena v n004 pro vybér referenéni frekvence souhlasi se
skute¢né pouzitou metodou.

PFi pouzivani analogového vstupu se obratte na 2-2-1 Blok svorek a zkontrolujte, zda
nastaveni SW2 odpovida skute€nému vstupu (napétovy nebo proudovy).

¢ Byl vybran multifunkéni analogovy vstup.

Pokud byl multifunkéni analogovy vstup CN2 na digitalnim operatoru nastaven na zisk externi
referenéni frekvence, napfiklad, kdyz je multifunkéni analogovy vstup nula, zisk bude
nastaven na 0. V dlsledku toho bude vystupni frekvence nastavena na 0 Hz. Zkontrolujte, zda
hodnota nastavena v n077 pro multifunkéni analogovy vystup odpovida skutec¢né pouzité
metodé. Pokud tato funkce neni pouzita, nastavte n077 na 0.

*  Meénic je v mistnim modu.
Referenéni frekvence muize byt zadana meénici v mistnim médu pouze pomoci nastavitele
frekvence nebo pomoci sekvence tlacitek na digitalnim operatoru.

Zkontrolujte indikator LO/RE. Pokud je zobrazeno ,Lo“, méni¢ je v mistnim moédu. Stisknéte
tlaCitko inkrementace tak, aby bylo zobrazeno ,rE®.

Pokud neni vySe uvedena €innost mozna, je multifunkeni vstup nastaven pro vybér mistni /
dalkovy. V takovém pripadé mize byt méd prepnut pouze pomoci odpovidajici multifunkéni
vstupni svorky. Nastavte vstupni svorku na OFF tak, Ze méni¢ bude v mistnim médu.

* Nastaveni zisku a pfedpéti analogového vstupu jsou nespravna.

Zkontrolujte, zda zisk referencni frekvence v n060 a predpéti referenéni frekvence v n061
odpovidaji skute€nym analogovym vstupnim charakteristikam.
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B Motor se zastavuje béhem akcelerace nebo kdyz je pfipojena
zatéz
*  Zatéz mlze byt pfili§ velka.
Méni¢ 3G3MV ma funkci zabranéni nezadoucimu zastaveni (stall) a funkci automatického

zvy$eni momentu, ale omezeni citlivosti motoru mlize byt prekroceno, pokud je akcelerace
pfilis rychla nebo kdyz je zatéz prilis velka.

Prodluzte dobu akcelerace nebo snizte zatéz. Také uvazujte o zvySeni vykonu motoru.

B Motor se otaci pouze v jednom sméru
e Je vybran zakaz ot4¢eni v opatném sméru.

Pokud n006 pro vybér zakazu otaCeni v opatném sméru je nastaven na 1 (opacny béh je
zakazan), méni¢ nebude pfijimat povel pro ota€eni v opaném sméru.

Pro pouziti otaCeni jak vpfed, tak i vzad nastavte n005 na 0.

7-2-3 Motor se otaci ve Spatném sméru

* Vystupni kabelaZz motoru je vadna.

Kdyz jsou svorky U, V a W méni€e spravné pfipojeny na svorky motoru U, V a W, bude motor
pracovat ve sméru vpred, kdyZ je pfiveden povel otaceni vpfed. Otageni vpied zavisi na
vyrobci a typu motoru. Zajistéte kontrolu specifikace.

Prepojeni dvou pfivodd U, V a W obrati smér otaceni.

7-2-4 Hiidel motoru je bez momentu nebo akcelerace je
pomala
* Ménic je pfi vektorovém fizeni omezen omezenim kompenzace momentu.

Pokud je limit kompenzace momentu v n109 nastaveny na pfili§ malou hodnotu, bude moment
motoru omezen na hizkou hodnotu a nebude k dispozici dostateény moment.

Pokud neni pozadovano zadné omezeni momentu, nastavte parametr v rozsahu 150 %
(standardni nastaveni) az 200 %.

» Uroveri zabranéni nezadoucimu zastaveni motoru b&hem provozu je pFili§ nizka.

Pokud je hodnota v n093 pro nastaveni urovné zabranéni nezadoucimu zastaveni motoru
b&hem provozu pfili§ nizka, bude rychlost ota€eni klesat pfed zapnutim vystupu momentu.

Zkontrolujte, zda je nastavena hodnota vhodna.

» Uroven zabranéni nezadoucimu zastaveni motoru bé&hem akcelerace je pFili§ nizka.

Pokud je hodnota v n094 pro nastaveni Urovné zabranéni nezadoucimu zastaveni motoru
bé&hem akcelerace pfili§ nizka, bude doba akcelerace prili§ dlouha.

Zkontrolujte, zda je nastavena hodnota vhodna.
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e Limit fizeni V/f

Na rozdil od vektorového fizeni je pfi Fizeni V/f vystupni moment nizky pfi nizkych
frekvencich. Uvazujte o pouziti vektorového fizeni, pokud je pozadovan vysSi vystupni
moment pfi nizkych frekvencich.

7-2-5 Presnost rychlosti otaceni motoru je ve vysoké
rychlosti mala

¢ Jmenovité napéti motoru je vysoké.

Maximalni vystupni napéti ménice je uréeno napétim, které vstupuje do ménice. Pokud je na
vstupu 200 Vss, napfiklad, maximalni vystupni napéti bude 200 Vstf. Pfesnost rychlosti
otaceni ménice bude klesat, pokud vystupni napéti uréené vektorovym fizenim prekroci
maximalni vystupni napéti ménice.

Pouzijte motor s niz§im jmenovitym napétim (napf. motor uréeny pro pouZziti s vektorovym
fizenim).

7-2-6 Intenzita decelerace motoru je nizka

¢ Je nastaveno zabranéni nezadoucimu zastaveni motoru b&hem decelerace.

P¥i pfipojeni brzdné odporové jednotky nebo brzdného odporu jako voliteIné brzdy, nastavte
n092 pro zabranéni nezadoucimu zastaveni béhem decelerace na 1 tak, ze zabranéni
nezadoucimu zastaveni bude zablokovano.

Pokud n092 je nastaveno na 0 (standardni nastaveni), pak pfipojena brzdna odporova
jednotka nebo brzdny odpor nebudou pouZity. Proto nedojde k Zadnému sniZzeni v dobé
decelerace.

* Nastaveni doby decelerace je pfili$ dlouhé.

Zkontrolujte doby decelerace nastavené v n020 a n022.

* Moment motoru je nedostateény

Pokud jsou konstanty parametr(i spravné a nenastava chyba prepéti, bude vykon motoru
omezen.

Uvazujte o zvySeni vykonu motoru.

* Meénic je pfi vektorovém fizeni omezen limitem kompenzace momentu

Pokud je hodnota limitu kompenzace momentu nastavena v n109 pfili§ nizka, bude moment
motoru omezen na nizkou hodnotu a moment motoru nebude dostatecny.

Pokud neni poZzadovano Zadné omezeni momentu, nastavte parametr v rozsahu 150 %
(standardni nastaveni) az 200 %.
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7-2-7 Propad zatéze ve svislém sméru (u zdvihacich
zarizeni)
* Sekvence je nespravna.

Ménic¢ prejde do stavu ss brzdéni 0,5 sec po dokonéeni decelerace. To je standardni
nastaveni.

Zkontrolujte sekvenci, abyste se presvédCili, ze je brzdéni provadéno ve stavu ss brzdéni
nebo sefidte hodnotu n090 pro fidici dobu ss slozky.
* Brzdéni s ss slozkou je nedostate¢né

Pokud je ss brzdny vykon nedostatecny, sefidte hodnotu n089 pro fidici proud ss slozky.

¢ Je pouzita nevhodna brzdna

Pouzijte brzdu uréenou spise pro brzdéni nez pro pfidrzovani.

4

7-2-8 Motor se prehriva
o Zatéz je prilis velka
Pokud je zatéz motoru pfili§ velka a je pouzit motor s efektivnim momentem pfesahujicim
jmenovity moment motoru, motor shofi. Napfiklad, jmenovity moment motoru a vykon musi byt
omezeny na osm hodin pouziti, pokud titek motoru uvadi, Ze motor je uréeny na osm hodin.

Pokud je 8-hodinovy jmenovity moment pouzit pro normalni ¢innost, mliZze to zpUsobit, ze
motor shofi.

Snizte davku zatéze bud snizenim zatéZe nebo prodlouzenim doby akcelerace / decelerace.
Také uvaZujte o zvySeni vykonu motoru.
¢ Okolni teplota je pfili§ vysoka

Jmenovité hodnoty motoru jsou uréeny uvnitf rozsahu okolnich pracovnich teplot. Motor shofi,
pokud bé&zi nepfetrzité pfi jmenovitém momentu v okoli ve kterém je pfekroCena maximalni
okolni pracovni teplota.

Snizte okolni teplotu motoru do pfijatelného rozsahu pracovnich teplot.

* |zolaéni napéti mezi fazemi motoru je nedostatec¢né
Kdyz motor pracuje s méni¢em, je izolace vinuti motoru vice namahana . Normainég,
maximalni razové napéti je pfiblizné 3krat vétsi nez vstupni napajeci napéti ménice (tj.
pfiblizné 600 V pro 200 V ménic, 1200 V pro 400 V ménic).

Proto musi byt dielektricka pevnost motoru, ktery ma byt pouzit, vy$si nez maximalni razové
napéti.

Obzvlasté pro ménice 400 V pouzijte uréeny motor.
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7-2-9 Ruseni regulacnich obvodu nebo radiového
prijimace,
* Ruseni pochazi ze spinani ménice
Pro zabranéni ruSeni provedte nasledujici €innost.
*  Snizte nosnou frekvenci ménice v n080.
Sn’ivii se pocet vnitfnich spinacich dob, takze v urcitém rozsahu miize byt ruseni
snizeno.

* Instalujte vstupni odruSovaci filtr

Instalujte vstupni odrusovaci filtr do oblasti vstupu napajeni ménice.

* Instalujte vystupni odruSovaci filtr

Instalujte vystupni odrusovaci filtr do oblasti vystupu ménice.

* Pouzijte kovové stinéni

Elektromagnetické viny mohou byt odstinény kovem. Proto ohradte méni¢ kovovou

trubkou.

7-2-10 Proudovy chrani¢ vypina napajeni
e Svodovy proud te€e pfes ménic

Vzhledem k tomu, Ze ¢innost méni¢e mlze mit za nasledek vznik svodovych proudt pfi

vysokych frekvencich spinani, je realné nebezpedi vypinani proudovych chrani¢l v privodech.
Proto pouzijte proudové chranic¢e pokud mozno s co nejmensi citlivosti, tj. 200mA a vice, nebo
specialni typy pro pouziti s frekvenénim méni¢em. V pfipadé dlouhého kabelu mezi motorem a

ménitem rovnéz snizte nosnou frekvenci v parametru n80 a pouzijte motorovou tlumivku.

Svodovy proud vzrista imérné délce vodice. Normalné je na kazdy metr vodi¢e generovano

pFiblizné 5 mA svodového proudu.
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7-2-11 Mechanické kmity

B Mechanicky systém vytvarii neobvykly hluk
* Rezonance mezi charakteristickou frekvenci mechanického systému a nosnou frekvenci.

Mezi charakteristickou frekvenci mechanického systému a nosnou frekvenci mize nastat
rezonance. Pokud motor béZzi bez problémU a strojni systém se ozyva vysokym ténem, mize
to znamenat, Ze tento jev nastava. Pro zabranéni tomuto typu rezonance, sefidte hodnotu
nosné frekvence v n080.

* Rezonance mezi charakteristickou frekvenci mechanického systému a vystupni frekvenci ménice.

Mezi charakteristickou frekvenci mechanického systému a vystupni frekvenci ménice mlze
nastat rezonance. Pro zabranéni tomuto typu rezonance, pouzijte funkci frekvenéni skok

s konstantami nastavenymi v n083 az n086 pro zménu vystupni frekvence nebo nainstalujte
tlumici gumu na rdam motoru pro zabranéni rezonance mechanického systému.

B Nastavaji vibrace a kyvani
*  Vliv funkce kompenzace momentu nebo funkce kompenzace skluzu

Funkce kompenzace momentu nebo funkce kompenzace skluzu mize ovlivnit
charakteristickou frekvenci mechanického systému a tim zpUsobit vibraci nebo kyvani.

V takovém pripadé zvyste Casové konstanty v n104 pro kompenzaci momentu a v n112 pro
kompenzaci skluzu. Cim vétsi Sasové konstanty véak jsou nastaveny, tim pomalej$i bude
rychlost odezvy funkce kompenzace momentu a funkce kompenzace skluzu.

B Motor nadmérné kmita a neotaci se normalné

* PreruSeni faze motoru

Pokud bude jedna rozpojena, bude motor nadmeérné kmitat a nebude se otacet. Zkontrolujte,
zda je motor spravné zapojen bez jakéhokoliv rozpojeni. Stejny jev nastane, kdyz je vystupni
tranzistor poskozeny. Zkontrolujte také symetrii vystupnich proudd ménice.
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7-2-12 Stabilni PID Fizeni neni mozné nebo fFizeni ma
poruchu.

PID fizeni neni mozné kviili vibracim nebo kyvani
Nastaveni zisku PID Fizeni je nedostateCné

Zkontrolujte frekvenci vibraci a sefidte proporcionalni (P), integracni (1) a derivaéni (D) fizeni
ménic¢e. Podrobnosti viz — 6-3-7 Sefizeni PID.

PID rizeni diverguje
Na vstupu neni zpétna vazba.

Pokud je na vstupu zpétné vazby detekovana hodnota 0, nebude PID fizeni pracovat.
Vysledkem je, Ze vystup méni€e bude divergovat a motor zvySi svoji rychlost otaceni na
maximalni frekvenci.

Zkontrolujte, zda hodnota nastavena v n164 pro vybér vstupniho bloku PID zpétné vazby
odpovida skute€nému vstupu a Ze konstanty PID jsou nastaveny spravné. Podrobnosti viz —
6-3-6 Nastaveni fizeni PID.

Sefizeni pozadované urovné a skutecné hodnoty je nespravné

Méni¢ pfi PID fizeni nastavuje odchylku mezi pozadovanou a skuteCnou hodnotou tak, aby
byla nulova. Proto skute¢na a pozadovana hodnota musi byt nastaveny tak, Zze budou mit
stejnou vstupni droven. Nastavte zisk skute¢né hodnoty v n129 po provedeni sefizeni na
vhodnou urovern.

Vztah mezi vystupni frekvenci a skuteénou hodnotu ménice je opacny.
PID fizeni bude divergovat, pokud naméfena hodnota klesa, kdyz vystupni frekvence ménice

vzrista. Pokud toto nastane, nastavte n128 pro vybér PID fizeni na negativni charakteristiku
(napf. pokud byla nastavena hodnota 1, zméiite ji na 5).

7-2-13 Méni¢ kmita pri energeticky usporném fizeni

Energeticky Usporna nastaveni jsou nespravna.
Zkontrolujte frekvenci kmitani.

Pokud frekvence souhlasi s primérnou dobou vykonu v n143, méni¢ neni v klidné zkusebni
Cinnosti. Nastavte hodnotu n144 limitu napéti zkuSebni ¢innosti na 0 pro zablokovani zkuSebni
¢innosti ménice nebo snizte hodnotu nastavenou v n145 (100 % krok fidiciho zkuSebniho
napéti) a n146 (5 % krok fidiciho zkuSebniho napéti) tak, Ze rozsah zmény napéti bude uzsi.
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7-2-14 Motor se otaci poté, kdy je vystup ménice vypnuty
* NedostateCné ss fizeni

Pokud motor pokra€uje v €innosti nizkou rychlosti otaceni bez Uplného zastaveni po
provedeni deceleracniho zastaveni, znamena to, ze ss brzdéni nebrzdi dostate¢né.

V takovych pfipadech sefidte ss fizeni tak, jak je popsano niZe.
e Zvyste hodnotu parametru n089 pro Fidici proud se ss injekci.

e Zvyste hodnotu parametru n090 pro fidici dobu se ss injekci.

7-2-15 Je detekovano OV a nastava nezadouci zastaveni,
kdyz se motor rozbiha.

* Nedostate€né ss fizeni pfi rozbéhu.

Generovani OV a nezadouci zastaveni mlze nastat, pokud se motor jesté otaci, kdyz je
rozbihan.

Tomu muze byt zabranéno snizenim otacek motoru ss brzdénim pred rozbéhem motoru.

ZvySte parametr v n091 pro fidici dobu ss injekce rozbéhu.

7-2-16 Vystupni frekvence nedosahuje referenéni frekvence

* Referentni frekvence je uvnitf rozsahu frekvencéniho skoku.
Je-li pouzita skokova funkce, vystupni frekvence je uvnitf rozsahu frekvenéniho skoku.

Presvédcete se, ze nastaveni Sifrky skoku v n083 az n085 pro frekvenéni skok 1 az 3 a Sitka
skoku v n086 jsou nastaveny spravneé.

* Prednastavena vystupni frekvence prekracuje horni limit frekvence.

Horni limit frekvence muze byt ziskan z nasledujiciho vzorce.
Maximalni frekvence v n011 x horni limit referenéni frekvence v n030 / 100

Presvédcete se, Zze hodnoty parametr(i n011 a n030 jsou spravné.
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7-3 Udrzba a prohlidky

/N VAROVANI Nedotykejte se svorek ménice, pokud je ménic pfipojen k napajeni.

/N VAROVANI Udrzba nebo prohlidka musi byt provadény pouze po vypnuti napajeciho zdroje,
potvrzeni, ze indikator ndboje (CHARGE) (nebo indikator stavu) je vypnuty a po
dobé ¢ekani uvedené na ¢elnim krytu. Nedodrzeni mize mit za nasledek Uraz
elektrickym proudem.

/N\ VAROVANI Udrzba, prohlidka nebo vyména &asti musi byt provadéna opravnénou osobou.
Nedodrzeni mize mit za nasledek Uraz elektrickym proudem.

/N VAROVANI Nepokousejte se jednotku vymontovat nebo ji opravovat. Provadéni kterékoliv
z téchto Cinnosti mize mit za nasledek Uraz elektrickym proudem nebo zranéni.

VAN Upozornéni Zachazejte s méniCem opatrné, protoze pouziva polovodicové prvky. Neopatrné
zachazeni mize mit za nasledek poruchu ¢innosti.

/AN Upozornéni Nemérite kabelaz, neodpojujte konektory nebo operator nebo nevymeénuijte
ventilator, pokud je méni¢ napajen. Nedodrzeni mlze mit za nasledek zranéni
nebo poruchu €innosti.

B Denni prohlidka

Zkontrolujte nasledujici polozky v systému &innosti:

* Motor by nemél kmitat nebo vytvaret neobvykly hluk.
* Nemélo by dochazet k nadmérnému vzniku tepla.

* Hodnota vystupniho proudu zobrazena na monitorovacim displeji by neméla byt vy3$3i nez
obvykle.

¢ Pokud ma ménic ventilator, pak by mél ventilator ve spodni ¢asti ménice pracovat normalné.
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m Periodicka prohlidka

Pfi periodické udrzbé zkontrolujte nasledujici polozky:

Pred zacatkem prohlidky zajistéte vypnuti napajeciho zdroje.

PresvédcCete se, Ze vSechny indikatory na ¢elnim panelu byly vypnuty a potom pockejte nejméné
1 minutu, nez zacnete prohlidku.

Zajistéte, abyste se nedotkli svorek dokud nebylo napajeni vypnuto. Jinak mlize nastat Graz
elektrickym proudem.

*  Srouby svorek ménite by nemély byt uvolnéné.

* Na bloku svorek nebo uvnitf méni¢e by nemél byt vodivy prach nebo olejova miha.

* Upeviiovaci Srouby méni¢e by nemély byt uvolnéné.

* Na chladi¢i by se nemél usazovat prach nebo Spina.

* Na vétracich otvorech ménice by se nemél usazovat prach.

* Na vzhledu ménie by nemély byt Zadné abnormality.

* Nemél by se vyskytovat Zadny hluk nebo vibrace a celkova doba &innosti by neméla prekraovat
specifikaci.

m Casti periodické udrzby

Normy periodické prohlidky se méni podle prostiedi ve které je méni¢ instalovan a podle podminek
pouziti ménice.

Periody udrzby ménice jsou popsany nize. Povazujte je jako doporucené.

Perioda udrzby (Doporuéeni)

* Chladici ventilator: 2 az 3 roky

* Elektrolytické kondenzatory: 5 let

* Paojistky: 10 let

Podminky pouziti jsou nasledujici:

¢ Okolni teplota 40°C

» Cinitel zatéze 80 %

e Cinnost 8 hodin denné

*  Umisténi podle instrukci v manualu

Doporucujeme, aby okolni teplota a doba &innosti byla snizena tak, jak je jen mozné pro
zvyseni Zivotnosti ménice.

Poznamka: Pro podrobnosti tykajici se udrzby se spojte se zastupcem firmy OMRON.
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B Vyména chladiciho ventilatoru

Pokud se zobrazi chyba ventilatoru nebo chladici ventilator potfebuje vyménu, provedte nasledujici
kroky pro jeho nahrazeni.

Modely chladiciho ventilatoru

Ménic Chladici ventilator
3-fazové 200 Vsti 3G3MV-A2007 3G3IV-PFAN2007
3G3MV-A2015 3G3IV-PFAN2015M
3G3MV-A2022 3G3IV-PFAN2022
3G3MV-A2040 3G3IV-PFAN2037
jednofazové 200 Vst | 3G3MV-AB015 3G3IV-PFAN2015M
3G3MV-AB022 3G3IV-PFAN2037
3G3MV-AB040 3G3IV-PFAN2037 (2 ¢asti)
3-fazové 400 Vsti 3G3MV-A4015/-A4022 3G3IV-PFAN2015M
3G3MV-A4030/-A4040 3G3IV-PFAN2037

okl w

Vymeéna chladiciho ventilatoru méni¢e modelu Sirokého 68 mm.

Stisknéte levou a pravou stranu krytu ventilatoru umisténého ve spodni ¢asti chladiciho Zebra ve
sméru Sipky 1. Potom zdvihnéte spodek ventilatoru ve sméru Sipky 2 pro vyjmuti ventilatoru, jak je
zobrazeno na nasledujicim obrazku.

Stahnéte ochrannou trubi¢ku a vyjméte vnitini konektor.

Vyjméte ventilator z krytu ventilatoru.

Namontujte novy ventilator do krytu ventilatoru. Sou¢asné se presvédcete, ze smér proudéni
vzduchu ventilatoru bude ve sméru chladiciho Zebra.

Pripojte konektor, zakryjte konektor ochrannou trubi¢kou a viozte konektor do krytu.

Namontujte kryt ventilatoru s novym ventilatorem do spodni ¢asti Zebra chladi¢e. Pfesvédcete se,
zda kryt ventilatoru bezpecné zaskocil do Zebra chladice.
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Cinnost pfi tidrzbé Kapitola 7

* Vymeéna chladiciho ventilatoru méni¢e modelu Sirokého 108 mm.

1. Vymontujte €elni kryt, spodni kryt a konektor ventilatoru CN4.

Konektor chladiciho
ventilatoru
(vestavény CN4)

Drazka pro vodice

Chladici Zebro (chladic)

2. Stisknéte levou a pravou stranu krytu ventilatoru umisténého ve spodni &asti chladiciho Zebra ve
sméru Sipky 1. Potom zdvihnéte spodek ventilatoru ve sméru Sipky 2 pro vyjmuti ventilatoru jak je
zobrazeno na nasledujicim obrazku. Odpojte vodice od elektrickych privodd na spodku plastového
pouzdra.

3. Vyjméte ventilator z krytu ventilatoru.

4. Namontujte novy ventilator na kryt ventilatoru. Sou€asné se pfesvédCete, Ze smér proudéni
vzduchu ventilatorem bude ve sméru Zebra chladiCe.

5. Namontujte kyt ventilatoru s novym ventilatorem do spodni ¢asti Zebra chladi¢e. Pfesvédcete se,
zda kryt ventilatoru bezpeéné zasko il do Zebra chladice.

6. Pripojte napajeci vedeni pomoci elektrickych vyvodl na spodku plastového pouzdra a drazky pro
vedeni do vnitfnich obvod{ ménice.

7. Pripojte vodi¢e do konektoru CN10 a pfipevnéte spodni kryt a Celni kryt.
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Specifikace Kapitola 8
8-1 Specifikace ménice
B Ménice tridy 200 V
3-fazové Model 3G3MV- A2001 | A2002 | A2004 |A2007 |A2015 |A2022 |A2040 |A2055 |A2075
200 V st (viz po- | (viz po-
modely znam- | znam-
ka) ka)
Napajeci Jmenovité | 3-fazové 200 az 230 Vst pfi 50/60 Hz
zdroj napéti a
frekvence
Dovolené -15% az15 %
kolisani
napéti
Dovolené +5%
kolisani
frekvence
Tepelné vyzafovani (W) | 13,0 18,0 28,1 45,1 72,8 86,8 1362 |-
Hmotnost (kg) 0,5 0,5 0,8 0,9 1,3 15 2,1
Zpusob chlazeni Prirozené chlazeni Nucené chlazeni
Jedno- Model 3G3MV- AB001 | AB002 |AB004 | AB007 |ABO15 [AB022 |AB040 |---
fazové / Napéjeci Jmenovité | jednofazové 200 az 240 Vstf pfi 50/60 Hz
3-fazové | zdroj napéti a
200 V st frekvence
modely Dovolené -15% az 15 %
kolisani
napéti
Dovolené +5%
kolisani
frekvence
Tepelné vyzarovani (W) | 13,0 18,0 28,1 45,1 72,8 86,8 136,2
Hmotnost (kg) 0,5 0,5 0,9 15 15 2,2 2,9
Zpusob chlazeni Pfirozené chlazeni Nucené chlazeni
Maximalni pouzitelny vykon motoru | 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0
(kW)
Vystupni Jmenovity vystupni 0,3 0,6 11 1,9 3,0 4,2 6,7
specifikace | vykon (kVA)
Jmenovity vystupni 0,8 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5

proud (A)

Jmenovité vystupni
napéti (V)

3-fazové 200 az 240 Vstf (podle vstupniho napéti)

Maximalni vystupni
frekvence

400 Hz — nastaveny parametr
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Specifikace

Kapitola 8

Charakte- Opatreni proti Mozné pfipojeni ss tlumivky (volitelng)
ristiky neharmonickému
fizeni proudu
Metoda fizeni Sinusovy prabéh (PWM) pulsné-$ifkova modulace (fizeni V/f)
Nosna frekvence 2,5 az 10,0 kHz (pfi vektorovém Ffizeni)
Rozsah fidici 0,1 az 400 Hz
frekvence
Presnost frekvence Digitalni povely: + 0,01 % (-10°C az 50°C)
(teplotni Analogové povely: + 0,5 % (25°C + 10°C)
charakteristiky)
RozliSeni nastavené Digitalni povely: 0,1 Hz (méné nez 100 Hz) a 1 Hz (100 Hz a vice)
frekvence Analogové povely: 0,06 Hz / 60 Hz (odpovida 1/1000)
Rozlisené vystupni 0,01 Hz
frekvence
Moznost pretizeni 150 % jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 minuty
Signal nastaveni Nastavitelné pomoci nastavitele FREQ: 0 az 10 Vss (20 kQ), 4 az 20 mA (250 Q)
vnéjsi frekvence a 0 az 20 mA (250 Q)
Doba akcelerace / 0,01 az 6000 sec (nezavislé nastaveni doby akcelerace a doby decelerace — 2 typy)
decelerace
Brzdny moment Priblizné 20 % (mozno 125 az 150 % s brzdnym odporem)
Charakteristiky napéti | Nastaveni vektorového napétového fizeni / pouziti V/f kfivky
/ frekvence
Ochranné Ochrana motoru Elektronicka ochrana
funkce Ochrana pred Zastavuije pfi pfiblizné 250 % jmenovitého vystupniho proudu
okamzitym
nadproudem
Ochrana pied Zastavuje za 1 min pfi pfiblizné 150 % jmenovitého vystupniho proudu
pretizenim
Ochrana pred Zastavuje, kdyz ss napéti hlavniho obvodu je pfiblizné 410 V.
prepétim
Ochrana pred Zastavuje, kdyz ss napéti hlavniho obvodu je pfiblizné 200 V (160 V pro jednofazovy
podpétim 200 Vstf model).
Kompenzace Zastavuje po 15 msec nebo déle. Nastavenim méni¢e do médu kratkodobého preruseni
kratkodobého vykonu mGze byt ¢innost pokracovat, pokud je vykon znovuobnoven do pfiblizné 0,5
preruseni vykonu sec.
(vybér)
Prehrati ventilatoru Detekovano pfi 110°C £ 10°C
Zemni ochrana Ochrana u detekéni trovné nadproudu
Indikator naboje Rozsvécuje se pfi ss napéti hlavniho obvodu 50 V nebo méné
(indikator RUN)
Okoli Umisténi Vnitini (bez korozivnich plyn(, stfikajiciho oleje nebo kovového prachu)

Okolni teplota

Pracovni : -10°C az 50°C

Okolni vlhkost

Pracovni : max. 90 % (bez kondenzace)

Okolni teplota

-20°C az 60°C

Nadmorska vyska

max. 1000 m

Izolaéni odpor

min. 5 MQ (nepfidavejte dalsi izolacni odpory a neprovadeéjte zkousky izolacniho
napéti)

Odolnost proti chvéni

max. 9,8 m/s {1G} mezi 10 az 20 Hz
max. 2,0 m/s” {0,2G} mezi 20 az 50 Hz

Stupen ochrany

Panelové modely: kryti IP 20

Poznamka: Modely A2055 a A2075 budou brzy k dispozici.
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B Ménice tridy 400 V

3-fazové | Model 3G3MV A4002 | A4004 | A4007 | A4015 | A4022 | A4030 | A4040
400 V Napajeci Jmenovité | 3-fazové 380 az 460 Vstr pfi 50/60 Hz
modely zdroj napéti a
frekvence
Dovolené -15% az15%
kolisani
napéti
Dovolené +5%
kolisani
frekvence
Tepelné vyzarovani (W) | 20,1 27,3 46,3 63,5 69,0 95,8 112,4
Hmotnost (kg) 1,0 11 15 15 15 2,1 2,1
Zpusob chlazeni Pfirozené chlazeni Nucené chlazeni
Maximalni pouzitelny vykon motoru | 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0
(kw)
Vystupni Jmenovity vystupni 0,9 1,4 2,6 3,7 4,2 5,5 7,0
specifi- vykon (kVA)
kace Jmenovity vystupni 1,2 1,8 34 4,8 55 7,2 9,2
proud (A)
Jmenovité vystupni 3-fazové 380 az 460 Vstf (podle vstupniho napéti)
napéti (V)
Maximalni vystupni 400 Hz — nastaveny parametr
frekvence
Charakte- | Opatfeni proti Mozné pfipojeni ss tlumivky (volitelné)
ristiky neharmonickému
fizeni proudu
Metoda fizeni Sinusovy prabéh (PWM) pulsné-$irkova modulace (fizeni V/f)
Nosna frekvence 2,5 az 10,0 kHz (pfi vektorovém fizeni)
Rozsabh ridici frekvence | 0,1 az 400 Hz
Presnost frekvence Digitalni povely: + 0,01 % (-10°C az 50°C)
(teplotni Analogové povely: £ 0,5 % (25°C + 10°C)
charakteristiky)
RozliSeni nastavené Digitalni povely: 0,1 Hz (méné nez 100 Hz) a 1 Hz (100 Hz a vice)
frekvence Analogové povely: 0,06 Hz / 60 Hz (odpovida 1/1000)
Rozlisené vystupni 0,01 Hz
frekvence
Moznost pretizeni 150 % jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 minuty
Signal nastaveni vnéjsi | Nastavitelné pomoci nastavitele FREQ: 0 az 10 Vss (20 kQ), 4 az 20 mA (250 Q)
frekvence a 0 az 20 mA (250 Q)
Doba akcelerace / 0,01 az 6000 sec (nezavislé nastaveni doby akcelerace a doby decelerace — 2 typy)
decelerace
Brzdny moment Priblizné 20 % (mozno 125 az 150 % s brzdnym odporem)
Charakteristiky napéti/ | Nastaveni vektorového napétového fizeni / pouziti V/f kfivky
frekvence
Ochranné | Ochrana motoru Elektronicka ochrana
funkce Ochrana pied Zastavuije pfi pfiblizné 250 % jmenovitého vystupniho proudu

okamzitym nadproudem

Ochrana pied
pretizenim

Zastavuje za 1 min pfi pfiblizn& 150 % jmenovitého vystupniho proudu

Ochrana pred prepétim

Zastavuje, kdyz ss napéti hlavniho obvodu je pfiblizné 820 V.

Ochrana pied podpétim

Zastavuje, kdyz ss napéti hlavniho obvodu je pfiblizné 200 V (160 V pro jednofazovy
200 Vstf model).

Kompenzace
kratkodobého preruseni
vykonu (vybér)

Zastavuje po 15 msec nebo déle. Nastavenim méni¢e do médu kratkodobého
preruseni vykonu maze byt ¢innost pokracovat, pokud je vykon znovuobnoven do
pfiblizné 0,5 sec.

Piehrati ventilatoru

Detekovano pfi 110°C £ 10°C

Zemni ochrana

Ochrana u detekéni urovné nadproudu

Indikator naboje
(indikator RUN)

Rozsvécuije se pfi ss napéti hlavniho obvodu 50 V nebo méné
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Okoli

Umisténi

Vnitfni (bez korozivnich plyna, stfikajiciho oleje nebo kovového prachu)

Okolni teplota

Pracovni : -10°C az 50°C

Okolni vihkost

Pracovni : max. 90 % (bez kondenzace)

Okolni teplota

-20°C az 60°C

Nadmoiska vyska max. 1000 m
Izolaéni odpor min. 5 MQ (nepfidavejte dalsi izolaéni odpory a neprovadeéjte zkousky izolacniho
napéti)

Odolnost proti chvéni

max. 9,8 m/s” {1G} mezi 10 az 20 Hz
max. 2,0 m/s” {0,2G} mezi 20 az 50 Hz

Stupen ochrany

Panelové modely: kryti IP 20

m Trida 200 V 3-fazovy

Cislo | Nazev Jednotka

- Vykon ménice kw 0,1kW |0,25kW |055kW [1,1kW |15kW |22KkW |- 4,0 kW

n036 | Jmenovity proud A 0,6 11 1,9 3,3 6,2 8,5 - 19
motoru

nl05 | Kompenzace ztrat W 1,7 3,4 4,2 6,5 111 11,8 - 19
momentu v Zeleze

n106 | Jmenovity skluz Hz 25 2,6 2,9 25 2,6 2,9 - 3,3
motoru

nl07 | Faze motoru — nulovy | Q 17,99 10,28 4,573 2,575 1,233 0,8 - 0,385
vodic *

n108 | Svodova indukénost | mH 110,4 56,08 42,21 19,07 13,4 9,81 - 6,34
motoru

n110 | Proud motoru % 72 73 62 55 45 35 - 32
naprazdno

m Trida 200 V jednofazovy

Cislo | Nazev Jednotka

- Vykon ménice kw 0,1kW |0,25kW |0,55kW [1,1kW |15kW |22KkW |- 4,0 kW

n036 | Jmenovity proud A 0,6 11 1,9 3,3 6,2 8,5 - 19
motoru

n1l05 Kompenzace ztrat w 1,7 3,4 4,2 6,5 11,1 11,8 - 19
momentu v zeleze

n106 | Jmenovity skluz Hz 2,5 2,6 2,9 2,5 2,6 2,9 - 3,3
motoru

nl07 | Faze motoru — nulovy | Q 17,99 10,28 4,573 2,575 1,233 0,8 - 0,385
vodic¢ *

n108 | Svodova indukénost | mH 110,4 56,08 42,21 19,07 13,4 9,81 - 6,34
motoru

nl10 Proud motoru % 72 73 62 55 45 35 - 32
naprazdno

m Trida 400 V 3-fazovy

Cislo | Nazev Jednotka

- Vykon ménice kw - 0,37kw [055kW | 1,1kW |15kW |2,2kW |3,0kW |4,0kW

n036 | Jmenovity proud A - 0,6 1,0 1,6 31 4,2 7,0 7,0
motoru

n1l05 Kompenzace ztrat W - 3,4 4,0 6,1 11,0 11,7 19,3 19,3
momentu v Zeleze

n106 | Jmenovity skluz Hz - 2,5 2,7 2,6 2,5 3,0 3,2 3,2
motoru

nl07 | Faze motoru — nulovy | Q - 41,97 19,08 11,22 5,044 3,244 1,514 1,514
vodi€ *

n108 | Svodova indukénost | mH - 2243 168,8 80,76 53,25 40,03 24,84 24,84
motoru

nl110 Proud motoru % - 73 63 52 45 35 33 33

naprazdno

* Hodnoty faze motoru — nulovy vodi¢ jsou nastaveny na polovinu standardni hodnoty.
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Seznam parametru

Kapitola 9

B Skupina funkci 1 (n001 az n049)

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
n001 |0101 Vybér zakazu Pouzito pro ochranu parametrdi 0az 11 1 1 ne 3-13
proti zapisu, nastaveni parametrQ 5-2

zapisu
parametru /
inicializace
parametru

nebo zmény rozsahu monitorovani

parametr(.

Pouzito pro inicializaci parametr(i

na standardni nastaveni.

0: Nastaveni nebo monitorovani
parametru n001. Parametry
uvnitf rozsahu n002 az n179
mohou byt pouze monitorovany.

1: Nastaveni nebo monitorovani
parametrQ uvnitf rozsahu n001
az n049. (ij. nastaveni skupiny
funkei 1)

2: Nastaveni nebo monitorovani
parametr( uvnitf rozsahu n001
az n079. (tj. nastaveni skupiny
funkci 1 a 2)

3: Nastaveni nebo monitorovani
parametr( uvnitf rozsahu n001
az n119. (t. nastaveni skupiny
funkci 1 az 3)

4: Nastaveni nebo monitorovani
parametrQ uvnitf rozsahu n001
az n179. (ij. nastaveni skupiny
funkci 1 az 4)

5: Stejna ¢innost jako 4, ale povel
chod je vyjmut z médu program.

6: Vymazani chybového logu

8: Inicializace parametr(i na
standardni nastaveni ve 2-
dratové sekvenci

9: Inicializace parametr( ve 3-
dratové sekvenci

10: Pro USA: Inicializace parametrli
ve 2-dratové sekvenci

11: Pro USA: Inicializace parametrt
ve 3-dratové sekvenci
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Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
cinnosti
n002 0102 Vybér fidiciho Nastavuije Fidici mod ménide. Oal 1 0 ne 5-3
maédu
0: fidici méd V/f
1: méd vektorového fizeni
(oteviena smycka)
Poznadmka: Hodnota nastavena
v n002 se
neinicializuje pfi
nastaveni n001 na 8
nebo 9.
Poznamka: Kazdy z nasledujicich
parametrl je
inicializovan podle
pfedem nastaveného
fidiciho médu.
Standardni nastaveni
se méni s fidicim
médem.
n014: stfedni vystupni frekvence
n015: napéti stfedni vystupni
frekvence
n016: minimalni vystupni
frekvence
n107: napéti minimalni vystupni
frekvence
n104: ¢asova konstanta
primarniho zpozdéni
kompenzace momentu
n111: zisk kompenzace skluzu
n112: ¢asova konstanta
primarniho zpozdéni
kompenzace skluzu
n003 | 0103 Vybér fidiciho Pouzito pro vybér vstupni metody 0az3 1 0 ne 5-11

povelu

pro povely RUN a STOP
v dalkovém madu.

0: Tlagitko STOP/RESET na
digitalnim operatoru je
odblokovano

1: Multifunkéni vstup ve 2-vodiCové
nebo 3-vodi€ové sekvenci
prostfednictvim svorek fidiciho
obvodu je odblokovan.

2: Komunikace RS-422/485 je
odblokovana.

3: Vstup z voliteIné komunikaéni
jednotky CompoBus/D je
odblokovan.

Poznamka: Povel RUN je
v mistnim modu
pfijatelny pouze
prostrednictvim
sekvence tlacitek na
digitalnim operétoru.
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Para- Nazev

metr

Registr

Popis

Rozsah
nastaveni

Jednotka
nastaveni

Standardni
nastaveni

Zmény
béhem
cinnosti

Viz
str.

n004 | 0104 Vybér
referenéni

frekvence

Pouzito pro nastaveni vstupni
metody pro referenéni frekvenci
v dalkovém maédu.

0: Digitalni operator
1: Referenéni frekvence 1 (n024)

2: Ridici svorka referenéni
frekvence (0 az 10 V)

3: Ridici svorka referenéni
frekvence (4 az 20 mA)

4: Ridici svorka referenéni
frekvence (0 az 20 mA)

5: Vstup Fidiciho povelu sledu
impulst je odblokovan.

6: Referenéni frekvence
prostfednictvim komunikace je
odblokovana.

7: Multifunkéni vstup analogového
napéti (0 az 10 V) je
odblokovan.

8: Multifunkéni vstup analogového
proudu (4 az 20 mA) je
odblokovan.

9: Vstup referenéni frekvence
z komunikaéni jednotky
CompoBus/D je odblokovan.

0az9

1

0

ne

5-12

n005 | 0105 Vybér médu

preruseni

Pouzito pro nastaveni metody
zastaveni pouzité, kdyz je na
vstupu povel STOP.
0: Deceleruje do zastaveni

v pfedem nastavené dobé

1: Dobih& do zastaveni (s vystupem
vypnutym povelem STOP)

Oal

ne

5-29

n006 | 0106 Vybér zakazu

otaceni vzad

Pouzito pro vybér €innosti se

vstupem povelu vzad.

0: Otaceni vzad odblokovano
(akceptovatelné)

1: Otaceni vzad zablokovano
(neakceptovatelné)

Oal

ne

5-28

n007 | 0107 Vybér funkce

tlacitka STOP

Pouzito pro odblokovani /
zablokovani tlacitka STOP

v dalkovém mdédu s n003 pro vybér
moddu Cinnosti nenastavenym na 0.

0: Tlacitko STOP digitalniho
operatoru je odblokovano.

1: Tlacitko STOP digitalniho
operatoru je zablokovano.

Oal

ne

5-11

n008 | 0108 Vybér

referenéni
frekvence
Vv mistnim

médu

Pouzito pro nastaveni vstupni
metody pro referencni frekvenci
v mistnim moédu.

0: Nastavitel frekvence FREQ
digitalniho operatoru odblokovan
1: Sekvence tlacitek na digitalnim

operatoru je odblokovana
(nastaveno v n024)

Oal

ne

5-13

n009 | 0109 Vybér metody
nastaveni
pracovni

frekvence

Pouzito pro odblokovani tlacitka
ENTER pro nastaveni referen¢ni
frekvence tlacitky inkrementace a
dekrementace.

0: Hodnota je vlozena pfi stisknuti
tlacitka ENTER.

1: Hodnota je odblokovana ihned
po zadani hodnoty.

Oal

ne

5-22
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Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
n010 | 010A Vybér €innosti | Vybira, zda detekovat nebo Oal 1 0 ne 6-41
pfi preruseni nedetekovat chybu OPR (chyba
digitalniho pfipojeni digitalniho operatoru)
operatoru 0: Ne (mémié& pokraéuje v ginnosti)
1: Ano (chyba na vstupu vypina
meéni¢ a motor volné dobiha do
zastaveni)
n011 | 010B Maximalni Pouzito pro nastaveni V/f kfivky 50,0 az 0,1 Hz 60,0 ne 5-7
frekvence jako zakladni charakteristiky 400,0
(FMAX) ménice.
n012 |010C Maximalni Ridici mod V/f: nastavuje vystupni | 0,1 az 0,1V 200,0 ne 5-7
napéti (VMAX) | napéti v zavislosti na frekvenci. 255,0 (400,0)
Maéd vektorového Fizeni: nastavuje | (0,1 az
sefizeni momentu. 510,0)
n013 | 010D Frekvence et 0,2az 0,1 Hz 60,0 ne 5-7
maximalniho no12 400,0
napéti (FA)
n014 010E Stredni 0,1az 0,1 Hz 1,5 ne 5-7
vystupni ot 399,9
frekvence (FB) 017 oo
n015 | 010F Napéti stredni et | 0,1az 0,1V 12,0 (24,0) | ne 5-7
- . no16 n014 no13 no11
vystupni 255,0
frekvence (VC) | Poznamka: Nastavte parametry (0,1 az
tak, aby byla spinéna | 510,0)
n016 | 0110 Minimalni nasledujici podminka: | 0,1 az 0,1 Hz 15 ne 5-7
vystupni n016<n014<n013<n011. | 10,0
frekvence Poznamka: Hodnota nastavena
(FMIN) v n015 bude
no17 |o0111 Napéti ignorovana, pokud 0,1az 01V 12,0 (24,0) |ne 5.7
minimalni parametry n016 a 50,0 (0,1
vystupni n014 budou mit stejné | az 100,0)
frekvence hodnoty.
(VMIN)
n018 | 0112 Nastaveni doby | Vyberte dobu akcelerace nebo Oal 1 0 ne 5-25

akcelerace /
decelerace

decelerace ménice.

0: 0,1 sec (méné nez 1000 sec:
prirdstky 0,1 sec; 1000 sec a
vice: prirlstky 1 sec)

1: 0,01 sec (méné nez 100 sec:
priristky 0,01 sec; 100 sec a
vice: prirlistky 0,1 sec)
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni nastaveni nastaveni béhem str.
cinnosti
n019 | 0113 Doba Doba akcelerace: Doba, kterd je 0,0 az 0,1 10,0 ano 5-25
akcelerace 1 pozadovana pro prechod od 0 % do | 6000 (zména
n020 0114 Doba 100 % maximalni frekvence. v n018) 10,0 ano 5-25
decelerace 1 ) -
no2l |0115 |Doba Doba decelerace: Doba, ktera je 10,0 ano | 525
pozadovana pro prechod od 100 %
n022 0116 gkcbelerace 2 do 0 % maximalni frekvence. 100 n 505
d:c;erace 2 Poznamka: Skuteénou dobu ' ano )
akcelerace nebo
decelerace Ize ziskat
z nasledujiciho vzorce:
Doba
akcelerace/decelerace =
nastavena hodnota doby
akcelerace(decelerace)x
hodnota referenéni
frekvence / maximalni
frekvence
n023 | 0117 Charakteristika | Pouzito pro nastaveni 0az3 1 0 ne 5-26

akcelerace /
decelerace ve
tvaru S-kfivky

akceleraénich/decelerac¢nich
charakteristik ve tvaru S-kfivky.

0: Charakteristika
akcelerace/decelerace neméa
tvar S-kfivky (lichobéznikova
zavislost akcelerace /
decelerace)

1: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
kfivky je 0,2 sec.

2: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
kfivky je 0,5 sec.

3: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
kfivky je 1,0 sec.

Poznamka: Kdyz je nastavena
charakteristika
akcelerace/decelerace
ve tvaru S-kfivky, pak
bude akcelerace /
decelerace
prodlouzena podle
S-kfivky na zacatku a
konci akcelerace /
decelerace.

Poznadmka: Hodnoty v zavorkach jsou pro ménice tfidy 400 V.
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
n024 |0118 Referenéni Pouzito pro nastaveni internich 0,0 az 0,1 6,00 ano 5-18
frekvence 1 referenénich frekvenci. maximaini | (zména
n025 |0119 Referenéni Poznamka: Referenéni frekvence 1 | frekvence |y no3s)  [9.00 ano 5-18
frekvence 2 je odblokovana pro
n026 |O011A Referenéni dalkovy mod nastavenim 0,00 ano 5-18
frekvence 3 n004 pro vybér
n027 |011B | Referenéni referen¢ni frekvence na 0,00 ano 5-18
frekvence 4 1
n028 |011C | Referenéni Poznamka: Tyto referencni 0,00 ano 5-18
frekvence 5 frekvence jsou vybirany
n029 |011D | Referenéni multikrokovymi 0,00 ano 5-18
frekvence 6 referencemi rychlosti
n030 |OL1E | Referencni (multifunkéni vstup). Viz 0,00 ano  |518
frekvence 7 referenéni stranky pro
n031 |011F | Referenéni vztahmezi 0,00 ano 5-18
frekvence 8 multikrokovymi
referencemi rychlosti a
referencni frekvenci.
n032 0120 Frekvenéni Pouzito pro nastaveni frekvenéniho 6,00 ano 5-21
povel pro povelu pro krokovani.
pomalé Poznamka: Frekvenéni povel pro
pootaceni krokovani je vybran
povelem pro krokovani
(multifunkéni vstup).
Povel pro krokovani ma
prednost pred
multikrokovou referenci
rychlosti.
n033 | 0121 Horni limit Pouzito pro nastaveni horniho a 0az110 |1% 100 ne 5-13
referenéni dolniho limitu referencni frekvence
frekvence v procentech vztazenych
n034 | 0122 Dolni limit k maximalni frekvenci jako 100 %. |[0az110 |1% 0 ne 5-13
referenéni Poznamka: Pokud je n034
frekvence nastaveno na hodnotu

niz8i nez minimalni
vystupni frekvence
(n014), pak ménic
nebude mit Zadny
vystup, jestlize na
vstupu je referenéni
frekvence mensi nez
vstup minimalni vystupni
frekvence.
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para-
metr

Registr

Nazev

Popis

Rozsah
nastaveni

Jednotka
nastaveni

Standardni
nastaveni

Zmény
béhem
cinnosti

Viz
str.

n035

0123

Nastaveni
referenéni
frekvence /
nastaveni
desetinného
mista

Nastavte jednotku referenéni

frekvence a frekvenéné zavislych

hodnot, které maji byt nastaveny

nebo monitorovany pomoci

digitalniho operatoru.

0: 0,01 Hz

1:0,1 %

2 az 39: ot/min. (pocet pold motoru)

40 az 39899: Hodnota, kterd ma byt

nastavena nebo monitorovana pfi

maximalni frekvenci. Nastavte

hodnotu, jak je zobrazeno nize.
ooog

l T T cislice
Desetinné misto

(viz poznamka nize)
Poznamka: Napf. pro zobrazeni
50,0 nastavte hodnotu
na 1500. Jednotka
nastaveni kazdého
parametru nebo
monitorovana polozka
nize se méni
s desetinnym mistem.
®  Parametry: n024 az n032 a
n120 az n127.

®  Monitorované polozky: U-01 a
U-02.

0,0 az
3999

1

0

ne

5-17

n036

0124

Jmenovity
proud motoru

Pouzito pro nastaveni jmenovitého

proudu motoru pro detekci pretizeni

motoru (OL1) vztazeného na

jmenovity proud motoru.

Poznamka: Pfi médu vektorového
fizeni je tento parametr
pouzit jako konstanta
pro ¢innost vektorového
fizeni.

Poznamka: Detekce pfetizeni
motoru (OL1) je
zablokovana nastavenim
hodnoty parametru na

Poznamka: Standardni nastaveni
pro tento parametr je
bézna hodnota
jmenovitého proudu
maximalné pouzitelného
motoru.

0,0 az
150 %
jmenovi-
tého vy-
stupniho
proudu
ménice

01A

Zavisi na
vykonu

ne

5-7

n037

0125

Ochranné
charakteristiky
motoru

Pouzito pro nastaveni detekce
pretizeni motoru (OL1) pro
elektrické tepelné charakteristky
motoru.

0: Ochranné charakteristiky pro
induk&ni motory pro vSéeobecné
pouziti.

1: Ochranné charakteristiky pro
motory uréené pro ménicovy
provoz.

2: Bez ochrany

Poznamka: Pokud je jeden méni¢

pfipojen k vice nez
jednomu motoru,
nastavte hodnotu
parametru na 2 (bez
ochrany). Parametr je
také zablokovéan
nastavenim n036 pro
jmenovity proud na 0,0.

0az2

ne

6-41
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Seznam parametri Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
cinnosti
n038 | 0126 Ochrannéa doba | Pouzito pro nastaveni elektrickych | 1 az 60 1 min 8 ne 6-41
motoru tepelnych charakteristik pfipojeného

motoru v pfirlstcich 1 min.

Poznamka: Standardni nastaveni
nevyzaduje zadné
zmény pro normalni
¢innost.

Poznamka: Pro nastaveni
parametru podle
charakteristik motoru
zkontrolujte tepelnou
Casovou konstantu podle
Udaju vyrobce a
nastavte parametr
s urcitou rezervou.
Jinymi slovy, nastavte
hodnotu mirné kratsi nez
je tepelna ¢asova
konstanta.

Poznamka: Pro rychlejsi
detekovani pretizeni
motoru snizte
nastavenou hodnotu za
predpokladu, Ze to
nezplsobi zadné
problémy pfi pouziti.

n039 0127 Cinnost Pouzito pro ¢innost chladiciho Oal 1 0 ne 6-42
chladiciho ventilatoru pfi zapnuti ménic¢e nebo
ventilatoru pfi ¢innosti ménice.

0: Otaci se, kdyz je na vstupu povel
chod a 1 minutu po skonceni
¢innosti ménice.

1: Otaci se, kdyz je ménic zapnuty.

Poznamka: Tento parametr je
dostupny pouze kdyz
meénic¢ obsahuje chladici
ventiltor.

Poznamka: Pokud je pracovni
frekvence nizka, mize
byt Zivotnost ventilatoru
prodlouzena nastavenim
hodnoty na 0.

no40 | --- Neni pouZito -
az
n049
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Seznam parametru

Kapitola 9

B Skupina funkci 2 (n050 az n079)

Para-
metr

Registr

Nazev

Popis

Rozsah
nastaveni

Jednotka
nastaveni

Standardnf
nastaveni

Zmény
béhem
Cinnosti

Viz
str.

n050

0132

Multifunkéni
vstup 1 (vstupni
svorka S1)

Pouzito pro vybér funkci
multifunkénich vstupnich svorek S1

az S7.

Funkce

Popis

1az25

1

1

ne

5-30

n051

0133

Multifunkéni
vstup 2 (vstupni
svorka S2)

n052

0134

Multifunkéni
vstup 3 (vstupni
svorka S3)

0 | Povel pro
otaceni
vpred /
vzad

3-vodiCova
sekvence
(nastavovat
pouze v n052)
Nastavenim na
0 budou
hodnoty
nastavené

v n050 a n051
ignorovany a
budou nucené
provedena
nasledujici
nastaveni:

S1: vstup RUN
(RUN pfi ON)
S2: vstup
STOP (STOP
pfi OFF)

S3: Povel pro
otaceni vpred /
vzad (OFF:
vpred, ON:
vzad)

1az25

ne

5-30

1az25

ne

5-30

n053

0135

Multifunkéni
vstup 4 (vstupni
svorka S4)

1 | Vpred/
stop

Povel pro
otaceni vpred
pfi 2-vodiCové
sekvenci
(otaceni vpred
se spinaem
zapnutym)

1az25

ne

5-30

n054

0136

Multifunkéni
vstup 5 (vstupni
svorka S5)

2 |Vzad/
stop

Povel pro
otaceni vzad
pfi 2-vodiCové
sekvenci
(otaceni vpred
se spinaem
zapnutym)

1az25

ne

5-30

n055

0137

Multifunkéni
vstup 6 (vstupni
svorka S6)

3 | Externi
chyba

(NO) -
spinaci
kontakt

ON: Extern{
chyba (detekce
EF-0O: O je
Cislo svorky)

4 | Externi
chyba
(NC) -
rozpinaci
kontakt

OFF: Externi
chyba (detekce
EF-0O: O je
Cislo svorky)

1az25

ne

5-30

n056

0138

Multifunkéni
vstup 7 (vstupni
svorka S7)

5 | Reset
chyby

ON: reset
chyby
(zablokovano
pfi povelu chod
na vstupu)

1az 25,
34a35

10

ne

5-30
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
cinnosti
6 | Multikrok | Signaly pro
ova vybér
reference | referencnich
rychlosti | frekvenci 1 az
1 8. Porobnosti
7 | Multikrok | viz 5-6-4
ova Nastaveni
reference | referencnich
rychlosti | frekvenci
2 pomoci
8 | Multikrok | tlacitek.
ova Sekvence pro
reference | vztah mezi
rychlosti | multikrokovymi
3 referencemi
9 | Multikrok | rychlosti a
ova referenénimi
reference | frekvencemi.
rychlosti
4
1 | Povel pro | ON: Povel pro
0 | pomalé frekvenci
protaceni | krokovani (ma
prednost pred
multikrokovou
referenci
rychlosti)
1 | Z&aména | ON: Jsou
1 | doby vybrany doba
akcele- akcelerace 2 a
race / de- | doba
celerace | decelerace 2
1 | Povel pro | ON: Vystup
2 | externi vypnuty (OFF)
zakladni
blok (NO)
— spinaci
kontakt
1 | Povel pro | OFF: Vystup
3 | externi vypnuty (OFF)
zakladni
blok (NC)
rozpinaci
kontakt
1 | Povel pro | ON: hledani
4 | vyhleda- | rychlosti
vani (vyhledavani
(vyhleda- | zacina od
vani n009)
zacina od
maximal-
ni frek-
vence)
1 | Povel pro | ON: hledani
5 | vyhleda- | rychlosti
vani
(vyhleda-
vani
zacina od
prfedem
nastave-
né frek-
vence)
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Seznam parametri Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti

1 | Povel pro | ON: akcelerace
6 | zékaz / decelerace je
akcelera- | podrzena
ce / dece- | (chod na

lerace frekvenci
parametru)
1 | Vybér ON: mistni
7 | mistni mad (ovladani
nebo pomoci
déalkovy digitalniho
operatoru)
1 | Vybér ON:
8 | komuni- komunikaéni
kace / vstup je

dalkovy odblokovan

1 | Chyba PFi zapnutem
9 | nouzové- | vstupu

ho nouzového
zastaveni | zastaveni

(NO) — meénic

spinaci zastavuje podle

kontakt nastaveni

2 | Alarm v n005 pro
0 | nouzové- | vybér médu

ho preruseni.
zastaveni | NO: Nouzové
(NO) — zastaveni
spinaci s kontaktem

kontakt sepnutym.

2 | Chyba NC: Nouzové
1 | nouzové- | zastaveni

ho s kontaktem
zastaveni | rozepnutym.
(NC) — Chyba:
rozpinaci | Chybovy vstup
kontakt je ve stavu ON
2 | Alarm a je resetovan
2 | nouzové- | vstupem
ho RESET.
zastaveni | Alarmovy vstup
(NC) — je zapnuty

rozpinaci | (neni

kontakt pozadovan
zadny reset).
Je zobrazeno
LSTP* (sviti pfi
zapnutém
chybovém
vstupu a blika
pfi zapnutém

alarmovém
vstupu)
2 | ZruSeni ON: PID fizeni
3 |PID zablokovano

fizeni

2 | Reset ON: Reset
4 | integracni | integracni
ho PID hodnoty

fizeni

2 | Podrzeni | ON: Podrzeni
5 | integraéni | integracni
ho PID hodnoty
fizeni
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para-
metr

Registr

Nazev

Popis

Rozsah
nastaveni

Jednotka
nastaveni

Standardni
nastaveni

Zmény
béhem
Cinnosti

Viz
str.

Povel UP
nebo
DOWN
(nahoru
nebo
doltd)

Povel nahoru
nebo dold
(nastavovat
pouze v n056)
Nastavenim
n056 na 34 je
hodnota
nastavena

v n055
ignorovana a
nasledujici
nastaveni jsou
nucené
provedena:
S6: povel
nahoru

S7: povel dolu

Auto-
diagnos-
ticky test

ON:
autodiagnos-
ticky test
komunikaci
RS-422/485
(nastavovat
pouze v n056)
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
n057 | 0139 Multifunkéni Pouzito pro vybér fuknci 0az7,10 |1 0 ne 5-34
vystup 1 multifunkénich vystupnich az 19
(Vystupni svorek.
svorky MA/MB Funkce Popis
aMC) 0 | Vystup ON: vystup
chyby chyby (s
pracujici
ochrannou
funkci)
n058 |O013A | Multifunkéni 1 | Cinnost | ON: Cinnost 0az7,10 |1 1 ne 5-34
vystup 2 pokraCuje | pokrauje az19
(vystupni 2 | Detekce | ON: Detekce
svorky P1 — frekvence | frekvence (pfi
PC) referenéni
frekvenci
koincidujici
s vystupni
frekvenci)
3 | Nulova ON: Nulova
rychlost rychlost (pfi
rychlosti mensi
nez minimalni
vystupni
frekvence)
n059 | 013B Multifunkéni 4 | Detekce | ON: vystupni 0az7,10 |1 2 ne 5-34
vystup 3 frekvence | frekvence = az19
(vystupni 1 detekéni
svorky P2 — Uroven
PC) frekvence
(n095)
5 | Detekce | ON: vystupni
frekvence | frekvence <
2 detekéni
uroven
frekvence
(n095)
6 | Monitoro- | Pokud
vani parametry
pretizeni | splfuji
(NO) — kteroukoliv
spinaci z nésledujicich
kontaktni | podminek,
vystup bude na
7 | Monitoro- | vystupu.
vani n096: Vybér
pietizeni | funkce detekce
(NC) - pretizeni 1
rozpinaci | n097: Vybér
kontaktni | funkce detekce
vystup pfetizeni 2
n098: Detekéeni
uroven
pretizeni
n099: Detekéni
doba pretizeni.
Spinaci kontakt
(NO): ON pfi
detekovani
pretizeni.
Rozpinaci
kontakt (NC):
OFF pfi
detekovani
pretiZeni.
| 8 | Neni
9 | pouzit
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Seznam parametri Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
1 | Alarmovy | ON: Detekovan
0 | vystup alarm (Je
detekovana
nezavazna
chyba)
1 | Zékladni | Zakladni blok
1 | blok pokracuje
pokracuje | (v €innosti
S vypnutym
vystupem)
1 | Mdd chod | ON: mistni
2 mod u
digitalniho
operatoru
1 | Méni¢ ON: méni¢
3 | pfipraven | pfipraven
k €innosti (neni
detekovana
Zadna chyba)
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para-
metr

Registr

Nazev

Popis

Rozsah
nastaveni

Jednotka
nastaveni

Standardni
nastaveni

Zmény
béhem
cinnosti

Viz
str.

1 | Opakova
4 | ny pokus
pfi chybé
1 | Podpéti

5 | (UV) trva

ON: opakovany
pokus pfi
chybé

ON: Trva
monitorovani
podpéti

ON: Otaceni

v opacném
sméru

1 | Otaceni
6 | vopac-
ném
sméru

1 | Hledani
7 | rychlosti
pokracuje
1 | Komuni-
8 | kacni
vystup

1 | Ztrata

9 | zpétné
vazby
PID

ON: Pokracuje
hledani
rychlosti

ON: Zapina
komunikacni
vystup 1

ON:
Odblokovéani
zpétné vazby
PID

no60

013C

Zisk referenéni
frekvence

no61

013D

Skluz
referenéni
fekvence

Pouzito pro vstupni charakteristiky
analogovych referenénich
frekvenci.

Zisk: Frekvence maximalniho
analogového vstupu (10 V nebo
20 mA) v procentech vztazenych
k maximalni frekvenci jako 100 %.

Skluz: Frekvence minimalniho
analogového vstupu (0 V nebo

4 mA) v procentech vztazenych

k maximalni frekvenci jako 100 %.

0 az 255

1%

100

ano

5-14

-100 az
100

1%

ano

5-14

n062

013E

Doba filtrovani
analogové
referenéni
frekvence

Pouzito pro nastaveni digitalniho
filtru se zpozdénim 1.radu pro
analogoveé referenéni frekvence,
které maji byt na vstupu.

0,00 az
2,00

0,01s

0,10

ne

5-15

no63

013F

n064

0140

Neni pouzito

n065

0141

Vybér typu
multifunkéniho
analogového

vystupu

Vybira typ multifunkéniho

analogového vystupu.

0: analogovy napétovy vystup
(funkce nastavené v n066)

1: vystup sledu pulst (funkce
nastavené v n150)

Oal

ne

5-36

n066

0142

Multifunkéni
analogovy
vystup

Vybira monitorovanou polozku pfi

n065 nastaveném na 0.

0: vystupni frekvence (s vystupem
10 V pfi maximalni frekvenci)

1: vystupni proud (s vystupem
10 V pfi jmenovitém vystupnim
proudu ménice)

2: ss napéti hlavniho obvodu
(s vystupem 10 V pfi 400 [800]
Vss)

3: monitorovani momentu pfi
vektorovém fFizeni (s vystupem
10 V pfi jmenovitém momentu
motoru)

4: vystupni vykon (s vystupem
10 V pfi vykonu ekvivalentnim
vykonu maximalné pouzitelného
motoru)

5: Viystupni napéti (s vystupem
10 V pfi 200 [200] Vstr)

Poznamka Hodnoty v () se

vztahuji na n067

nastavené na 1,00.
Poznamka Hodnoty v [] jsou pro

modely 400 V.

0az5

ne

5-36

9-16




Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem stran
Cinnosti | a
n067 | 0143 Zisk Pouzito pro nastaveni vystupnich 0,00 az 0,01s 1,00 ano 5-36
multifunkéniho | charakteristik multifunkéniho 2,00
analogového analogového vystupu.
vystupu
noe6s | 0144 Zisk Nastavuje vstupni charakteristiky -255az  |1% 100 ano 515
multifunkéniho | o itifunkéniho analogového 255
analogoveho napé&tového vstupu.
napétového . .
vstupu Zisk: Nas_tav/te frekvenu )
n069 | 0145 | Skion maximalniho analogového 1002z |1% 0 ano | 515
muitiunkéniho | R mmaint | 100
ﬁgsg%?,\éigo frekvenci jako 100 %.
vystupu Sklon: Nastavte frekvenci
minimalniho analogového
vstupu (0 V) v procentech
vztazenych k maximalni
frekvenci jako 100 %.
n070 | 0146 Casova Nastavte zpozdéni 1.fadu 0,00 az 0,01s 0,10 ano 5-15
konstanta filtru | digitalniho filtru pro multifunkéni 2,00
multifunkéniho | analogovy napétovy vstup.
analogového
napétového
vstupu
n071 | 0147 Zisk Nastavuje vstupni charakteristiky -255 az 1% 100 ano 5-16
multifunkéniho | multifunkéniho analogového 255
analogového proudového vstupu.
proudoveho Zisk: Nastavte frekvenci
vstupu maximalniho analogového
n072 | 0148 Sklon vstupu (20 mA) v procentech -100 az 1% 0 ano 5-16
multifunkéniho vztazenych k maximalni 100
analogového frekvenci jako 100 %.
S;?S doveho Sklon: Nastavte frekvenci
pu N .
minimalniho analogového
vstupu (0 V) v procentech
vztazenych k maximalni
frekvenci jako 100 %.
n073 | 0149 Casova Nastavte zpozdéni 1.fadu 0,00 az 0,01s 0,10 ano 5-16
konstanta filtru | digitalniho filtru pro multifunkéni 2,00
multifunkéniho | analogovy napétovy vstup pro 0,00
analogového az2,00.
napétového
vstupu
n074 | 014A Zisk referenéni | Nastavuje vstupni charakteristiky -255 az 1% 100 ano 5-23
frekvence sledu | vstupu sledu impuls(. 255
impulst Zisk: Nastavte zisk v procentech
n075 | 014B Sklon vztazenych k maximalni -100 az 1% 0 ano 5-23
referencni frekvenci vstupniho méfitka 100
frekvence sledu sledu impulsti v n149 jako 100
impulsu %.
Sklon: Nastavte sklon v procentech
pro vstup referenéni frekvence
pfi vstupu sledu impulsti 0 Hz
vztazenych k maximalni
frekvenci jako 100 %.
n076 Casova Nastavte ¢asovou konstantu 0,00 az 0,01s 0,10 ne -
konstanta filtru | vstupniho filtru. 2,00
vstupu
referenéni
frekvence sledu
impulsl
n077 | -- Pouzito jako Neméiite nastavenou hodnotu. - 0 -
n078 | --- fidici reference | Neméiite nastavenou hodnotu. - 0 ---
n079 | --- firmou OMRON | Nemérite nastavenou hodnotu. - 10 -
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Seznam parametru

Kapitola 9

B Skupina funkci 3 (n080 az n119)

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardnf Zmény Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
n080 | 0150 Vybér nosné Pouzito pro nastaveni nosné 1az4, 1 Zavisi na ne 6-26
frekvence frekvence 7az9 vykonu
Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nepotrebuje
standardni nastaveni
Zadné zmény.
Poznamka: Podrobnosti viz 6-4
Nastaveni nosné
frekvence
n081 0151 Kompenzace Pouzito pro uréeni postupu 0az2 1 0 ne 6-42
kratkodobého provadéného pii kratkodobém
preruseni preruseni napajeni.
napajeni 0: ménic¢ zastavuje ¢innost
1: ménic pokracuje v €innosti,
pokud pferuseni napajeni trva
0,5 sec nebo méné
2: ménic restartuje po obnoveni
napéjeni
n082 0152 Pocet Pouzito pro nastaveni poctu 0az10 1 0 ne 6-43
znovuzapnuti automatickych pokust resetovani a
po chybach znovuzapnuti ménice, kdyz méni¢
vyhodnotil chybu pfepéti nebo
chybu nadproudu.
n083 | 0153 Skokova Pouzito pro nastaveni funkce skok | 0,0 az 0,01 Hz 0,00 ne 6-44
frekvence 1 frekvence. 400
n084 0154 Skokova Vystupni 0,0 az 0,01 Hz 0,00 ne 6-44
frekvence 2 frekvence 400
n085 | 0155 Skokova 0,0 az 0,01 Hz 0,00 ne 6-44
frekvence 3 400
n086 | 0156 Sitka skoku 0,0 az 0,01 Hz 0,00 ne 6-44
Referencni 25,5
i i frekvence
n085 n084 n083
Poznamka: Nastavte n083 az n085
tak, aby splrovaly
nésledujici podminku.
n083=n084>n085.
n087 | -- Neni pouzito
n088
n089 | 0159 Brzdny proud Pouzito pro pouziti ss u indukéniho [0az 100 |1% 50 ne 6-29
se ss injekci motoru pro fizeni brzdéni.
n090 | 015A Doba do Nastavte ss brzdny proud 0,0 az 0,1s 0,5 ne 6-29
zastaveni se ss | v procentech vztazenych 25,5
injekci k jmenovitému proudu ménice jako
n091 |015B Doba startu 100 %. 0,0 az 0,1s 0,0 ne 6-29
brzdéni pfi ss Vystupni 25,5

injekci

frekvence

Minimalni
vystupni - S
frekvence

(n016) - oot L

- n090
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str
Cinnosti
n092 | 015C Zabranéni Pouzito pro vybér funkce pro Oal 1 0 ne 6-31
prebrzdéni zménu doby decelerace motoru
(stall) béhem automaticky tak, Ze nenastane
decelerace prepéti béhem decelerace motoru.
0: Zabranéni prebrzdéni béhem
decelerace je umoznéno.
1: Zabranéni pfebrzdéni béhem
decelerace je znemoznéno.
Poznamka: Zajistéte nastaveni
parametru na 1, kdyz
je volitelné pouzita
brzdna odporova
jednotka nebo brzdny
odpor.
n093 | 015D Uroveri Pouzito pro vybér funkce zastaveni | 30az200 |1 % 170 ne 6-32
zabranéni akcelerace motoru automaticky pro
prebrzdéni zabranéni prfebrzdéni béhem
b&hem akcelerace.
akcelerace Nastavte Uroven v procentech
vztazenou k jmenovitému proudu
ménice jako 100 %.
n094 | 015E Uroveri Pouzito pro vybér funkce pro 30az200|1% 160 ne 6-32
zabranéni snizeni vystupni frekvence ménice
prebrzdéni automaticky pro zabranéni
bé&hem ¢innosti | pfebrzdéni béhem &innosti.
Nastavte Uroven v procentech
vztazenou k jmenovitému proudu
ménice jako 100 %.
n095 015F Uroveri detekce | Pouzito pro nastaveni frekvence, 0,0 az 0,01 Hz 0,00 ne 6-46
frekvence kterd ma byt detekovana. 400
Poznamka: Parametr n057, n058 a
n059 pro multifunkéni
vystup musi byt
nastaven na vystup
detekénich arovni
frekvence 1 a 2.
n096 | 0160 Vybér funkce Pouzito pro odblokovani nebo 0Oaz4 1 0 ne 6-35
detekce zablokovani detekce prekroceni
prekroceni momentu a pro vybér metody
momentu 1 zpracovani po detekovani
prekroceni momentu.
0: detekce prekro¢eni momentu
zablokovana
1: detekce prekroceni momentu
pouze kdyz rychlost koinciduje a
¢innost pokracuje (vyvolava
alarm)
2: detekce prekroceni momentu
pouze kdyz rychlost koinciduje a
vystup je vypnuty (pro ochranu)
3: pfekro¢eni momentu je vzdy
detekovano a ¢innost pokracuje
(vyvolava alarm)
4: prekro€eni momentu je vzdy
detekovano a vystup je vypnuty
(pro ochranu)
n097 | 0161 Vybér funkce Nastavte polozku pro detekovani Oal 1 0 ne 6-36
detekce prekro¢eni momentu.
prekroéeni 0: Detekovano z vystupniho
momentu 2 momentu

1: Detekovano z vystupniho proudu
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
n098 | 0162 Uroven detekce | PouZito pro nastaveni Grovné 30az200|1% 160 ne 6-36
prekroceni detekce prekro€eni momentu.
momentu Detekce z vystupniho momentu:
Nastavte v procentech vztazenych
k jmenovitému momentu motoru
jako 100 %.
Detekce z vystupniho proudu:
Nastavte v procentech vztaZzenych
k jmenovitému vystupnimu proudu
motoru jako 100 %.
n099 | 0163 Doba detekce Pouzito pro nastaveni doby detekce | 0,1 az 01s 0,1 ne 6-36
prekro€eni prekroeni momentu. 10,0
momentu
nl00 |0164 Vybér Pouzito pro uloZeni nastavené Oal 1 0 ne 6-47
frekvence referencni frekvence s funkci
UP/DOWN UP/DOWN (nahoru/dolt)
0: Frekvence neni ulozena
1: Frekvence ulozena
Frekvence musi drzet po dobu 5
sec nebo déle.
ni0l | --- Neni pouzito
n102
n103 0167 Zisk Pouzito pro nastaveni zisku funkce |0,0az2,5|0,1 1,0 ano 6-37
kompenzace kompenzace momentu.
momentu Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.
nl04 | 0168 Casova Nastavte odezvu rychlosti funkce 0,0 az 0,1ls 0,3 ne 6-37
konstanta kompenzace momentu. 25,5
primarniho Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
zpozdéni nevyzaduje standardni
kompenzace nastaveni zadné
momentu zmény.
nl05 | 0169 Kompenzace Nastavte ztraty v jadre pouzitého 0,0 az 0,1W Zavisi na ne 6-38
momentu ztrat | motoru. 6550 vykonu
v jadre Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.
Poznamka: Tento parametr je
odblokovan pouze
v médu V/f fizeni.
nl06 | O016A Jmenovity skluz | Pouzito pro nastaveni hodnoty 0,0 az 0,01 Hz | Zavisi na ano 6-39
motoru jmenovitého skluzu motoru za 20,0 vykonu
chodu.
Poznamka: Pouzito jako konstanta
funkce kompenzace
skluzu.
nl07 | 016B Odpor faze — Nastavte tento parametr na 1/2 0,000 az |0,001Q | Zavisina ne 5-6
nulovy vodi¢ odporu faze — nulovy vodi¢ nebo 65,50 vykonu 6-2
odporu faze — faze motoru.
Poznamka: Pouzito jako konstanta
vektorového Fizeni.
nl08 |016C Svodova Nastavte svodovou indukénost 0,00 az 0,01 mH | Zavisi na ne 6-2
induk&nost motoru za chodu. 655,0 vykonu
motoru Poznamka: Pouzito jako konstanta
vektorového fizeni.
Poznamka: Ménic se standardnim
nastavenim tohoto
parametru plné
funguije pfi vektorovém
fizeni.
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para-
metr

Registr

Nazev

Popis

Rozsah
nastaveni

Jednotka
nastaveni

Standardni
nastaveni

Zmény
béhem
cinnosti

Viz
str.

n109

016D

Limit
kompenzace
momentu

Nastavte limit funkce kompenzace
momentu v médu vektorového
fizeni.

Poznamka: PFi normalni Cinnosti

nevyzaduje standardni nastaveni

Z24dné zmény.

Poznamka: Ménic pfi fizeni
kompenzace momentu
omezuje moment pfi
proudu 1,5 krat vétSim
nez nastavena
hodnota.

0 az 250

1%

150

ne

n110

016E

Proud motorem
naprazdno

Pouzito pro nastaveni proudu
naprazdno pouzitym motorem
vztazeného ke jmenovitému proudu
motorem jako 100 %.

Poznamka: Pouzito jako konstanta
pfi vektorovém fizeni a
funkci kompenzace
skluzu.

0az99

1%

Zavisi na
vykonu

ne

nlil

016F

Zisk
kompenzace
skluzu

Pouzito pro nastaveni zisku funkce

kompenzace skluzu.

Poznamka: Standardni hodnota
nastaveni v médu
vektorového fizeni je
1,0.

Poznamka: PFi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.

0,0az2,5

0,1

0,0

ano

6-39

nl12

0170

Doba
primarniho
zpozdéni
kompenzace
skluzu

Pouzito pro rychlost odezvy funkce

kompenzace skluzu.

Poznamka: Standardni hodnota
nastaveni v médu
vektorového fizeni je
0,2.

Poznamka: PFi normalni ¢innosti
nevyZaduje standardni
nastaveni zadné
zmeény.

0,0 az
25,5

0,1s

2,0

ne

6-39

nll3

0171

Kompenzace
skluzu b&hem
rekuperace

Vybira funkci kompenzace skluzu

pfi rekuperacni ¢innosti.

0: zablokovano

1: odblokovéno

Poznamka: Tento parametr je
platny pouze pfi
vektorovém Fizeni.

Oal

ne

6-40

nli4

Neni pouzito
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Seznam parametru

Kapitola 9

Para-
metr

Registr

Nazev

Popis

Rozsah
nastaveni

Jednotka
nastaveni

Standardni
nastaveni

Zmény
béhem
cinnosti

Viz
str.

n115

0173

Vybér
automatického
potlaceni
urovné
zabranéni
prebrzdéni

Vybira, zda b&hem &innosti
automaticky snizovat uroven
zabranéni pfebrzdéni i nikoliv,
jestlize frekvence lezi

v konstantnim vystupnim rozsahu

prevySujicim frekvenci nastavenou

v n013 pro frekvenci maximéalniho

napéti (rozsah vétsi nez jmenovita

frekvence motoru).

0: Funkce automatického potlaceni
je zablokovana (hodnota v n094
je platna pro kteroukoliv
frekvenci)

1: Funkce automatického potlaéeni
je odblokovana

Poznamka: Urovef &innosti je

snizena na
n094x(frekvence max.
napéti / vystupni
frekvence)

Poznamka: Funkce zabranéni

prfebrzdéni béhem
¢innosti pracuje podle
doby akcelerace /
decelerace nastavené
v nlle.

Oal

1

0

ne

6-33

nl16

0174

Nastaveni doby
akcelerace /
decelerace pro
zabranéni
prebrzdéni

Nastavuje dobu akcelerace /
decelerace pro funkci zabranéni
prebrzdéni béhem &innosti.

0: Akceleruje nebo deceleruje podle
doby akcelerace / decelerace 1 a 2,
podle toho, ktera je vybrana.

1: Akceleruje nebo deceleruje podle
doby akcelerace / decelerace 2.
(n021/n022)

Poznamka: Pokud je pozadovana
rychlejsi (pomalejsi) doba
akcelerace / decelerace, nastavte
tento parametr na 1 a nastavte
pozadovanou dobu akcelerace /
decelerace pro zabranéni
prebrzdéni pfi ¢innosti v parametru
pro dobu akcelerace / decelerace 2.

Oal

ne

6-34

nl17
az
nll9

Neni pouzito
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Seznam parametru

Kapitola 9

B Skupina parametrt 4 (n120 az n179)

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
n120 |0178 Referenéni Nastavuje interni referencni 0,00 Hz 0,01 Hz 0,00 ano 5-18
frekvence 9 frekvence. az max. (Ize zmé-
nl21 | 0179 Referenéni Poznamka: Tyto referenéni nit nasta- | 0,00 ano 5-18
frekvence 10 frekvence jsou venim
nl22 017A Referencni vybirany v n035) 0,00 ano 5-18
frekvence 11 multikrokovymi
n123 |017B | Referenéni referencemi rychlosti 0,00 ano 5-18
frekvence 12 (multifunkéni vstupy).
n124 |[017C | Referenéni Viz referencni stranky 0,00 ano 5-18
frekvence 13 pro vztah mezi
ni25 |017D | Referenéni multikrokovymi , 0,00 ano 5-18
frekvence 14 referencemi rychlosti a
ni2eé |OL7E | Referencni referencnimi 0,00 ano  |518
frekvence 15 frekvencemi.
nl27 017F Referenéni 0,00 ano 5-18
frekvence 16
n1l28 | 0180 Vybér fizeni Vybira metodu PID fizeni. 0az8 1 0 ne 6-18
PID 0: PID fizeni zablokovano
1 az 8: PID fizeni odblokovano
Poznamka: Je mozno vybrat
metodu derivaéniho
fizeni (tj. derivacni
fizeni odchylky nebo
namérené hodnoty),
pridani referenéni
frekvence a pozitivni
nebo negativni
charakteristiky PID
fizeni.
nl29 |0181 Zisk nastaveni | Nastavte hodnotu, kterou je 0,00 az 0,01 1,00 ano 6-18
hodnoty zpétné | hodnota zpétné vazby nasobena. 10,00
vazby Poznamka: Tento parametr je
pouzit pro sefizeni
poZadovanych a
skute¢nych hodnot
tak, aby mély stejnou
vstupni uroven.
n130 |0182 Proporcionalni | Nastavte proporcionalni zisk (P) pro | 0,0 az 0,1 1,0 ano 6-19
zisk (P) PID Fizeni. 25,0
Poznamka: PID fizeni je
zablokovano pfi
nastaveni tohoto
parametru na 0,0.
nl31 |0183 Integracni doba | Nastavte integraéni dobu (1) pro 0,0 az 0,1ls 1,0 ano 6-19
0] PID Fizeni. 360,0
Poznamka: Integralni fizeni je
zablokovano pfi
nastaveni tohoto
parametru na 0,0.
nl32 |0184 Derivaéni doba | Nastavte derivaéni dobu (D) pro 0,00 az 0,01s 0,00 ano 6-19
(D) PID fizeni. 2,50
Poznamka: Derivaéni fizeni je
zablokovano pfi
nastaveni tohoto
parametru na 0,0.
n133 | 0185 Sefizeni offsetu | Tento parametr slouzi pro sefizeni | -100 az 1% 0 ano 6-19
PID offsetu vSech PID fizeni. 100
Nastavte parametr v procentech
vztazeny k maximalni frekvenci jako
100 %.

9-23




Seznam parametru

Kapitola 9

Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
nl34 | 0186 Horni limit Nastavte hodnotu horniho limitu 0az100 (1% 100 ano 6-19
integracniho vystupu integracniho fizeni.
fizeni Nastavte parametr v procentech
vztazeny k maximalni frekvenci jako
100 %.
nl35 |0187 Doba Nastavte tento parametr na 0,0 az 0,1ls 0,0 ano 6-20
priméarniho &asovou konstantu primarniho 10,0
zpozdéni PID zpozdeéni pro referenéni frekvenci
fizeni pro PID Fizeni.
Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyZaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.
nl36 |0188 Vybér detekce | Nastavte metodu detekce ztraty 0az2 1 0 ne 6-20
ztraty zpétné zpétné vazby pfi PID Fizeni.
vazby 0: Detekce ztraty zpétné vazby je
zablokovéana.
1: Detekce ztraty zpétné vazby je
odblokovana (nezavazna chyba:
Fbl varovani)
2: Detekce ztraty zpétné vazby je
odblokovana (zavazna chyba:
Fbl chyba)
(Fbl = ztrata zpétné vazby)
nl37 |0189 Uroven detekce | Nastavte Groveri detekce ztraty 0az100 |1% 0 ne 6-20
ztraty zpétné zpétné vazby.
vazby Nastavte hodnotu v procentech
vztazenou k hodnoté zpétné vazby
ekvivalentni maximalni frekvenci
jako 100 %.
nl38 | 018A Doba detekce | Nastavte dobu detekce ztraty 0,0 az 0,1ls 1,0 ne 6-20
ztraty zpétné zpétné vazby. 25,5
vazby Poznamka: Pokud je detekovana
detekéni uroven
nastavena v n137
nebo nizsi po dobu
nastavenou v n138,
bude vysledek
povazovan za ztratu
zpétné vazby.
nl39 |018B Vybér Vyberte funkci energeticky Oal 1 0 ne 6-7
energeticky usporného fizeni.
Usporného 0: zablokovano
fizeni 1: odblokovano
Poznamka: Tento parametr je
odblokovan pouze
v médu V/f fizeni.
n140 |018C Koeficient K2 Nastavte koeficient pro primarni 0,0 az 0,1 Zavisi na ne 6-8
energeticky uroven energeticky usporného 6550 vykonu
Usporného fizeni.
fizeni. Poznamka: Konstanta se
automaticky méni
podle kédu motoru
nastaveného v n158.
Provedte jemné
doladéni kontaktu,
pokud je to nutné, po
nastaveni kddu motoru
v n158.
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Para- Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni Zmény | Viz
metr nastaveni | nastaveni | nastaveni béhem str.
Cinnosti
nl41 | 018D Dolni limit Tyto parametry zabrariuji 0az120 (1% 50 ne 6-9
energeticky pfilisnému poklesu vystupniho
Usporného napéti ménice tak, aby se motor
napéti pfi nepfibrzdil nebo nezastavil pfi
vystupu 60 Hz | primarni drovni energeticky
nl42 018E Horni limit usporného Fizeni. 0az 25 1% 12 ne 6-9
energeticky Nastavte dolni limit vystupniho
usporného napéti v procentech pfi kazdé
napéti pfi frekvenci vztazené k jmenovitému
vystupu 6 Hz napéti motoru jako 100 %.
Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmeny.
n1l43 | 018F Doba Nastavte dobu pozadovanou pro 1az200 |1(24ms) |1 ne 6-9
zpriimérovani vypocet priméru vykonu
vykonu pouzitelného pfi energeticky
usporném Fizeni.
Doba zpriimérovani (ms) =
nastavena hodnota x 24 (ms).
Poznamka: PFi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmeény.
nl44 0190 Limit napéti Nastavte rozsah fidiciho napétipro |0az 100 | 1% 0 ne 6-10
zkuSebniho sekundarni uroven energeticky
provozu usporného fizeni.
Nastavte parametr v procentech
vztazenych k jmenovitému napéti
motoru jako 100 %.
Poznamka: ZkuSebni provoz neni
mozny s parametrem
nastavenym na 0.
nl45 0191 Krok Fidiciho Nastavte rozsah napéti pri 0,1az 0,1% 0,5 ne 6-11
napéti pfi zkuSebnim provozu v procentech 10,0
100 % pfi vztazenych k jmenovitému napéti
zkuSebnim motoru jako 100 %.
provozu Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nl46 | 0192 Krok fidiciho nevyzaduje standardni | 0,1 az 0,1 % 0,2 ne 6-11
napéti pfi 5 % nastaveni zadné 10,0
pfi zkuSebnim zmény.
provozu
n147 Neni pouZito -
n148
n1l49 | 0195 Méfitko Nastavte tento parametr na méfitko | 100 az 1 (10 Hz) | 2500 ne 5-23
impulziho vstupu impulsu tak, Ze referencni 3300
vstupu frekvence mohou byt provadény
impulznim vstupem.
Nastavte maximalni frekvenci
impuls( s pfirstky 10 Hz
vztazenych na 10 Hz jako 1.
Poznamka: Tento parametr je
odblokovan
nastavenim n004 pro
vybér referencni
frekvence na 5.
nl50 | 0196 Vybér Vyberte vztah mezi vystupni 0,1, 6, 1 0 ne 5-37
multifunkéniho | frekvenci impulst a vystupni 12, 24,
analogového fekvenci. 36
vystupu a 0: 1440 Hz pfi max. frekvenci
frekvence (Umérny vztah plati pro
impulsl frekvence niz$i nez maximalni

frekvence).

1: 1x vystupni frekvence

6: 6x vystupni frekvence

12: 12x vystupni frekvence

24: 24x vystupni frekvence

36: 36x vystupni frekvence

Poznamka: Tento parametr je
odblokovan
nastavenim n065 na 1.
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nl51 | 0197 Vybér detekce
prekro€eni
doby
komunikace

RS-422/485

Hodnota nastavena v parametru
uréuje, zda detekce prekroceni
doby komunikace bude
doprovazena zobrazenim “CE*,
pokud je interval mezi normalnimi
komunikacemi delSi nez 2 sec a jak
bude detekované prekroceni doby
komunikace zpracovano.

0: detekuje prekroceni doby a
zavaznou chybu a méni¢ volné
dobiha do zastaveni.

1: detekuje prekroceni doby a
zavaznou chybu a méni¢
deceleruje do zastaveni za dobu
decelerace 1.

2: detekuje prekroceni doby a
zavaznou chybu a ménic
deceleruje do zastaveni za dobu
decelerace 2.

3: detekuje prekroceni doby a
nezavazné varovani pred
chybou a méni¢ pokracuje
v ginnosti.

4: zadné prekroceni doby neni
detekovano

0az4

1

0

ne

nl52 0198 Referenéni
frekvence
komunikace /
vybér jednotky

monitorovani

Nastavte jednotku referencni

frekvence a frekvenéné vztazenych

hodnot, které maji byt nastaveny

nebo monitorovany pomoci

komunikace.

0:0,1 Hz

1: 0,01 Hz

2: Pfevedena hodnota vztazena na
30000 jako na max. frekvenci.

3: 0,1 % (max. frekvence: 100 %)

0az3

ne

7-3

n153 | 0199 Slave adresa
pro komunikaci

RS-422/485

Nastavte tento parametr na
hodnotu slave adresy (Cislo
jednotky) pro komunikaci.

00: VSeobecna zprava (se
zablokovanou komunikacni
funkci)

01 az 32: slave adresa

00 az 32

00

ne

7-4

nl54 | 019A Vybér
prenosové
rychlosti RS-

422/485

Vyberte pfenosovou rychlost
komunikace:

0: 2400 b/s

1: 4800 b/s

2:9600 b/s

3:19200 b/s

0az3

ne

7-4

nl55 |019B Vybér parity

RS-422/485

Vyberte funkci pro kontrolu parity
pro komunikacni data:

0: suda parita

1: licha parita

2: zadna parita

0az2

ne

7-4

nl56 |019C Doba ¢ekani pfi
vysilani RS-

422/485

Nastavte dobu ¢ekani na odezvu
poté, kdy je zprava DSR (Zadost o
vyslani dat) pfijata od master
jednotky.

10 az 65

1ms

10

ne
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nl57

019D

Vybér fizeni
RTS u RS-
422/485

Vyberte, zda odblokovat nebo

zablokovat funkci fizeni

komunikace pomoci RTS (RTS =

pozadavek na odeslani).

0: Rizeni RTS zablokovano

1: Rizeni RTS odblokovano
(dostupné pouze pro komunikaci
RS-422 peer-to-peer)

Oal

1

ne 7-5

nl58

019E

Kéd motoru

Vyberte kéd pro automatické
nastaveni konstant pro energeticky
Usporné fizeni.
0 az 8: 200 Vstf,

motor 0,1 az 4,0 kW
20 az 28: 400 Vstf,

motor 0,1 az 4,0 kW

0az70

Zavisi na ne
vykonu

6-7

n159

019F

Dolni limit
energeticky
Usporného
napéti pfi
vystupu 60 Hz

nl60

01A0

Horni limit
energeticky
Usporného
napéti pfi
vystupu 6 Hz

Tyto parametry zabranuji pfebuzeni
motoru v disledku zmén napéti pfi
energeticky Usporném fizeni.
Nastavte horni limit vystupniho
napéti v procentech pfi kazdé
frekvenci vztazeny k jmenovitému
napéti motoru jako 100 %.
Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.

0az120

1%

120

ne 6-10

0az 25

1%

16

ne 6-10

nl6l

01A1

Sitka detekce
vykonu pro
prepinani do
zkuSebniho
provozu

Nastavte Sifku detekce vykonu,
ktery nastavuje ménic do
zkuSebniho provozu.

Nastavte $itku v procentech

vztazenych na vykon, ktery ma byt

detekovan, jako 100 %.

Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.

Poznamka: Méni¢ bude pracovat
se Sifkou detekce
vykonu 10 %, pokud je
hodnota nastavena na
0.

0az 100

1%

10

ne 6-11

nl62

01A2

Konstanta filtru
detekce vykonu

Nastavte ¢asovou konstantu filtru
bloku detekce vykonu ménice
pracujiciho ve zkuSebnim provozu.
Casova konstanta filtru (msec) =
hodnota nastavena v n162 x 4
(msec).

Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.

Poznamka: Méni¢ bude pracovat
s ¢asovou konstantou
20 msec, pokud je
hodnota nastavena na
0.

0 az 255

1(4 ms)

ne 6-12

nl63

01A3

Zisk vystupu
PID

Nastavte pomér, kterym je hodnota

PID fizeni nasobena pro PID fizeni.

Poznamka: Pfi normalni ¢innosti
nevyzaduje standardni
nastaveni Zadné
zmény.

0,0 az
25,0

0,1

1,0

ne 6-21
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nl64

01A4

Vybér
vstupniho bloku
zpétné vazby
PID

Nastavte vstupni blok zpétné vazby

pro detekci PID fizeni.

0: Ridici svorka referenéni
frekvence pro napétovy vstup (0
az 10 V) je odblokovana.

1: Ridici svorka referenéni
frekvence pro proudovy vstup (4
az 20 mA) je odblokovéana.

2: Ridici svorka referenéni
frekvence pro proudovy vstup (0
az 20 mA) je odblokovéana.

3: Multifunkéni analogovy napétovy
vstup (0 az 10 V) je odblokovan.

4: Multifunkéni analogovy proudovy
vstup (0 az 20 mA) je
odblokovan.

5: Ridici svorka reference sledu
impulst je odblokovana.

Poznamka: Presvédcete se, Ze

vstup pozadované
hodnoty a hodnota
vstupu zpétné vazby
se navzajem
neprekryvaji.

0az5

1

ne

6-21

nle5

az
nl74

Neni pouzito

nl75

01AF

Nizka nosna
frekvence pfi
nizké rychlosti
otaceni

Tato funkce automaticky snizuje
nosnou frekvenci na 2,5 kHz, pokud
je vystupni frekvence 5 kHz nebo
niz8i a vystupni proud je 110 %
jmenovitého proudu ménice nebo
vy$8i. Normalné neni toto nastaveni
nutné.

Tato funkce zlepSuje schopnost

pretizeni pfi nizkych frekvencich.

0: Nizka nosna frekvence pfi nizké

rychlosti je zablokovana.

1: Nizka nosna frekvence pfi nizké

rychlosti je odblokovana.

Poznamka: PFi normalni ¢innosti
nevyZaduje standardni
nastaveni zadné
zmény.

Poznamka: Tato funkce je
odblokovéana, pokud
n080 (nosna
frekvence) je
nastavenana 2, 3
nebo 4.

Oal

ne

6-28

9-28




Seznam parametru

Kapitola 9

Para-
metr

Registr

Nazev

Popis

Rozsah
nastaven
i

Jednotka
nastaven
i

Standardni
nastaveni

Zmény
béhem
¢innost
i

Viz
stra
na

nl76

01BO

Vybér funkce
kopirovani a
verifikace
parametru

Vyberte funkci pro ¢teni, kopirovani

nebo verifikaci parametru mezi

paméti ménice a digitalnim

operatorem.

rdy: Pfipraven pfijmout dal$i povel

rEd: ¢te parametr

Cpy: kopiruje parametr do ménice

VFy: verifikuje parametr

vA: zobrazuje kapacitu ménice

Sno: zobrazuje verzi softwaru

Poznadmka Zadny parametr
nemUze byt kopirovan
do ménice za chodu.

rdy az
Sno

rdy

ano

3-10

nl77

01B1

Vybér zakazu
Cteni parametru

Nastavuje funkci zakazu

kopirovani. Nastavte tento parametr

pro ochranu dat v EEPROM

digitélniho operétoru.

0: Cteni parametru zakazano. (Do
EEPROM nemohou byt zapsana
z&dna data).

1: Cteni parametru povoleno. Data
mohou byt zapisovana do
EEPROM).

Oal

ano

3-17

nl78

01B2

Chybovy log

Pouzito pro zobrazeni ¢tyF
poslednich zaznamenanych chyb.

111 {
Luu

Zobrazeni

Poznamka: Tento parametr je
pouze monitorovan.

Polozka
generované
chyby

6-49

nl79

01B3

Cislo software

Pouzito pro zobrazeni Cisla
software ménie pouzitého pro
fizeni reference firmy OMRON.
Poznamka: Tento parametr je
pouze monitorovan.
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Pouziti motoru pro motor Kapitola 10

B Pouziti ménice pro stavajici standardni motor

V pfipadé, Ze je ménic pripojen na standardni motor, pak je vykonova ztrata nepatrné vyssi nez pfi
pfipojeni na bé&zny napajeci zdroj.

Navic, chladici jevy také snizuji rozsah nizkych rychlosti otaceni, coz ma za nasledek vzrist teploty
motoru. Proto by mé&l byt moment motoru sniZzen v rozsahu nizkych rychlosti otaceni.

Nasledujici obrazek ukazuje zatézovaci charakteristiky standardniho motoru.

Pokud je poZzadovan trvaly vykon v rozsahu nizkych rychlosti otaCeni, pouzijte specialni motor pro
pouziti s ménici.

40 % ED (nebo 20 min)

60 % ED (nhebo 40 min)
100
70

Moment (%) 60F
5 -

[ 25 % ED (hebo 15 min)

Trvaly provoz

03 10 20 50
Frekvence (Hz)

« Cinnost pfi vysokych rychlostech
Pfi pouziti motoru pfi vysokych rychlostech otaéeni (60 Hz nebo vice) mohou vzniknout problémy
s dynamickou rovnovahou a s trvanlivosti lozisek.

* Momentové charakteristiky

Motor mlze potrebovat vétsi akceleracni moment pfi napajeni z ménice nez pfi napajeni z bézného
napajeciho zdroje. Zkontrolujte momentové zatéZzovaci charakteristiky motoru, ktery ma byt pouzit a
nastavte vhodny tvar zavislosti V/f.

 Vibrace

Série 3G3MV pouziva pulsné-Sifkové fizeni s vysokou frekvenci nosné pro sniZeni vibraci motoru.
Kdyz je motor napajen z ménice, pak jsou vibrace motoru témér stejné, jako kdyz je napajen
z bézného napéjeciho zdroje.

Nicméné, v nasledujicich pfipadech mohou byt vibrace motoru vétsi:

* Rezonance s vlastni frekvenci mechanického systému

Vénujte zvlastni péci stroji, ktery pracoval s konstantni rychlosti ota¢eni a ma pracovat v médu
s proménnou rychlosti otaceni.

Pokud rezonance nastav4, instalujte na zakladnu motoru tlumici gumu.

* Nevyvazeny motor

Vénujte zvlastni pédi, kdyz ma motor pracovat pfi vyssi rychlosti otaceni (60 Hz nebo vice).
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Pouziti motoru pro motor Kapitola 10

e Hiuk

Hluk je témér stejny, jako kdyZz je motor napajen z béZného napajeciho zdroje. Hluk motoru se vSak
mlze zvysit, pokud motor pracuje pfi rychlosti vy$$i nez jmenovita rychlost otaceni (60 Hz).

B Pouziti ménice se specialnimi motory

e Motor s prepinanim poli

Jmenovity vstupni proud motord s prepinanim poll se lisi od proudu standardnich motort. Vyberte
proto vhodny méni¢ podle maximalniho vstupniho proudu pouzitého motoru.

Pred prepinanim polli se vzdy presvédcete, Ze se motor zastavil.

V opacném pfipadé budou aktivovany piepétova a nadproudova ochrana a to bude mit za nasledek
chybu.

* Ponorny motor

Jmenovity vstupni proud ponornych motor( je vy$si nez proud standardnich motord. Vyberte proto
vhodny méni¢ az po zkontrolovani jeho jmenovitého vystupniho proudu.

Kdyz je vzdalenost mezi ménicem a motorem velka, pouzijte pro propojeni ménic¢e s motorem kabel
s dostateénym prifezem tak, aby nedochazelo k ubytku momentu motoru.

* Nevybusny motor

Kdyz je pouZzit nevybusny motor nebo motor se zvydenou bezpe&nosti, je nutné provést test odolnosti
proti vybuchu ve spojeni s méni¢em. Toto také plati, kdyZz ma s méni€em pracovat existujici
nevybusny motor.

* Prevodovy motor

Rozsah rychlosti otaceni pro trvalou ¢innost se lisi podle zplsobu mazani a vyrobce motoru. Zejména
trvaly provoz olejem mazaného motoru pfi nizkych rychlostech mize mit za nasledek shoreni. Pokud
ma motor pracovat pfi rychlostech vysSich nez 60 Hz, poradte se s vyrobcem.

* Synchronni motor

Synchronni motor neni vhodny pro ménic¢ové fizeni. Pokud je skupina synchronnich motor(
individualné vypnuta a zapnuta, mlze se synchronizace ztratit.

« Jednofazovy motor
Nepouzivejte méni¢ pro jednofazovy motor. Motor by mél byt nahrazen 3-fazovym motorem.

B Mechanismus prenosu vykonu (redukéni prevod, pasy a retézy)

Pokud jsou v mechanismu pfenosu vykonu pouZity pfevodovka nebo redukéni pfevod mazané olejem,
bude olejové mazani ovliviiovano, kdyZ motor pracuje pouze v rozsahu nizkych rychlosti otaceni.
Pokud motor pracuje pfi rychlosti vy$si nez 60 Hz, bude mechanismus pfenosu vykonu hlu¢ny a
budou vznikat problémy s dobou zivotnosti a trvanlivosti.

B Shofeni motoru zplsobené nedostate¢nou dielektrickou
pevnosti kazdé faze motoru.

Mezi fAzemi motoru dojde k prlrazu pfi pfepnuti vstupniho napéti.
Pokud neni dielektricka pevnost kazdé faze dostate¢na, mlze motor shoret.

Dielektricka pevnost kazdé faze motoru musi byt vy$s$i nez je maximalni prarazné napéti. Normalné je
maximalni priirazné napéti priblizné trikrat vyssi nez je napajeci napéti pfivedené do ménice.
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Pouziti motoru pro motor Kapitola 10

Pro model ménice 400 V zajistéte pfipojeni motoru uréeného pro napajeni méni¢em. Standardni
motory nemaiji dostateCnou dielektrickou pevnost a mohou shofet.
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